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Product and service inquiries

Address any inquiries about the product to your local ABB representative, quoting the type code and serial number of the unit in question.

A listing of ABB sales, support and service contacts can be found by navigating to www.abb.com/drives and selecting Drives — Sales,
Support and Service network on the right pane.

. Product training

For information on ABB product training, navigate to www.abb.com/drives and select Drives — Training courses on the right pane.

Providing feedback on ABB Drives manuals

Your comments on our manuals are welcome. Go to www.abb.com/drives, then select successively Drives — Document Library —
Manuals feedback form (LV AC drives) on the right pane.

3AFE68929300 Rev B ABB Oy

EN AC Drives

Effective: 25.02.2008 P.O. Box 184
FI-00381 HELSINKI
FINLAND
Telephone  +358 10 22 11
Fax +358 10 22 22681
Internet www.abb.com

© 2008 ABB Oy. All Rights reserved.
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Safety instructions Altering the DIP switches will affect the function and performance

of ACS55. Check that the changes will not cause any risk to
Read the following instructions carefully before proceeding with the persons or property.

installation.
Warning! Dangerous voltage! About this manual

Only a competent electrician may install ACS55. This guide provides information necessary to install and start-up
Never work on the drive, the motor cable or the motor when main  the unit.

power is applied. After switching off the input power, always wait at

least for 5 minutes to let the intermediate circuit capacitors Delivery check
discharge before you start working on the drive.
Warning! If the heat sink is not earthed properly, you can getan ~ The delivery includes: amm ACSS-0TE09AB-2
electric shock if you touch the heat sink. 1. ACS55 Ut g o |
Note: DIP switches are at a dangerous voltage. 2. User’s guide Faoh 2 ok
Note: Even when the motor is stopped, dangerous voltages are 3. Two clamps for the control cable (EMC units ;"Imimrl ilzlkiv;ﬁlll
present at power circuit terminals L/R, N/S, T1/U, T2/V and T3/W. only). SN YWWRXXXX
Note: Even when the unit is powered down, there may be Check the rating plate and ensure that the IllgAIF!)!(!x!x!"I
dangerous external voltages connected from outside to the relay  delivered device corresponds to the order. C€E @& ®
output terminals. RoHS

. ACS55-01 - -
Warning! Hot surfaces! | EMC filter: E = Built in, N = No T 1 T
During operation, the cooling element may rgach h|gh temperature  Max. continuous output current (I):
(>80°C). Make sure to follow the installation instructions. 01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =4 .3 A,

. i 07A6 =7.6 A,09A8 =9.8 A

General safety instructions Supply voltage (Uy):
ACS55 starts the motor automatically after a supply break if the 1 =110...120 VAC +10%/-15%
external start signal is on. 2 =200...240 VAC +10%/-15%
Never attempt to repair a broken unit. ACS55 is not a field
repairable unit. Contact the supplier for replacement. Serial number (S/N) is printed on the rating plate.
Install ACS55 in a locked or tool-openable space. (Y = manufacturing year, WW = manufacturing week)

Do not connect input power to the unit more than once every three
minutes.
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Overview of the unit

EN

ACS55 drive controls the speed of a 3-phase AC induction motor.

Input terminals, page 77

Protective earth (PE), page 17

Power on LED, page 21

Fault LED, page 21

Analogue input signal selector
(voltage/current), page 718

Mounting clip, pages 72 - 13
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DIP switches, page 14

Control potentiometers, page 16

zz Motor cable shield, page 17

Motor cable terminals, page 77. Sliding
cover provides additional insulation. Slide
o000 - oy the cover left to close.
T T2V Taw
CLOSED  OPEN

-

st Clamp plate, page 79 (EMC units only)
A

¢
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Installation and start-up steps

Read Safety instructions on page 7 before proceeding.

Action Pg.
1 Check the delivery. 7
2 Ensure that the installation environment is suitable for ACS55. 10
Mount the unit. 12 -
13
4 Check applicability of the standard settings: Motor nominal frequency is 50 Hz; load is a pump or a fan; maximum output | 74
frequency is 50 Hz. If the standard settings are not suitable, adjust the DIP switches.
5 Make sure the MOTOR | NOM potentiometer matches the rated current of the motor. It defines operation of the motor 16
thermal protection function.
6 Adjust the acceleration/deceleration time potentiometer ACC/DEC if necessary. 16
7 Connect the power supply cable and motor cables. 17
8 Connect the control wires. 18
9 Turn the power on. Green LED is illuminated. Note: Motor rotates if the start signal is active.
10 | Set the speed reference and activate the start signal. The motor accelerates to the given speed reference. 20
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Environmental limits

Installation site Storage and transportation in a protective package

Air temperature -20°C (-4°F), no frost allowed 1) -40°C (-40°F) to +70°C (158°F)
+40°C (104°F), with nominal load

+50°C (122°F), if continuous output current is
max. 85% of the nominal output current /5.

Altitude 0...2000 m (0...6,600 ft). At altitudes No limitation
. 1000...2000 m (3,300...6,600 ft), Py and I, are
decreased by 1% for every 100 m.
Relative humidity | Less than 95%, non-condensing Less than 95%, non-condensing
Contamination * No conductive dust allowed Storage Transportation
levels * Air must be clean, free from corrosive

* No conductive dust allowed |+ No conductive dust allowed
* Chemical gases: Class 1C2 |+« Chemical gases: Class 2C2
» Solid particles: Class 1S2 » Solid particles: Class 2S2

(IEC 60721-3-3) materials and conductive dust
» Chemical gases: Class 3C2
» Solid particles: Class 3S2

Sinusoidal Frequency range: 5...150 Hz In accordance with ISTA 1A specification
vibration Constant peak acceleration: 1 g

(IEC 60068-2-6)

Shock Not allowed Max. 100 m/s? (330 ft/s2), 11 ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)

Free fall Not allowed Not allowed

1) When operating the drive in subzero temperatures, keep the input power connected. Install the drive inside an enclosure. Ensure that
heat generated by the drive will be properly dissipated.

Degree of protection of ACS55 is IP20.
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Dimensions
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Frame | Frame | Frame | Frame
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2.09) | (2.83) | (2.91) | (2.91)
45 67.5 70 70
(1.77) | (2.66) | (2.76) | (2.76)
128 128 159 159
(5.04) | (5.04) | (6.26) | (6.26)

67.5 67.5 - -
(2.66) | (2.66)
- - 77 77
(3.03) | (3.03)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
183 183 - 230
(7.20) | (7.20) (9.06)
156 156 182 214
(6.14) | (6.14) | (7.17) | (8.43)
170 170 194 226
(6.69) | (6.69) | (7.64) | (8.90)
146.5 | 146.5 171 203
(5.77) | (5.77) | (6.73) | (7.99)
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Mounting
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Warning! The unit will warm up to high temperature during normal operation. Ensure sufficient cooling air flow in all conditions:
- Always install ACS55 so that cooling fans are vertical.

- Leave sufficient space around frame A and B units. Frame C and D units are fan cooled, so they can be installed side by side without

extra space between them.

Install the unit using the mounting clip on a 35 mm DIN rail or on a wall.

Mounting on DIN rail

"Click" ACS55 to the rail. Press the
lever on top of the mounting clip to
detach.

Mounting on wall
Install the unit onto the wall through
the mounting clip. Use M4 screws.

Clearance distances

Always leave sufficient space around the unit to ensure

proper cooling.

ocm
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Attaching and detaching the wall mounting clip

The unit can be mounted either with the wide or the narrow side against the wall. Install the mounting clip on the desired side. See
instructions below for frames A and B. Detach the mounting clip of frames C and D by pulling downward and attach it by pushing

upward.

13

Detaching the mounting clip, Frames A
and B: Press the two plastic buttons to
detach the upper and lower part of the clip
from each other.

Attaching the mounting clip, Frame A:
Place the two parts as shown and click

them together.

Attaching the mounting clip, Frame B:
Push the two parts between the cooling
fins and click them together.
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DIP switches
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DIP switches are used to adapt ACS55 to the motor and the application.

Warning! The DIP switch is at a dangerous voltage (200 V). Turn off power and wait for 5 minutes before adjusting the switches.
Keep the protective cover closed when ACS55 is powered.

Configuration
* Open the front cover using the tip of a screwdriver, and adjust the DIP switches.
» Use the tip of a screwdriver to slide the switch to the left or right. By default, all switches are in their left position.
.  Close the front cover.

Basic information

DIP switch

S0
OFF
P&F

FLT
OFF
OFF
OFF

JEEEEERE])

# | Name and function SD::;?:SI; !lj :(Iettetz;:gatlve |i_!'|
NOM FREQ HZ: Motor nominal frequency 50 Hz 60 Hz
NOMFREQ | 2 | SILENT: Motor noise level (PWM switching OFF - Normal ON - Silent (16 kHz)
60 Hz frequency) (5 kHz)
ON SILENT 3 | LOAD: Load torque type (U/f curve) P&F - Pump/fan CT - Constant torque
%‘ 52%%1 4 | JOG HZ: Constant frequency for the jogging function | 5 Hz 10 Hz
RUN RELAY | 5 | RELAY: Relay output operation FLT - Fault RUN - Motor running
gﬁ :lu?ti:sg 6 | Al OFFSET: Minimum value for analogue input OFF-0mA(0V) |ON-4mA 2V)
oN [ 7 | AUTORESET: Automatic fault reset function OFF - No autoreset | ON - Autoreset enabled
8 | HI FREQ: High frequency mode OFF - Standard ON - High frequency
enabled
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Additional information
No. | Name Information
1 NOM Defines the motor nominal frequency (see the motor rating plate).
FREQ Hz
2 SILENT | Defines the drive switching frequency. Note: The higher the frequency the more electromagnetic
noise and the shorter the allowed motor cable length to comply with the European EMC I
regulations. See Technical data on page 22. Note: The switching frequency adapts to the I
ACS55 temperature. |
— — . 10% P&F |
3 LOAD Optimises the output voltage and frequency characteristics according to the load. Select P&F for £
-
the squared torque (e.g. pumps and fans) and CT for the constant torque loads (e.g. conveyors). fN
ACS55 automatically boosts the starting voltage 10% to compensate the motor losses and to
increase the starting torque.
4 JOG Hz | Defines the jogging frequency. Activate the jogging function on by connecting 12...24 VDC to digital input 3 ("JOG").
(Drive accelerates or decelerates to the jogging frequency, and keeps it until the input is switched off.)
5 RELAY Selects the drive state the normally open contact of the relay output indicates. FLT = Fault. Contact is opened while
at a fault state or at a power off state. RUN = Running. Contact is closed while running.
6 Al Activates a living zero supervision for the analogue input. 4 mA (2 V) = ACS55 trips on a fault if the value drops
OFFSET | below the limit. See section Speed controlling on page 20 for information on analogue input scaling.
7 AUTO- Activates the automatic reset function for the following faults: Undervoltage, overvoltage, analogue input loss.
RESET ON = ACS55 will try to reset automatically three seconds after a fault trip. Maximum number of resets is ten in three
minutes. If exceeded, ACS55 stops and will not attempt a new reset. See also Status indications and fault tracing on
page 21.
Warning! If the start signal is on, the motor will be started after a reset. Make sure that this will not cause danger.
8 HI FREQ | Defines the maximum output frequency. OFF: Max. frequency = value defined by the NOM FREQ HZ switch. ON:

Max. frequency = value defined by the NOM FREQ HZ switch + value of HI FREQ potentiometer. See Control
potentiometers on page 16.
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Control potentiometers

The control potentiometers can be adjusted using a screwdriver. By default, all potentiometers are in their middle position.

HIOTOR | HOM MOTOR I | Calculate MOTOR | NOM with the equation below or pick a value from the MOTOR | NOM selection chart
0% 10 NOM below. ACS55 estimates the temperature of the motor based on the measured output current and the
defined motor nominal current. The drive trips if the estimated temperature implies motor overheating.
50 ~—%150 Note: If motor cables are long causing large capacitive currents, it might be necessary to increase the
MOTOR | NOM setting.
MOTOR | NOM (%) = Motor nomlhal current [A] . 100%
ACS55 nominal current [A]
AcC 6 ACC/DEC | Defines the acceleration and deceleration time from minimum to maximum frequency and vice versa in
oeE seconds. The longer the ACC/DEC time, the more slowly ACS55 will follow the given reference.
HI FREQ | Limits the output frequency to a desired value between nominal frequency and nominal frequency + 70 Hz.
To use this potentiometer, turn the high frequency mode on with the HI FREQ DIP switch. See DIP switches
C on page 74.
HI FREQ (Hz)
MOTOR | NOM selection chart ACC/DEC time
Motor nominal current (A Ref. [%]
ACS55-01x- (A A
01A4x 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100 -
I I I I I I | | | | |
-02A2x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | | | | | | I | I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
I I I I I | | | | | | N
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
T | | | | | I | I | |
-09A8x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
| | | | | | | 1 1 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC




EN 17
Connecting power supply and motor

1-phase AWarning! Before installation ensure that the main supply is off.
input voltage Note: Ensure power supply is correct! Connecting 230 VAC to the ACS55 unit rated for 115 VAC input will damage
the drive!
Terminal Description Wire size Tightening
torque
/'R NIS &y
LINE L/R, N/S 1~ power supply input Max. 2.5 mm? (frames A and B) or max. 0.5 Nm/
2 .
T1/U, T2/V, T3/W | Power output to motor \é,lVirIT\em (frames C and D) single core copper | 0.6 Nm
PE @ Protective earth. Use multi-strand copper wire. Size of the 1 Nm(*)
Motor cable protective wire is not allowed to be smaller than the
conductor and shield. size of the power cable used.

Warning! If the heat sink is not earthed properly, you can get an electric shock if you touch the heat sink.

Note: Use only supplied M4x8 Combi screws. Maximum allowed intrusion depth for the grounding screws is
@ 6 mm.

MOTOR

Follow local rules for cable cross sections. Use 60°C (140°F) rated power cable, or 75°C (167°F) rated cable if
ambient temperature is above 30°C (86°F). See also Additional cabling and EMC instructions on page 179.

Earth leakage current of the ACS55 can exceed 3.5 mA AC / 10 mA DC. According to EN50178, ACS55 may only
be used in permanent installation.

Input fuse
See Technical data on page 22 for recommended fuse types.

T1 T2 T3
U v w

Motor

The motor must be a 3-phase AC induction motor, with nominal voltage Uy from 200 to 240 V and nominal
frequency fy either 50 or 60 Hz. Motor nominal current must be less than or equal to the nominal output current (/5)
of the drive.

If the phases are connected, U-U, V-V and W-W, and the selected direction is forward, the shaft rotates clockwise
as seen from the drive shaft end.
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Connecting control wires

Internal (1) or external (2) power supply can be used for the digital
inputs. Analogue control voltage is 0...10 VDC as default. (The Al
jumper must be in voltage ("U") position).

EN

Control terminals
Use multi-strand 0.5...1.5 mm? wire (AWG22 - AWG16).

< <
I -
==w3J ¥y SSm=22
cogoNZa8% ooWeNZZgs
OOWMW+ + NESW OO0V F+0ESD
| | I ]
| |
| 1)l
2)l L —
12...24 VDC supply 1...10 kohm
Using 0/4...20 mA current signal:
- Change Al jumper to current — COM
("I") position. ; ).I | ! COM
- Set Al OFFSET switch to ON ') y SPEED/AI
position if 4...20 mA current | +10V
signal is desired. | | +12V
| START
o) R
N JOG
U SCR

# | Name | Description

1 | COM Common for digital or analogue inputs 1)

2 | COM Common for digital or analogue input 1)

3 [ Al Analogue input: Speed (frequency) reference.
0/2...10 VDC (Ri=190 kohm), or 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Resolution 0.1%, accuracy +/-1%.

4 | +10V Reference voltage for analogue input.
Accuracy +/-2%. Max. 10 mA.

5 | +12V | Auxiliary voltage for digital inputs. Max. 30 mA.

START | Digital input 1: Start (resets the drive after a fault

trip) 2)

7 | REV Digital input 2: Reverse rotation direction 2)

8 | JOG Digital input 3: Activate jog speed 2)

9 | SCR Earth for signal cable screen. Connected internally
to frame earth.

Relay output

1 | RO1 Fault: Relay opens.12 V...250 VAC / 30 VDC

> |RO2 10 mA..2 A

1) Connected internally to frame (earth) through 1 Mohm resistor.
2) Digital input impedance is 1.5 kohm.
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Additional cabling and EMC instructions

Follow these instructions for trouble free operation and to ensure compatibility with the European EMC directive.
Motor cable

The motor cable must be a symmetrical three conductor cable with a concentric PE conductor or a four conductor cable with a
concentric shield. Braided metallic screen is recommended, e.g. type MCCMK (NK Cables).

- Twist the cable screen wires together into a bundle, and connect to the earthing terminal JT— . Keep the bundle as short as possible.
- Clamp the cable screen as shown in the figure when internal or external EMC filter is used.

- At the motor end the motor cable screens must be earthed 360 degrees with an EMC cable gland or the screen wires must be twisted
together into a bundle not longer than 5 times its width and connected to the PE terminal of the motor.

Control cables

Control cables must be multi-core cables with a braided copper wire screen.
A double shielded twisted pair cable is recommended for the analogue
signals.

- Twist the screen together into a bundle and connect to terminal SCR. Keep
the bundle as short as possible.

- Clamp the control cable as shown in the figure (EMC units only).

- Route the motor cable away from the control wires and the power supply
cable to avoid electromagnetic interference (distance > 20 cm).

Note: Never mix 24 VDC and 115/230 VAC signals in the same cable.

control cable

clamps ~
2.

motor cable
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Speed controlling

The analogue input gives the speed (frequency) reference for ACS55. The correspondence between the analogue input and the
reference depends on the settings of the DIP switches as shown below. Output frequency follows the reference changes as defined by

the ACC/DEC potentiometer.

High frequency mode OFF (default)

High frequency mode ON

f
YR S |
|
|
; :
b |
| >In,out*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA

DIP switch settings:

HI FREQ = OFF

Al OFFSET = OFF (curve a) or ON** (curve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 or 60 Hz

The output frequency is limited to the selected
nominal frequency of the motor.

f A frequency reference
R A\ ._output frequency limit

N 5
a E
b E

f Input*

0"V 10V "1y mA]

4 mA 20 mA ’

DIP switch settings:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (curve a) or ON** (curve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 or 60 Hz

Actual output frequency is limited to a value between fy and fyy + 70 Hz by the
HI FREQ potentiometer. The potentiometer does not affect the scaling of the
analogue input.

* Use Al jumper to select voltage or current signal. See page 18.
** To protect the drive against analogue input signal loss, the drive trips if the signal value is below 2 V (4 mA).
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Status indications and fault tracing

ACS55 has two status indication LEDs, visible | Green LED | Red LED Description

through the front cover. On Off ACS55 operates normally.

If the drive detects a problem, the red LED will — : : :

blink. After fixing the problem, reset by On Blinking Protective function has been activated. Number of
’ On blinks indicates the fault code.

switching the start signal off. If start is off

already, turn it first on and then off again. Off .-

See the table below for the fault codes (= the Blinking Blinking ACS55 will reset automatically within 3 seconds. (*)

number of LED blinks). Warning! Motor starts, if start signal is on.

# |Possible causes and what to do # |Possible causes and what to do

1 | DC overvoltage (*). 1) Mains voltage is too high: Check 6 |Analogue input value is less than 4 mA/2 V. (*) Note: This
supply. 2) Deceleration ramp time is too short compared to supervision is active if Al OFFSET is ON.

the load inertia: Increase ACC/DEC time with potentiometer.

2 | DC undervoltage (*). Mains voltage is too low: Check supply. |7 |Motor overload (12t overload): 1) Check the load, and verify
that the motor size is suitable for ACS55. 2) Verify that setting
of MOTOR | NOM potentiometer is correct.

3 | Output short circuit: Switch off the power and check the motor |8 |Inverter overload or excessive internal temperature: 1) Load

windings and motor cable. is too high or 2) drive cooling is insufficient.
4 | Output overcurrent. 1) Acceleration time is too short 9 | Other fault. Internal error. Turn power off and on again. If
compared to the load inertia: Increase ACC/DEC time with problem persists, replace the unit.
potentiometer. 2) Motor and drive sizes do not match: Check
motor.
5 |Reserved 10 | Parametrization fault. Note: Both LEDs will blink. DIP

switches have been moved from default setting after the drive
has been parametrized with DriveConfig tool. Put the
switches back to default position.

(*) Automatically reset if the AUTORESET is ON. See DIP switches on page 14.
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Technical data
230V 115V

Built-in EMC, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
No EMC, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Motor continuous output power kW 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2 0.18 0.37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Frame size (no EMC) A A B C C A A
Frame size (EMC) A A B D D A A
Nominal ratings
Input voltage U4 Vv 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)
Continuous output current / A 1.4 2.2 4.3 7.6 9.8 1.4 2.2
Max. output current /o a4* A 21 3.3 6.5 11.4 14.7 21 3.3
Output voltage U, V -U4, 3-phase 0-2xU4, 3-phase
Input current /4 A 4.4 6.9 10.8 18.2 22.0 6.4 9.5
Switching frequency kHz 5 (max. 16)
Protection limits
Overcurrent (peak) A 4.4 6.9 13.5 23.9 30.9 4.4 6.9
Overtemperature 95°C / 203°F (heat sink)
Maximum wire sizes
Power terminals mm2 2.5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)
Control terminals mm2 1.5 (AWG 16)
Power losses W 21 32 51 74 103 24 35
Line fuse size**
IEC, type IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, types CCand T A 10 15 20 25 30 10 15

* Allowed for 1 minute.

** Recommended values. Do not use ultra rapid or low peak fuses. Follow local rules.
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Maximum motor cable lengths
To comply with European EMC regulations, the motor cable length

has to be limited as specified in the table below. The shorter the
motor cable, the lower the noise emissions to the supply line and

the environment.

Built-in EMC filter

External EMC filter

ACS55-01E- ACS55-IFAB-01 and
ACS55-01N/E

Converter type 5kHz |[16kHz"| 5kHz |16 kHz "V
EN61800-3, First environment, unrestricted distribution 2)
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 3m - -
07A6-2, ..., 09A8-2 10m 3m - -
EN61800-3, First environment, restricted distribution 3)
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 20m 10 m - -
EN61800-3, Second environment )
01A4-2, ..., 02A2-2 10 m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75m 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 30m 10 m - -

1) Switching frequency can be selected with the DIP switch. See

page 75.

2) Applicable for conducted emissions only.
3) Applicable for conducted and radiated emissions.

Protections

Overvoltage, undervoltage, output short circuit, overcurrent,
analogue input loss, motor overload, inverter overload.

Distribution networks isolated from earth

Drives with built-in EMC filter, or ACS55-IFAB-01 external input
filter must not be used in a floating network or in a high impedance
earthed industrial distribution network.

Environmental information

A product to be disposed contains valuable raw material that
should be recycled, thus preserving energy and natural resources.
Instructions for disposal are available from ABB sales and service

companies.

Liability limits

The manufacturer is not responsible for:

* Any costs resulting from a failure if the installation,
commissioning, repair, alteration or ambient conditions of the
drive do not fulfil the requirements specified in the
documentation delivered with the unit and other relevant
documentation.

« Units subjected to misuse, negligence or accident.

» Units comprised of materials provided or designs stipulated by
the purchaser.

In no event shall the manufacturer, its suppliers or subcontractors

be liable for special, indirect, incidental or consequential damages,

losses or penalties.

If you have any question concerning your ABB drive, please
contact the local distributor or ABB office. The technical data,
information and specifications are valid at the time of printing.
The manufacturer reserves the right to modifications without prior

notice.
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Approvals

CE

The ACS55 complies with the requirements of the European

* Low Voltage Directive 73/23/EEC with amendments
+ EMC Directive 89/336/EEC with amendments.
Corresponding declarations and a list of main standards are

available on request.

Electromagnetic compatibility:

The ACSS55 fulfils the following standards provided that installation

is done properly and according to the instructions of this manual:

Conductive high
frequency emissions

EN61800-3 first environment,
unrestricted/restricted distribution 1)

Radiated high frequency
emissions

EN61800-3 first environment,
restricted distribution

Immunity

EN61800-3 second environment

Line current harmonics

IEC61000-3-2

1) Observe the maximum allowed motor cable lengths and
switching frequency, page 23. See also cabling instructions on

page 79.

UL, cUL:

EN

The ACS55 is suitable for use on a circuit capable of delivering not
more than 65 kA rms symmetrical amperes, 230 volts maximum,
when protected by CC or T class fuses.

C-Tick:

For the electromagnetic compatibility, see the specification in
section CE above.

Product protection in the USA
This product is protected by one or more of the following US

patents

4,920,306
5,612,604
6,094,364
6,252,436
6,370,049
6,741,059
6,940,253
6,977,449
7,034,510
7,082,374
D510,320

Other patents pending.

5,301,085
5,654,624
6,147,887
6,265,724
6,396,236
6,774,758
6,934,169
6,984,958
7,036,223
7,084,604
D511,137

The current harmonic levels can be reduced by fitting external input Accessories

chokes.

UL, cUL and C-Tick markings

See the rating plate.

5,463,302
5,799,805
6,175,256
6,305,464
6,448,735
6,844,794
6,956,352
6,985,371
7,045,987
7,098,623
D511,150

5,521,483
5,940,286
6,184,740
6,313,599
6,498,452
6,856,502
6,958,923
6,992,908
7,057,908
7,102,325
D512,026

5,532,568
5,942,874
6,195,274
6,316,896
6,552,510
6,859,374
6,967,453
6,999,329
7,059,390
D503,931
D512,696

5,589,754
5,952,613
6,229,356
6,335,607
6,597,148
6,922,883
6,972,976
7,023,160
7,067,997
D510,319
D521,466

EMC filter: ACS50-IFAB-01
Input chokes: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Output choke: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiometer unit: ACS50-POT
DriveConfig kit, for more information please contact your local ABB

office.


http://www.inverterdrive.com

DA

Brugermanual

for type ACS55
AC drev

fra 0,18 til 2,2 kW

Dansk DA

AL IDED
MW

25




26

Produkt- og serviceforespgrgsler

Har De spgrgsmal om produktet, beder vi Dem henvende Dem til Deres lokale ABB selskab. Vi beder Dem venligst
oplyse typekode og serienummer pa det drev, det drejer sig om. Pa ABBs hjemmeside findes en oversigt over
salgs-, support- og servicekontakter. Ga ind pa www.abb.com/drives og veelg Drives — Sales, Support and Service
network i det hgijre felt.

. Produkttraening

Oplysninger om ABBs produkttraening findes pa www.abb.com/drives. Veelg herefter Drives — Training courses i det
hgjre felt.

Feedback vedr. ABB drevmanualer

Vi er meget interesseret i at modtage Deres eventuelle kommentarer til vore manualer. Ga ind pa www.abb.com/
drives. Herefter veelges Drives — Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives) i det hgijre felt.

3AFE68929300 Rev B ABB A/S

DA Meterbuen 33

Geaeldende fra: 25.02.2008 DK-2740 Skovlunde
TIf: 45 44 50 44 50
Fax: 45 44 50 43 65
Internet www.abb.com

© 2008 ABB Oy. All Rights reserved.
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Sikkerhedsinstruktioner Tilslut ikke netspaending til enheden mere end én gang hvert tredje
minut.

En aendring af DIP switchene vil have indflydelse pa ACS55's
funktion og ydelse. Undersgg at aendringerne ikke vil kunne
Advarsel! Farlig spanding! forarsage skader pa personer eller ejendom.

Kun en uddannet elektriker ma installere ACS55.

Der ma aldrig arbejdes med drevet, motorkablet eller motoren, nar
netspaendingen er indkoblet. Efter at have udkoblet
netspaendingen, skal man vente mindst 5 minutter for at lade
mellemkredskondensatorerne aflade, inden arbejdet med drevet

Laes omhyggeligt nedenstaende instruktioner, inden installationen
pabegyndes.

Om denne manual

Denne guide giver de ngdvendige informationer om installation og
opstart af enheden.

pabegyndes. Kontrol ved levering B
Advarsel! Hvis kglepladen ikke er jordet rigtigt, kan man fa stad,
hvis man rgrer kglepladen. Leverancen indeholder amm ACS55-01E-09A8-2
I 1P20
Bemaerk: DIP switches har farlig spaending. 1. ACS55 Ut 1~ 700,20 U2 3~ 0.1
. . . 2. Brugermanual 1 50060Hz | f2 0.250Hz
Bemaerk: Selv nar motoren er standset, er der farlig spaending ved , "miA |7 s
effektklemmerne L/R, N/S, T1/U, T2V og T3/W. 2. To bgjler for styrepanelet (kun EMC 2z
omformere) TR

SIN YWWRXXXX

Bemaerk: Selv nar enheden ikke er tilsluttet netspaendingen, kan _ . T LT
der veere farlige, eksterne spaendinger forbundet til Kontroller maerkepladen' og vaer sikker pa, at den 3AFE XXX00X
leverede enhed svarer til ordren.

releeudgangsklemmerne. CEC @

Advarsel! Varme overflader! RoHS

Under driften kan keleelementet n& en hgj temperatur (>80 °C). ACS55-01_- —

Veer sikker pa, at installationsinstruktionerne overholdes. EMC filter: E = Indbygget, N = Nej |

Max. kontinuerlig udgangsstrem (/,):

. . . 01A4 =14 A, 02A2=22A,04A3 =43 A
G lle sikkerhed trukt P A ’
enerelle sikkerhedsinstruktioner 07AG =76 A 09A8 = 9.8 A

ACS55 starter automatisk motoren efter en netafbrydelse, hvis det Netspaending (U,):
eksterne startsignal er aktivt. 1 =110...120 VAC +10%/-15%
Forsgg aldrig at reparere en enhed, der er gdelagt. ACS55 er ikke 2 =200...240 VAC +10%/-15%

en enhed, der kan repareres pa montagestedet. Tag kontakt til
leverandgren for at fa en erstatningsenhed.

Installer ACS55 et sted, hvor den kan sta aflast, eller kun er
tilgaengelig ved brug af veerktgj.

Serienummer (S/N) er trykt pa meerkepladen.
(Y = Fremstillingsar, WW = fremstillingsuge)
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Oversigt
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ACS55 drevet styrer en 3-faset asynkronsmotors hastighed.

Indgangsterminaler, side

Beskyttelsesjord (PE), side 37

37

Net LED, side 41

Fejl LED, side 41

Valg af analog inputsignal
(speending/strgm), side 38

Monteringsflap, side 32 - 33

'_'S:J? ]
; I

x|

DIP switches, side 34

Styrepotentiometre, side 36
)

a .L DriveConfig kit interface, side 44

E & EQ ' Motorkabelskaerm, side 37
/ 10 M=
FErrrrrr
Motorkabelterminaler, side 37. Daekslet giv-
er ekstra isoaltion. Skub deekslet mod ven-
(N g stre for at lukke.

TIU T2Iv Taw
CLOSED  OPEN

st Bgjleplade, side 39 (Kun EMC omformere)
A

«



DA

Installation og opstart
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Laes Sikkerhedsinstruktioner pa side 27, inden der fortsaettes.

Handling Side
1 Check leverancen. 27
2 Veer sikker pa, at installationsmiljget er egnet for ACS55. 30
Monter omformeren. 32 -
33
4 Check standardinstillingerne: Motorens nominelle frekvens er 50 Hz; belastningen er en pumpe eller en ventilator; den | 34
maksimale udgangsfrekvens er 50 Hz. Hvis standardindstillingerne ikke passer, reguleres DIP-switchene.
5 Veer sikker pa, at MOTOR | NOM potentiometeret passer til motorens maerkestrgm. Det definerer virkning af motorens | 36
termiske beskyttelsesfunktion.
6 Tilpas om ngdvendigt accelerations-/decelerationstidspotentiometeret ACC/DEC. 36
7 Tilslut net- og motorkabler. 37
8 Tilslut styrekablerne. 38
9 Tilslut indgangsspaendingen. Grgn LED teender. Bemaerk: Motoren roterer, hvis startsignalet er aktivt.
10 | Indstil hastighedsreferencen og aktiver startsignalet. Motoren accelererer op til den valgte hastighedsreference. 40
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Omgivelsesbetingelser
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Montagested

Lagring og transport i beskyttelsesemballage

Lufttemperatur

-20 °C (-4 °F), frost ikke tilladt )

+40 °C (104 °F), ved nominel last
+50 °C (122 °F), hvis kontinuerlig
udgangsstgm er max. 85% af nominel
udgangsstrem /.

-40 °C (-40 °F) il +70 °C (158 °F)

Hgjde over havet

0...2000 m (0...6,600 ft). Ved hgjder mellem
1000...2000 m (3,300...6,600 ft), reduceres
PN 0g I med 1% for hver 100 m.

Ingen begraensning

Relativ Mindre end 95%, kondens ikke tilladt Mindre end 95%, kondens ikke tilladt

luftfugtighed

Forurenings- * Ledende stgv ikke tilladt Lagring Transport

niveau * Luiten skal vaere ren og fri for korroderende [, o404 stay ikke tilladt - Ledende stav ikke tilladt

(IEC 60721-3-3)

materialer og ledende stav.
+ Kemiske gasser: Klasse 3C2
» Faste partikler: Klasse 3S2

+ Kemiske gasser: Klasse 1C2 | « Kemiske gasser: Klasse 2C2
» Faste partikler: Klasse 1S2 » Faste partikler: Klasse 2S2

Sinusformet

Frekvensomrade: 5...150 Hz

| henhold til ISTA 1A specifikationer

vibration Konstant acceleration: 1 g

(IEC 60068-2-29)

Chok Ikke tilladt Max. 100 m/s? (330 ft/s2), 11 ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)

Frit fald: Ikke tilladt Ikke tilladt

1) Nar drevet benyttes ved minustemperaturer, skal drevet fortsat veere tilsluttet spaendingen. Monter drevet indvendig i en ekstra
kapsling. Det skal sikres, at varmen, som genereres af drevet, kan bortskaffes.

Beskyttelsesgraden for ACS55 er IP20.




DA 31
Dimensioner
Modul | Modul | Modul | Modul
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2.09) | (2.83) | (2.91) | (2.91)
45 67.5 70 70
(1.77) | (2.66) | (2.76) | (2.76)
128 128 159 159
(5.04) | (5.04) | (6.26) | (6.26)
67.5 67.5 - -
(2.66) | (2.66)
- - 77 77
(3.03) | (3.03)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
183 183 - 230
(7.20) | (7.20) (9.06)
156 156 182 214
(6.14) | (6.14) | (7.17) | (8.43)
170 170 194 226
(6.69) | (6.69) | (7.64) | (8.90)
146.5 | 146.5 171 203
(5.77) | (5.77) | (6.73) | (7.99)
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Montering
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Advarsel! Under normal drift vil enheden na en hgj temperatur. Veer sikker pa, at der er tilstraekkelig keleluft under alle forhold:
- ACS55 skal altid installeres, sa kaleribberne holdes vertikalt.

- Sarg for, at der er tilstraekkeligt plads rundt om A og B omformere. Omformer C og D kales med ventilator og kan derfor installeres ved
siden af hinanden uden ekstra plads imellem.

Installer enheden ved hjeelp af monteringsklips pa en 35 mm DIN skinne eller pa en veeg.

Montering pa en DIN skinne
"Klik" ACS55 fast pa skinnen. Tryk
grebet gverst pa monterings-
klipsen for at Igsgare enheden.

Montering pa en vag
Installer enheden med
monteringsklips pa veeggen.
Anvend M4 skruer.

Monteringsafstand

Der skal altid veere tilstraekkelig afstand rundt om
enheden, for at sikre den ngdvendige kgling.

;
5cm
L= 21in.
’3}_.&_._9“ ( ) ,
M ‘!i-’a"' @
— |Ss =S
— IS ]
d|1=s= =
=) X /IS8
S= =SS
SS SS
= S
e =S
SNES SN ES
— 5cmi
(21in.)
Modul | Modul
AogB | CogD
cm (in.) | cm (in.)
X[1.5(0.6)| 0(0)
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Fastgor og demonter vaegmonteringsclipsen

Enheden kan monteres med enten den brede eller smalle side op mod veeggen. Installer monteringsclipsen pa den gnskede side. Se
instruktioner neden for for modul A og B. Demonter monteringsclipsen for modul C og D ved at treekke ned og monter ved at trykke

opad.

33

Demontering af monteringsclipsen,
modul A og B: Tryk pa de to
plastikknapper for at Igsne den gverste og
nederste del af clipsen fra hinanden.

Montering af monteringsclipsen,
modulstarrelse A: Placer de to dele som
vist neden for og klik dem sammen.

Montering af monteringsclipsen,
modulsterrelse B: Skub til de to dele
mellem kgleribberne og klik dem sammen.

2.
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DIP switches
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DIP switches anvendes for at tilpasse ACS55 til motoren og applikationen.

Advarsel! DIP switchen har farlig spaending (200 V). Fgrst udkobles spaendingen, hvorefter man venter 5 minutter, inden
switchene tilpasses. Hold beskyttelsesdaekslet lukket, nar der er tisluttet spaending til ACS55.

Konfiguration

» Frontdaekslet abnes ved hjeelp af spidsen pa en skruetraekker, og DIP switchene tilpasses.
* Anvend spidsen af en skruetraekker til at skubbe switchen til venstre eller hgjre. Alle switches er som standard i deres venstre

position.

* Luk frontdaekslet.

Basisinformation

DIP switch

S0
OFF
P&F

FLT
OFF
OFF
OFF

JEEEEERE])

# | Navn og funktion ISnt:rSItclllalllr:g-’ !lj :?1';2::?.::; |i_!'|
1 | NOM FREQ HZ: Motor nominal frequency 50 Hz 60 Hz
NOMFREQ | 2 | SILENT: Motor noise level (PWM switching OFF - Normal ON - Silent (16 kHz)

60 Hz frequency) (5 kHz)

ON SILENT 3 | LOAD: Load torque type (U/f curve) P&F - Pump/fan CT - Constant torque

$g 52?%51 4 | JOG HZ: Constant frequency for the jogging function | 5 Hz 10 Hz

RUN RELAY | 5 | RELAY: Relay output operation FLT - Fault RUN - Motor running

gﬁ :lu?ti:sg 6 | Al OFFSET: Minimum value for analogue input OFF-0mA(OV) |ON-4mA 2V)

oN [ 7 | AUTORESET: Automatic fault reset function OFF - No autoreset | ON - Autoreset enabled
8 | HI FREQ: High frequency mode OFF - Standard ON - High frequency

enabled
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Yderligere informationer
Nr. | Navn Information
1 NOM Definerer motorens nominelle frekvens (se motorens maerkeplade).
FREQ Hz
2 SILENT | Definerer drevets koblingsfrekvens. Bemaerk: Jo hgjere frekvens jo mere elektromagnetisk stgj,
og desto kortere er den tilladte motorkabellaengde for overholdelse af de europaeiske EMC
regulativer. Se Tekniske data side 42. Bemaerk: Koblingsfrekvensen tilpasses ACS55
omformerens temperatur.
3 LOAD Optimerer udgangsspaendingen og frekvenskarakteristikker i henhold til belastningen. Veelg
P&F for kvadratisk moment (f.eks. pumper og ventilatorer) og CT for konstant moment (f.eks.
transportband). ACS55 booster automatisk startspaendingen 10% for at kompensere for
motortabene og forgge startmomentet.
4 JOG Hz | Definerer joggingfrekvensen. Aktiverer joggingfunktionen ved at forbinde 12...24 VDC til digital input 3 ("JOG").
(Drevet accelererer eller decelererer til joggingfrekvensen og holder denne, indtil indgangen nulstilles.)
3} RELAY Fastlaegger, hvad der indikeres pa relaeudgangen. FLT = Fejl. Kontakten er aben ved en fejl, eller nar spaendingen er
udkoblet. RUN = Drift. Kontakten er lukket under drift.
6 Al Aktiverer overvagning af levende nul for analogindgangen. 4 mA (2 V) = ACS55 udkobler for fejl, hvis veerdien falder
OFFSET | under greensen. Se afsnit Hastighedstyring side 40 for information om skalering af analogindgange.
7 AUTO- Aktiverer den automatiske resetfunktion for falgende fejl: Underspaending, overspaending, analoge inputtab. ON =
RESET ACS55 vil forsgge at resette automatisk tre sekunder efter en fejludigsning. Der kan maksimalt resettes ti gange i
lgbet af tre minutter. Hvis dette antal overskrides, stopper ACS55, og den vil ikke gare et nyt forsgg pa at resette. Se
ogsa Statusindikeringer og fejlfinding side 41.
Advarsel! Hvis startsignalet er sluttet til, vil motoren startes efter et reset. Veer sikker pa, at dette ikke vil forarsage
skade.
8 HI FREQ | Definerer den maksimale udgangsfrekvens. OFF: Maks. frekvens = vaerdien, der er defineret med NOM FREQ HZ

switchen. ON: Max. frevens = veaerdien defineret med NOM FREQ HZ switchen + veerdien af HI FREQ potentiometer.
Se Styrepotentiometre pa side 36.
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Styrepotentiometre
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Styrepotentiometrene kan tilpasses ved hjaelp af en skruetraekker. Alle potentiometre er som standard i deres mellemposition.

HIOTOR | HOM MOTOR | | Beregn MOTOR I NOM ved hjeelp af formlen nedenfor, eller tag en veerdi fra MOTOR | NOM skemaet
0% 10 NOM nedenfor. ACS55 vurderer motorens temperatur baseret pa den malte udgangsstrem og den definerede,
nominelle motorstrem. Drevet stopper, hvis denne beregning viser, at motoren bliver for varm.
50 <150 Bemaerk: Hvis motorkablerne er lange, forarsager det en stor kapacitativ strem, og det kan veere
ngdvendigt at forage MOTOR | NOM indstillingen.
MOTOR | NOM (%) = Motor nomlhel stregm [A] . 100%
ACS55 nominel stream [A]
ace  § ACC/DEC | Definerer accelerations- og decelerationstiden i sekunder fra minimum til maksimum frekvens og modsat.
Jo laengere ACC/DEC tid, jo langsommere vil ACS55 fglge den givne reference.
HI FREQ | Begraenser udgangsfrekvensen til en gnsket veerdi mellem den nominelle frekvens og den nominelle
frekvens + 70 Hz. For at anvende dette potentiometer aktiveres hgjfrekvens mode ved hjeelp af HI FREQ
) DIP switchen. Se afsnittet DIP switches side 34.
HI FREQ (Hz)
MOTOR | NOM skema ACC/DEC tid
Nominel motorstram (A) Ref. [%]
ACS55-01x-
01Adx 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100 -
| | | T T | | I | | I
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
I | I T T T T T T I I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65 |
I | | I I I I T I I |
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 1072 11,4
| I I T T T T T T I |
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
| 1 1 1 | | | | | 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC




DA

37

Tilslutning af netforsyning og motor

1-faset
netspaending

AAdvarsel! Inden installationen skal det sikres, at netspaendingen er udkoblet.

Bemaerk: Det skal sikres, at netspaendingen er korrekt! Hvis man forbinder 230 VAC til en ACS55 enhed, som er
beregnet for 115 VAC, vil drevet blive beskadiget!

Klemmer Beskrivelse Ledertvaersnit Fastsp.-
moment

L/R, N/S 1~ indgangsforsyning Max. 2,5 mm? (modul A og B) eller max. 0,5Nm/

2
T1/U, T2/V, T3/W | Effektafgang til motor 4 mm® (modul C og D), enkelleder 0.6 Nm
PE Beskyttelsesjord. Anvend fleksibel leder. Lederstagrrelsen ma | 1 Nm(¥)
Beskyttelsesleder og skeerm | ikke vaere mindre, end stgrrelsen af det
@ i motorkabel. netkabel, der anvendes.

LIR NS s
LINE

&
MOTOR
T1 T2 T3
U v w

Advarsel! Hvis kglepladen ikke er jordet korrekt, kan man fa stad, hvis man rgrer kalepladen.

*Bemaerk: Der ma kun anvendes de M4x8 kombiskruer, der fglger med leverancen. Jordskruerne ma ikke skrues
lzengere ind end 6 mm.

Folg de lokale regler for kabeltvaersnit. Anvend kabel beregnet for 60 °C (140 °F), eller kabel beregnet for 75 °C
(167 °F) hvis omgivelsestemperaturen er over 30 °C (104 °F). Se ogsa Yderligere kabelfaring og EMC
instruktioner side 39.

Laekstrammen fra ACS55 kan na op pa mere end 3,5 mA AC /10 mA DC. | henhold til EN50178, ma ACS55 kun
anvendes i permanente installationer.

Indgangssikring
Se Tekniske data sidee 42 for anbefalede typer.
Motor

Motoren skal vaere en 3-faset AC kortslutningmotor med nominel spaending Uy fra 200 til 240V og nominel
frekvens fyy enten 50 eller 60 Hz. Motorens nominelle stram skal vaere mindre end eller lig med drevets nominelle
udgangsstrgm (/5).

Hvis faserne er forbundet, U-U, V-V og W-W og den valgte omlgbsretning er forleens, roterer akslen med uret set
fra motorens akselende.
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Tilslutning af styrekabler

Intern (1) eller ekstern (2) styrespaending kan anvendes til digitale
indgange. Analog styringsspaending er som default 0...10 VDC.
(A1 jumperen skal veere i spaending ("U") position).

DA

Styreterminaler
Anvend fleksibelt 0,5...1,5 mm? ledning (AWG22 - AWG16).

< =
s s Dok
Z2=2W3 ] x S=Su=22
oonL28ZL86 50a2¥2w3S
| | R il S J
| |
| 1)
2)l L —
12...24 VDC forsyning 1...10 kohm
Hvis der anvendes 0/4...20 mA
stremsignal: - Skift Ai jumper til — COM
stram ("I") position. @’ | ’ | COM
- Indstil Al OFFSET switch pa ' y SPEED/AI
ON position, hvis der gnskes | +10V
4...20 mA strgmsignal. | | +12V
| START
G
N JOG
U SCR

# | Navn Beskrivelse

1 | COM Feelles nulpotentiale for digitale- eller
analogindgange 1

2 | COM Feelles nulpotentiale for digital- eller
analogindgange!)

3 | Al Analogindgang: Hastigheds- (frekvens) reference.
0/2...10 VDC (Ri=190 kohm), eller 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Oplasning 0,1%, ngjagtighed +/-1%.

4 | +10V Referencespaending for analogindgang.
Ngjagtighed +/-2%. Max. 10 mA.

5 | +12V Hjeelpespaending for digitalindgange. Max. 30 mA.

6 | START | Digitalindgang 1: Start (nulstiller drevet efter en
fejludkobling) 2)

7 | REV Digitalindgang 2: Bagleens omlgbsretning 2)

8 | JOG Digitalindgang 3: Aktiverer jog hastighed 2)

9 | SCR Jordklemme for signalkabelskaerm. Forbundet
internt til steljord.

Releeudgang

1 | RO1 Fejl: Relee abent.12 V...250 VAC / 30 VDC

> | RO2 10 mA..2 A

1) Forbundet internt via en 1 Mohm modstand til steljord.

2)

Impedans for digitalindgang er 1,5 kohm.
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Yderligere kabelfering og EMC instruktioner

Sarg for at felge disse instruktioner, hvis der gnskes en sikker drift, og for at veere sikker pa, at det europaeiske EMC direktiv overholdes.
Motorkabel

Motorkablet skal veere et symmetrisk trelederkabel med en koncentrisk PE-leder eller et firelederkabel med en koncentrisk skaerm.
Flettet metalskeerm anbefales, f.eks. typen MCCMK (NK kabler).

- Sno ledningerne i kabelskeermen sammen til et bundt og forbind til jordterminalen J; . Sgrg for at bundtet er sa kort som muligt.
- Fastggar kabelskeermen som vist pa tegningen, hvis der anvendes internt eller eksternt EMC-filter.

- Ved motorenden skal motorkabelskaermene jordes 360 grader med en EMC kabelforskruning eller ogsa skal kablerne snos sammen til
et bundt, der ikke ma veere leengere end 5 gange bundtets bredde og forbindes til motorens PE-klemmer.

Styrekabler

Styrekablerne skal veere multilederkabler med en snoet kobberkabelskaerm.
Det anbefales at anvende et dobbeltskaermet, snoet kabel til analogsignaler.

- Sno skaermen sammen til et bundt og forbind til SCR-klemmen. Sgrg for at
bundtet er sa kort som muligt.

- Fastgar styrekablet som vist pa tegningen (kun for EMC enheder).

- Treek motorkablet veek fra styrekablerne og netkablet for at undga
elektromagnetisk forstyrrelse (afstand > 20 cm).

Bemaerk: Bland aldrig 24 VDC og 115/230 VAC signaler i samme kabel.

Styrekabel

Motorkabel
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Hastighedstyring

DA

Analogindgangen angiver hastigheds- (frekvens) referencen for ACS55. Sammenhaengen mellem analogindgangen og referencen
afhaenger af DIP switchenes indstillinger som vist nedenfor. Udgangsfrekvensen folger refererencesendringerne som defineret af ACC/

DEC potentiometeret.

Hoj frekvens mode OFF (default)

Hgj frekvens mode ON

f
YK S |
|
|
; I
b |
| >Indgang*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA
DIP switchindstillinger:
HI FREQ = OFF
Al OFFSET = OFF (kurve a) eller ON** (kurve
b)

MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz

Udgangsfrekvensen er begreenset til valgte
nominelle motorfrekvens.

f A frekvensreference
fN+70Hz B\,
N+ 70 Hz Greense f. udgangsfrekv.
N 5
a E
b E
f Indgang*
02V 10V "1y mA]
4 mA 20 mA ’

DIP switchindstillinger:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (kurve a) eller ON** (kurve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz

Aktuel udgangsfrekvens begraenses af HI FREQ potentiometret til en veerdi mellem
fy og fy + 70 Hz. Potentiometeret har ikke indflydelse pa skalering af den analoge
indgang.

* Anvend Al jumper for at vaelge mellem spaendings- eller stramsignal. Se side 38.
** For at beskytte drevet ved tab af analogt indgangssignal, udkobler drevet, hvis signalveerdien er under 2V(4mA).
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Statusindikeringer og fejlfinding
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ACSH55 har to statusindikations-LEDs, som kan ses

gennem frontdaekslet.

Hvis drevet opdager et problem, vil den rgde LED
blinke. Efter at have klaret problemet, skal der
resettes ved at slukke for startsignalet. Hvis der
allerede er slukket for startsignalet, skal der farst

Gron LED | Red LED Beskrivelse
Teendt Slukket ACS55 karer normal.
Teendt Beskyttelsefunktion er aktiveret. Nr. for blink

indikerer fejlkode.

teendes og herefter slukkes igen. Blinker Blinker ACS55 resetter automatisk inden for 3 sekunder.
Fejlkoderne fremgar af skemaet nedenfor (=antallet af (*) Advarsell Motor starter, hvis startsignal er aktivt.
LED blink).

#| Mulige fejlarsager og hvad der skal gores # |Mulige fejlarsager og hvad der skal gores

1| DC overspaending (*). 1) Netspaendingen er for hg;j.
Check forsyningen. 2) Decelerationsrampetiden er
for kort sammen-lignet med belastningsinertiet:
Forgg ACC/DEC tiden med potentiometeret.

Den analoge indgangsveerdi er mindre end 4mA/2V. (*) Bemaerk: Denne
overvagning er aktiv, hvis Al OFFSET er ON.

2| DC underspeaending (*). Netspeendingen er for lav: |7 | Motoroverbelastning (12t overlast): 1) Check belastningen og veer sikker

Check forsyningen. pa, at motorstgrrelsen passer til ACS55. 2) Veer sikker pa, at indstillingen
af MOTOR | NOM potentiometeret er korrekt.

3| Udgangskortslutning: Netspaendingen udkobles og |8 | Overbelastning af vekselretteren eller usaedvanlig hgj intern temperatur:
motorviklingerne samt motorkablet kontrolleres. 1) Belastningen er for hgj eller 2) kalingen af drevet er utilstraekkelig.

4| Udgangsoverstrgm. 1) Accelerationstiden er for 9 | Andre fejl. Interne fejl. Netspaendingen udkobles kortvarigt. Hvis
kort sammen-lignet med belastningsinertiet: Forag problemet fortsat er der, skal enheden udskiftes.
ACC/DEC potentiometeret. 2) Motor- og
drevstgrrelse passer ikke sammen: Check motoren.

5| Reserveret 10 | Parameterfejl. Bemaerk: Begge LED blinker. DIP switches er flyttet fra

defaultindstilling efter parameterindstillign med DriveConfig. Flyt switches
tilbage til default stillinger.

(*) Automatisk reset hvis AUTORESET er i stilling ON. Se DIP switches side 34.
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Tekniske data
230V 115V

Indbygget EMC, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Uden EMC, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Kontinuerlig motoreffekt kW 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2 0.18 0.37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Modulstgrrelse (ikke EMC) A A B C C A A
Modulstgrrelse (EMC) A A B D D A A
Nominelle veerdier
Indgangsspeaending U4 V 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)
Kontinuerlig udgangsstrem /, A 1.4 2.2 4.3 7.6 9.8 1.4 2.2
Max. udgangsstram /oax” A 2.1 3.3 6.5 11.4 14.7 21 3.3
Udgangsspeending U, Vv 0-U,4, 3-faste 0-2xU,4, 3-faste
Indgangsstram /4 A 4.4 6.9 10.8 18.2 22.0 6.4 9.5
Koblingsfrekvens kHz 5 (max. 16)
Beskyttelsesgraenser
Overstrgm (peak) A 4.4 6.9 13.5 23.9 30.9 4.4 6.9
Overtemperatur 95°C / 203°F (keleplade)
Max. ledertvaersnit
Effektterminaler mm2 2.5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)
Styreterminaler mm2 1.5 (AWG 16)
Effekttab w 21 32 51 74 103 24 35
Netsikring**
IEC, type IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, typerCCand T A 10 15 20 25 30 10 15

* Tilladt i 1 minut.

** Anbefalede veerdier. Anvend ikke halvledersikringer eller “low peak” sikringer.
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Maksimale motorkabellaengder

For at overholde de europzeiske EMC regulativer skal
motorkabellaengden begraenses som beskrevet i skemaet
nedenfor. Jo kortere motorkabel, jo lavere stgjemission til
forsyningslinien og omgivelserne.

Indbygget EMC filter |[Eksternt EMC filter

ACS55-01E- ACS55-IFAB-01 og
ACS55-01N/E
Omformertype 5kHz |[16kHz"| 5kHz |16 kHz "V

N—|

EN61800-3, Farste driftsmilja, ubegraenset distribution

01A4-2, ..., 02A2-1 10m 3m - -

07A6-2, ..., 09A8-2 10m 3m - -

EN61800-3, Farste driftsmilja, begreenset distribution )

01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30 m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 | 20m 10 m - -
EN61800-3, Andet driftsmiljo °)

01A4-2, ...,02A2-2 | 10m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75m 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 | 30m 10 m - -

1) Koblingsfrekvensen kan veelges med DIP switchen. Se side 35.
2) Kun for netbaren emission.
3) For netbaren og udstralende emission.

Beskyttelse

Overspaending, underspaending, kortslutning i udgangen,
overstrgm, tab af analogindgang, overbelasting af motoren,
overbelastning af vekselretteren.

43

Isoleret net

Der ma ikke anvendes drev med indbygget EMC-filter, eller
ACS55-IFAB-01 eksternt indgangsfilter i et isoleret net eller et
hgjimpedans net.

Miljginformation

Et produkt, der skal bortskaffes, indeholder veerdifulde ramaterialer,
som skal kunne genanvendes for at beskytte ressourcerne.
Information om bortskaffelse kan rekvireres fra ABB's salgs- og
serviceafdelinger.

Begransninger af ansvaret
Producenten er ikke ansvarlig for:

» Eventuelle omkostninger, der opstar pa grund af fejl i
installationen, idriftseettelsen, reparation, aendringer, eller hvis de
omgivende forhold ikke opfylder de krav, der er specificeret i den
dokumentation, der er leveret sammen med drevet, og anden
relevant dokumentation.

* Enheder, der er blevet anvendt forkert, forsamt eller har veeret
ude for et uheld.

* Enheder, der bestar af materialer, som er leveret eller
konstrueret af kgberen.

Producenten, dennes leverandgrer eller underleverandgrer kan pa

intet tidspunkt blive draget til ansvar for specielle, indirekte,

tilfeeldige eller deraf fglgende skader, tab eller blive palagt bader.

Hvis De skulle have spargsmal i forbindelse med Deres ABB drev,
beder vi Dem venligst tage kontakt til Deres lokale forhandler eller
ABB kontor. De tekniske data, informationer og specifikationer er
geeldende pa det tidspunkt, de bliver trykt. Producenten
forbeholder sig ret til eendringer uden forudgaende varsel.
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Godkendelser

CE
ACS55 opfylder kravene i det

europeeiske

» Lavspeendingsdirektiv 73/23/EEC med tilfgjelser
+ EMC direktiv 89/336/EEC med tilfajelser

Tilsvarende deklarationer samt en liste over de vigtigste standarder

kan fremsendes pa forlangende.

Elektromagnetisk kompatib

ACS55 opfylder falgende standarder under forudseetning af, at
installationen er udfgrt omhyggeligt og i henhold til instruktionerne i

denne manual:

ilitet:

Netbarne, hajfrekvente
emissioner

EN61800-3 fagrste driftsmiljg,
unrestricted / restricted
distribution.

Udstralende,
hgjfrekvente emissioner

EN61800-3 fagrste driftsmiljg,
restricted distribution.

Immunitet

EN61800-3 andet driftsmiljg

Netharmoniske stremme

IEC61000-3-2.

1) Serg for at overholde de maksimalt tilladte motorkabelleengder
og koblingsfrekvens side 43. Se endvidere instruktionerne om

treekning af kabler pa side 39.

De stremharmoniske niveauer kan reduceres ved hjeelp af
eksterne indgangsdrosselspoler.

UL, cUL og C-Tick maerknin
Se meerkepladen.

g

UL, cUL:

DA

ACS55 er beregnet for net, som ikke kan levere mere end
65 kVA rms symmetrisk ampere, 230 Volt maksimalt, hvis enheden

er beskyttet med klasse CC eller T sikringer.

C-Tick:

For elektromagnetisk kompatibilitet, se specifikation i afsnit CE

ovenfor.

Produktbeskyttelse i USA
Dette produkt er beskyttet af en eller flere af felgende USA

patenter

4,920,306
5,612,604
6,094,364
6,252,436
6,370,049
6,741,059
6,940,253
6,977,449
7,034,510
7,082,374
D510,320

Andre patenter falger.

Tilbehor

5,301,085
5,654,624
6,147,887
6,265,724
6,396,236
6,774,758
6,934,169
6,984,958
7,036,223
7,084,604
D511,137

5,463,302
5,799,805
6,175,256
6,305,464
6,448,735
6,844,794
6,956,352
6,985,371
7,045,987
7,098,623
D511,150

5,521,483
5,940,286
6,184,740
6,313,599
6,498,452
6,856,502
6,958,923
6,992,908
7,057,908
7,102,325
D512,026

5,532,568
5,942,874
6,195,274
6,316,896
6,552,510
6,859,374
6,967,453
6,999,329
7,059,390
D503,931
D512,696

5,589,754
5,952,613
6,229,356
6,335,607
6,597,148
6,922,883
6,972,976
7,023,160
7,067,997
D510,319
D521,466

EMC filter: ACS50-IFAB-01
Indgangsdrosselspoler: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Udgangsdrosselspoler: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3

Potentiometerenhed: ACS50-POT

DriveConfig kit. For yderligere information, kontakt venligst det
lokale ABB kontor.
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Betriebsanleitung

fur ACS55
Frequenzumrichter

von 0,18 bis 2,2 kW

Deutsch DE

AL IDED
MW
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Anfragen zum Produkt und zum Service

Wenden Sie sich mit Anfragen zum Produkt unter Angabe des Typenschlissels und der Seriennummer des Gerats an |hre ABB-
Vertretung. Eine Liste der Verkaufs-, Support- und Serviceadressen finden Sie unter www.abb.com/drives und Auswahl
Frequenzumrichter und Stromrichter unter dem Link ,,World wide service contacts” auf der rechten Seite.

Produkt-Schulung

Informationen zu ABB Produkt-Schulungen finden Sie unter www.abb.com/drives und Auswahl Drives (Frequenzumrichter und
Stromrichter) — , Training courses* auf der rechten Seite.

Feedback zu den Antriebshandbuichern von ABB

Uber Kommentare und Hinweise zu unseren Handbiichern freuen wir uns. Gehen Sie auf die Internetseite www.abb.com/drives, wahlen

Sie dann nacheinander Drives (Frequenzumrichter und Stromrichter) — Document Library (Link zur Dokumenten-Datenbank) — ,Manuals
feedback form* auf der rechten Seite.

3AFE68929300 Rev B ABB Automation Products GmbH
DE Motors & Drives
Gultig ab: 25.02.2008 Wallstadter Stralle 59
D-68526 Ladenburg
DEUTSCHLAND

Telefon +49 (0)6203 717 717
Telefax +49 (0)6203 717 600
Internet: www.abb.de/motors&drives

© 2008 ABB Oy. Alle Rechte vorbehalten.


http://www.abb.com
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
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Sicherheitsvorschriften

Lesen Sie die folgenden Anweisungen sorgfaltig durch, bevor Sie
die Installation beginnen.

Warnung! Gefahrliche Spannung!

Der ACS55 darf nur von qualifiziertem Fachpersonal installiert wer-
den.

Niemals am Frequenzumrichter, dem Motorkabel oder dem Motor
arbeiten, wenn die Spannungsversorgung eingeschaltet ist. Nach

dem Ausschalten der Spannungsversorgung immer mindestens 5
Minuten warten, damit die Zwischenkreis-Kondensatoren entladen
sind, bevor Sie mit den Arbeiten am Frequenzumrichter beginnen.

Warnung! Wenn der Kuhlkorper nicht ordnungsgemalf geerdet ist,
konnen Sie bei Beruhrung einen elektrischen Schlag erhalten.

Hinweis: Die DIP-Schalter fuhren eine gefahrliche Spannung.

Hinweis: Auch wenn der Motor gestoppt ist, liegen gefahrliche
Spannungen an den Leistungsanschlissen L/R, N/S, T1/U, T2/V
und T3/W an.

Hinweis: Auch wenn die Einheit ausgeschaltet ist, kdnnen gefahrli-
che Spannungen von externen Spannungsquellen an den Relais-
ausgangsklemmen anliegen.

Warnung! HeiBe Oberflachen!

Wahrend des Betriebs kann der Kuhlkdrper eine hohe Temperatur
(>80 °C) erreichen. Stellen Sie sicher, dass die Installationsanwei-
sungen eingehalten werden.

Allgemeine Sicherheitsvorschriften

Der ACS55 startet den Motor automatisch nach einer Unterbre-
chung der Spannungsversorgung, wenn ein externer Startbefehl
aktiviert ist.

Versuchen Sie niemals, eine beschadigte Einheit selbst zu reparie-
ren. Der ACS55 kann nicht vor Ort repariert werden. Wenden Sie
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sich wegen eines Austauschgerates an lhren Lieferanten.

Installieren Sie den ACS55 in einem verschlieRbaren oder nur mit
Werkzeug zu 6ffnendem Schaltschrank/Gehause.

Die Spannungsversorgung der Einheit darf nur einmal alle drei
Minuten eingeschaltet werden.

Eine Veranderung der DIP-Schalterstellung wirkt sich auf Funktion
und Leistung des ACS55 aus. Stellen Sie sicher, dass eine
Anderung keine Gefahrdung fiir Personen oder Gerate verursacht.

Uber diese Betriebsanleitung

Diese Betriebsanleitung enthalt die notwendigen Informationen fur
die Installation und Inbetriebnahme des Frequenzumrichters.

Prifen der Lieferung

Lieferumfang:

1. ACS55

2. Betriebsanleitung

3. Zwei Steuerkabelklemmen

A mm ACS55-01E-09A8-2
MRpD 1P20
U2 3~0.U1

U1 1~200..240
1 50/60Hz f2 0..250Hz
1 220A 12 9.8A
Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

(nur bei EMV-Einheiten). Ills/!‘!v!wla!xgul
Prufen Sie anhand des Typenschilds, ob das II.3AIFI!)!(!X!X§III
gelieferte Gerat lhrer Bestellung entspricht. CE @& &

RoHS
ACS55-01_- -

EMV-Filter: E = eingebaut, N = ohne
Max. Dauerausgangsstrom (/,):

01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =43 A,
07A6 =76 A,09A8 =98 A
Spannungsversorgung (U,):
1=110...120 VAC +10%/-15%

2 =200...240 VAC +10%/-15%

Die Seriennummer (S/N) ist auf das Typenschild gedruckt.
(Y = Produktionsjahr, WW = Produktionswoche)
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Gerite-Ubersicht

Der ACS55 Frequenzumrichter regelt die Drehzahl eines 3-phasigen Asynchronmotors.
Schutzerde (PE), Seite 57

Netzanschlussklemmen, —
Seite 57 ABBLR ws
L ] . LiNg Sl
PE

Betriebs-LED, Seite 61

DIP-Schalter, Seite 54

Fehler-LED, Seite 61

Regelungspotentiometer, Seite 56

Motorkabelschirm, Seite 57

(0 D
s
Motorkabelanschlisse, Seite 57.

o000 vy D : : ) .
el er Schiebedeckel bietet eine zusatzliche
CLOSED,  rOPEN Isolation. Den Deckel zum Schlie3en nach
links schieben.

i,_.
=

Analog-Eingangssignal Wahl-
schalter (Spannung/Strom),
Seite 58

-

= Anschlusswinkel, Seite 59
| —@

Montagehalterung, Seiten 52 - . .
g tng, sl (nur EMV-Einheiten)

53 IR
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Installations- und Inbetriebnahmeschritte
Vor Beginn die Sicherheitsvorschriften auf Seite 47 lesen.
Tatigkeit Seite
1 Prifung des Lieferumfangs. 47
2 Sicherstellen, dass die Umgebungsbedingungen am Installationsort fur den ACS55 geeignet sind. 50
Montage des ACSS55. 52 -
53
4 Prifen, ob die Standardeinstellungen verwendet werden kdnnen: Motornennfrequenz 50 Hz; Antrieb einer Pumpe oder | 54
eines Lufters; maximale Ausgangsfrequenz 50 Hz. Wenn die Standardeinstellungen nicht verwendbar sind, die DIP-
Schalterstellungen entsprechend andern.
5 Sicherstellen, dass der MOTOR | NOM Potentiometer auf den Nennstrom des Motors eingestellt ist. Die Einstellung 56
des Motor-Nennstroms ist die Berechnungsgrundlage fur den thermischen Motorschutz.
6 Falls erforderlich, den Potentiometer flr die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit ACC/DEC einstellen. 56
7 Anschluss der Spannungsversorgungs- und Motorkabel. 57
8 Anschluss der Steuerkabel. 58
9 Spannungsversorgung einschalten. Die grune LED leuchtet auf. Hinweis: Der Motor dreht, wenn das Startsignal aktiv
ist.
10 | Den Drehzahlsollwert einstellen und das Startsignal aktivieren. Der Motor beschleunigt auf den eingestellten 60

Drehzahlsollwert.
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Grenzwerte der Umgebungsbedingungen

DE

Installationsort

Lagerung und Transport in der Schutzverpackung

Lufttemperatur

-20°C (-4°F), Vereisung nicht zulassig ")
+40°C (104°F), bei Nennlast

+50°C (122°F), wenn der Dauerausgangs-
strom max. 85% des Nennausgangsstroms /,

betragt.

-40°C (-40°F) bis +70°C (158°F)

Hohe des
Aufstellortes

0...2000 m (0...6,600 ft).
Bei H6hen 1000...2000 m (3300...6600 ft),
Leistungsminderung von Py und /5, um 1% far

+ 100 m Hohe.

Keine Einschrankung

Relative Geringer als 95%, Kondenswasserbildung Geringer als 95%, Kondenswasserbildung nicht zulassig
Luftfeuchte nicht zulassig

Kontaminations- | « Leitfahiger Staub nicht zulassig Lagerung Transport

grad + Saubere Luft, frei von korrosiven U anan : U aean :
(IEC 60721-3-3) Bestandteilen und leitfahigem Staub Iz_ﬁllg:;ger Staub nicht IZ‘SI'g:;ger Staub nicht

* Chemische Gase: Klasse 3C2
» Feststoffe: Klasse 3S2

 Chem. Gase: Klasse 1C2 * Chem. Gase: Klasse 2C2
* Feststoffe: Klasse 1S2 » Feststoffe: Klasse 252

Schwingungen,

Frequenzbereich: 5...150 Hz

Entsprechend ISTA 1A Spezifikation

sinusférmig Konstante Spitzenbeschleunigung: 1 g

(IEC 60068-2-6)

Stofy Nicht zulassig Max. 100 m/s? (330 ft/s2), 11ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)

Freier Fall: Nicht zulassig Nicht zulassig

1) Beim Betrieb des Frequenzumrichters bei Temperaturen unter dem Gefrierpunkt muss er standig an die Spannungsversorgung
angeschlossen sein. Der Frequenzumrichter muss in ein Gehause / einen Schaltschrank eingebaut werden. Stellen Sie sicher, dass die
vom Frequenzumrichter erzeugte Warme ordnungsgemal abgeleitet wird.

Die Schutzart des ACS55 ist IP20.
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Abmessungen
Bau- Bau- Bau- Bau-
grofRe A | groRe B | groRe C | groRe D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2,09) (2,83) (2,91) (2,91)
45 67.5 70 70
(1,77) (2,66) (2,76) (2,76)
128 128 159 159
(5,04) (5,04) (6,26) (6,26)
67,5 67,5 - -
(2,66) (2,66)
- - 77 77
(3,03) (3,03)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
183 183 - 230
(7,20) (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) (6,14) (7,17) (8,43)
170 170 194 226
(6,69) | (6,69) | (7.64) | (8,90)
146,5 146,5 171 203
(5,77) (5,77) (6,73) (7,99)
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Montage

DE

Warnung! Wahrend des normalen Betriebs heizt sich die Einheit auf eine hohe Temperatur auf. Unter allen Betriebsbedingungen muss
ein ausreichender Kuhlluftstrom gewahrleistet sein:

- Der ACS55 muss immer so montiert werden, dass die Kuhlrippen senkrecht stehen.

- Ausreichend freie Abstande um die Gehause der Baugrof3en A and B einhalten. Die Gerate der Baugrofden C und D sind Lufter

gekunhlt, so dass sie ohne Abstande nebeneinander installiert werden konnen.
Die Montage erfolgt mit dem Montageclip auf einer 35 mm DIN-Schiene oder an einer Wand.

Montage auf DIN-Schiene

Den ACS55 auf die Schiene "klik-
ken". Zum Abnehmen den Feder-
riegel oben am Montageclip
drucken.

Montage an der Wand

Die Einheit mit einem Montageclip
an der Wand befestigen.

M4 Schrauben verwenden.

Freie Abstande

Fur eine ausreichende Kuhlung sind immer die unten
angegebenen freien Abstande um die Einheit einzuhalten.

&

T
il

4

T
FAAAAEAII

!

Bau-
grofen
Aund B
cm (in.)

Bau-
grofen
CundD
cm (in.)

1,5 (0,6)

0(0)
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Aufstecken und Abnehmen des Wandmontageclips

Der ACS55 kann entweder mit der Langs- oder der Schmalseite an der Wand montiert werden. Installieren Sie den Montageclip auf der

gewunschten Seite. Siehe folgende Anweisungen fir die Gehduse A und B.
Den Montageclip an den Gehausen der Baugrofien C und D zum Abnehmen nach unten ziehen und zur Befestigung nach oben

schieben.

Abnehmen des Montageclips,
BaugroRen A und B:

Durch Dricken der beiden Plastikhalter
den oberen und den unteren Teil des Clips
voneinander trennen.

Aufstecken des Montageclips,
BaugroBe A:

Beide Teile wie dargestellt ansetzen und
sie zusammenstecken.

Aufstecken des Montageclips,
BaugroRe B:

Beide Teile zwischen die Kihlrippen
schieben und sie zusammenstecken.
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DIP-Schalter

Mit dem DIP-Schalter kann der ACS55 an den Motor und die Applikationen angepasst werden.

Warnung! Der DIP-Schalter fuhrt gefahrliche Spannung (200 V). Die Spannungsversorgung ausschalten und 5 Minuten warten,
bevor die Schalterstellung geandert werden kann. Den Schutzdeckel geschlossen lassen, wenn der ACS55 an das Netz
angeschlossen ist.

Konfiguration

* Den Frontdeckel mit der Klinge eines Schraubendrehers 6ffnen und den DIP-Schalter einstellen.

* Den jeweiligen Schalter mit der Spitze eines Schraubendrehers nach links oder rechts driicken.
Standardmafig sind alle Schalter in der linken Position.

* Den Frontdeckel schlief3en.

. Basis-Information Him L
DIP-Schalter # | Name und Funktion Standard- Alternative
einstellung Einstellung
1 | NOM FREQ HZ: Motornennfrequenz 50 Hz 60 Hz
: MOM FREQ | 2 | SILENT: Motorgerauschpegel OFF - normal ON - leise
20 |SCL I 60 Hz (PWM-Schaltfrequenz) (5 kHz) (16 kHz)
OFF |\SLL | ON SILENT 3 | LOAD: Last-/Drehmomenttyp (U/f-Kurve) P&F - Pumpen/ CT - Konstantmoment
P&F|[SCL1|(CT LOAD Liifter
5 (1110 JOGHz — , ,
BT BT T || RUN RELAY 4 | JOG HZ: Konstantfrequenz fur die Jogging-Funktion | 5 Hz 10 Hz
OFF||-C1] |/ OM AIOFFSET | 5 | RELAY: Betriebsart Relaisausgang FLT - Fehler RUN - Motor luft
OFF ||| ON- AUTORESET [ 6 | A| OFFSET: Minimum-Wert fiir Analogeingang OFF-0mA(OV) | ON-4mAQ2 V)
OFF||- ) || oN IS . .
E, 7 | AUTORESET: OFF - keine autom. | ON - automatische
Automatische Fehlerrlicksetzungsfunktion Rucksetzung Rucksetzung aktiviert
8 | HI FREQ: Hochfrequenzmodus OFF - Standard ON - hohe Frequenz
aktiviert
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Erganzende informationen
Nr. | Name Information
1 NOM Einstellung der Motornennfrequenz (siehe Motortypenschild).
FREQ Hz
2 SILENT | Einstellung der Frequenzumrichter-Schaltfrequenz.
Hinweis: Bei hdheren Frequenzen treten starkere elektromagnetische Stérabstrahlungen auf,
und es mussen die kurzeren zulassigen Motorkabellangen verwendet werden, damit die euro-
paischen EMV-Vorschriften eingehalten werden. Siehe Technische Daten auf Seite 62.
Hinweis: Die Schaltfrequenz wird an die Temperatur des ACS55 angepasst. f
3 LOAD Optimiert die Ausgangsspannung und Frequenzcharakteristik fur angetriebene Lasten. Zur Aus- f’
wahl stehen P&F flur ein quadratisches Lastmoment (z.B. Pumpen und Lufter) und CT fur Lasten N
mit Konstantmoment (z.B. Aufzuge). Der ACS55 erhoht automatisch die Startspannung um
10%, um den Motorverlust auszugleichen und das Anlaufmoment zu erhdhen.
4 JOG Hz | Einstellung der Jogging-Frequenz. Aktiviert wird die Jogging-Funktion durch einen 12...24 VDC Eingang an Digital-
eingang 3 ("JOG"). (Der Frequenzumrichter beschleunigt oder verzdgert auf die Jogging-Frequenz und halt den
Wert bis der Eingang wieder abgeschaltet wird.)
5 RELAY Einstellung des Antriebsstatus, der vom Relaisausgang (Schlieer) angezeigt wird. FLT = Fehler. Kontakt ist bei
Fehler oder abgeschalteter Spannungsversorgung geodffnet. RUN = Lauft. Kontakt ist beim Betrieb geschlossen.
6 Al Aktiviert eine Living-Zero-Uberwachung fiir den Analogeingang. 4 mA (2 V) = der ACS55 generiert eine Fehlermel-
OFFSET | dung und stoppt, wenn der Strom unter diesen Grenzwert fallt. Weitere Informationen zur Skalierung des Analogein-
gangs enthalt der Abschnitt Drehzahlregelung auf Seite 60.
7 AUTO- Aktiviert die automatische Riicksetzfunktion fiir folgende Fehler: Unterspannung, Uberspannung, Analogeingangssi-
RESET gnal fehlt. ON = der ACS55 versucht automatisch ein Reset drei Sekunden nach einer Fehlerabschaltung. Maximal
sind zehn Resets in drei Minuten moglich. Danach stoppt der ACS55 und versucht kein erneutes Reset. Siehe auch
Statusanzeigen und Fehlersuche auf Seite 61.
Warnung! Wenn das Startsignal eingeschaltet/aktiviert ist, startet der Motor nach einem Reset. Es muss sicherge-
stellt sein, dass keine Gefahrdung entsteht.
8 HI FREQ | Einstellung der maximalen Ausgangsfrequenz. OFF: Max. Frequenz = Wert, der durch den NOM FREQ HZ Schalter

eingestellt wird. ON: Max. Frequenz = Einstellwert des NOM FREQ HZ Schalters + Wert des HI FREQ Potentiome-
ters. Siehe Regelungspotentiometer auf Seite 56.
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Regelungspotentiometer

Die Regelungs-Potentiometer kdnnen mit einem Schraubendreher eingestellt werden. StandardmaRig sind alle Potentiometer auf die
Mittelposition des Einstellbereichs eingestellt.

MIOTOR | BOM MOTOR | | Berechnen Sie den Wert von MOTOR | NOM mit der unten gezeigten Gleichung oder nehmen Sie den
%) 100 NOM Wert aus der unten stehenden MOTOR | NOM Auswahltabelle. Der ACS55 berechnet die Temperatur des
Motors auf Basis des gemessenen Ausgangsstroms und des eingestellten Motornennstroms. Der Fre-

st guenzumrichter schaltet ab, wenn der Motor nach der Berechnung zu heil3 wird.
Hinweis: Lange Motorkabel verursachen groliere kapazitive Strome, deshalb kann es erforderlich sein, die
MOTOR | NOM Einstellung zu erhohen.
MOTOR | NOM (%) = Motornennstrom [A] . 100%
ACS55-Nennstrom [A]
AcC 6 ACC/DEC | Einstellung der Beschleunigungs- und Verzégerungszeit von der Minimal- auf die Maximalfrequenz und
aes umgekehrt in Sekunden. Je langer die ACC/DEC-Zeit eingestellt wird, desto langsamer folgt der ACS55
dem Sollwert.
HI FREQ | Begrenzung der Ausgangsfrequenz auf einen gewunschten Wert zwischen Nennfrequenz und
Nennfrequenz + 70 Hz. Zur Verwendung dieses Potentiometers den Hochfrequenzmodus mit dem
. HI FREQ DIP-Schalter einstellen. Siehe DIP-Schalter auf Seite 54.
HI FREQ (Hz)
MOTOR | NOM - Auswabhltabelle ACC/DEC - Zeit
Motornennstrom (A Sollw. [%]
ACS55-01x- A A
01A4x 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100-F=====~»
| | | | | | | I I I
-02A2-x 11 13 15 1 8 2 0 2 2 24 26 28 30 33 | |
| | | | | | | |
-04A3-x 22 26 3,0 3 5 4 0 43 47 52 56 60 65 - J' :
I T | I | I | | I
-07A6-x 38 46 53 6,1 6,8 7,6 84 93 102 11,4 , 4 |
| | | | | | | | T 1 T |
-09A8x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147 7 = 7ot
I I I | | I T T T T T !
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Netzanschluss und Motoranschluss

1-phasige

L'R NS

LINE

MOTOR

T1 T2 T3
U v w

AWarnung! Stellen Sie vor der Installation sicher, dass die Netzspannung abgeschaltet ist.

Netzspannung Hinweis: Die Netzspannung prifen! Der Anschluss von 230 VAC an einen ACS55, der fiir die Netzspannung
von 115 V AC vorgesehen ist, beschadigt oder zerstort den Frequenzumrichter!

Anschluss- Beschreibung LeitergroRe Anzugs-
klemme moment
L/R, N/S 1~ Eingangsspannung Querschnitte: max. 2,5 mm? (Baugroen A | 0,5 Nm/
2 .
T1/U, T2/V, T3/W | Motoranschluss (Ausgang) und B.) ode_r max. 4 mm (Baugrofsen Cund | 0,6 Nm
D), einadrige Kupferleiter
Schutzerde. Mehradrige Leiter (Litzen) verwenden. 1 Nm(*)

PE@

Motorkabel-Schutzleiter und
Schirm.

Die Grofke darf nicht kleiner sein, als die
Grolde der verwendeten Einspeisekabel.

Warnung! Wenn der Kuhlkorper nicht ordnungsgemald geerdet ist, konnen Sie bei Beruhrung des Kuhlkorpers
einen elektrischen Schlag erhalten.
*Hinweis: Es durfen nur die mitgelieferten M4x8 Kombischrauben verwendet werden.
Die maximal zulassige Einschraubtiefe der Erdungsschrauben betragt 6 mm.

Halten Sie die ortlich vorgeschriebenen Kabelquerschnitte ein. Verwenden Sie Leistungskabel, die fur
60 °C (140 °F) oder 75 °C (167 °F) bei Umgebungstemperaturen tber 30 °C (86 °F) ausgelegt sind.
Siehe auch Zusétzliche Anweisungen fiir Verkabelung und EMV auf Seite 59.

Der Erdschluss-Strom des ACS55 kann 3,5 mA AC / 10 mA DC ubersteigen.
Nach EN50178 darf der ACS55 nur in ortsfesten Installationen eingesetzt werden.

Eingangssicherung
Empfohlene Sicherungstypen siehe Technische Daten auf Seite 62.

Motor

Der Motor muss ein 3-phasiger Asynchronmotor mit einer Nennspannung Uy von 200 bis 240 V und einer Nenn-
frequenz fyy von 50 oder 60 Hz sein. Der Motornennstrom muss kleiner oder gleich dem Nennausgangsstrom (/5)
des Frequenzumrichters sein.

Werden Phasen U-U, V-V und W-W angeschlossen und die Drehrichtung vorwarts ist gewahlt, dann dreht die
Motorwelle im Uhrzeigersinn, gesehen von der A-Seite (freies Wellenende).
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Anschluss der Steuerkabel Steueranschliisse
Kabel (Litzen) von 0,5...1.5 mm?2 verwenden (AWG22 - AWG16).

Fir die Digitaleingange kann die interne (1) oder eine externe (2)
Spannungsversorgung verwendet werden. Die Analog-Steuerspan- | # | Name | Beschreibung
nung betragt standardmaRig 0...10 VDC. (Der Al-Schalter muss in
Position Spannung ("U") gestellt sein.)

COM Masse Digital- oder Analogeingange 1)

1
2 | COM Masse Digital- oder Analogeingange 1)
3

< < Al Analogeingang: Drehzahl- (Frequenz-) Sollwert.
B . E a - E 0/2...10 VDC (Ri=190 kOhm), oder 0/4...20 mA
== nd == i= o igkeit +/-
8 8 L sag E 8 & Sou SN < E 8 EC) (Ri=100 Ohm). Auflésung 0,1%, Genauigkeit +/-1%.
Oty + 0S8 OQO®+ + ©OLS D 4 | +10V Referenz-Spannung fur Analogeingang.
Genauigkeit +/-2%. Max. 10 mA.
; ; e Bl N ] 5 | +12V Hilfsspannung fur Digitaleingange. Max. 30 mA.
| : START | Digitaleingang 1: Start (Reset des Frequenzumrich-
| 1)| ters nach einer Fehlerabschaltung) 2)
| 1 | —
2)| 'L B v 7 | REV Digitaleingang 2: Drehrichtungsumkehr 2)
L — 4 8

JOG Digitaleingang 3: Aktivierung der JOG-Drehzahl 2)

9 | SCR Masse fur Signalkabelschirme. Intern mit der

12...24 V DC-Versorgung 1...10 kOhm

Verwendung des 0/4...20 mA Gehausemasse verbunden.
Stromsignals: — COM : "
- Den Al-Schalter auf Position @ H H COM Relaisausgange
Strom ("I") stellen. = Y SPEED/AI| | 1 | RO1 Fehler: Relais 6ffnet.12 V...250 VAC / 30 VDC
- Den Al OFFSET Schalter auf ' +10V 5> [RO2 | 10mA..2A
| +12V
Pos. ON stellen, wenn das | |
4...20 mA Stromsignal | START 1) Intern (iber einen 1 MOhm-Widerstand mit dem Geh&use
verwendet werden soll. T EAI | REV verbunden.
N JOG 2) Die Impedanz des Digitaleingangs betragt 1,5 kOhm.
U SCR
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Zusatzliche Anweisungen fur Verkabelung und EMV

Diese Anweisungen mussen fur einen stérungsfreien Betrieb und die Einhaltung der europaischen EMV-Richtlinien befolgt werden.
Motorkabel

Als Motorkabel muss ein symmetrisches dreiadriges Kabel mit einem konzentrischen PE-Leiter oder ein vieradriges Kabel mit einem
konzentrischen Schirm verwendet werden. Es wird ein Kabel mit Metallgeflecht-Schirm empfohlen z.B. Typ MCCMK (NK Cables).

- Das Kabelschirmgeflecht zu einem Bindel verdrillen und an die Erdklemme JT— anschlieRen. Das verdrillte Blindel muss so kurz wie
maoglich sein.

- Den Kabelschirm wie im Bild gezeigt anklemmen, wenn interne oder externe EMV-Filter verwendet werden.

- Motorseitig mussen die Motorkabelschirme mit einer 360 Grad Erdung des Schirms durch eine EMV-Kabeleinfihrung geerdet werden
oder die Schirmleiter mUssen zu einem Bundel verdrillt (nicht langer als funf
mal Durchmesser) und an die PE-Klemme des Motors angeschlossen
werden.

Steuerkabel

Als Steuerkabel missen mehradrige Kabel mit geflochtenem Kupferschirm
verwendet werden. Es wird ein doppelt geschirmtes verdrilltes Leiterpaar fur
Analogsignale empfohlen.

- Die Schirme zu einem Bundel zusammendrehen und an Klemme SCR
anschlielRen. Das verdrillte Bundel muss so kurz wie moglich sein.

- Die Steuerkabel wie in der Abbildung gezeigt anklemmen (nur EMV-
Einheiten).

- Die Motorkabel getrennt von den Steuerkabeln und Einspeisekabeln
verlegen, um elektromagnetische Storungen zu vermeiden

(Abstand > 20 cm). 1 .
Hinweis: Verwenden Sie niemals fur 24 VDC und 115/230 VAC Signale das
selbe Kabel.

Steuerkabel —_—

Motorkabel — |
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Drehzahlregelung

Uber den Analogeingang wird der Drehzahl- (Frequenz-) Sollwert fiir den ACS55 vorgegeben. Das Verhaltnis von Analogeingang und
dem Sollwert ist von den DIP-Schalterstellungen wie unten gezeigt abhangig. Die Ausgangsfrequenz folgt den Sollwertanderungen
entsprechend der Einstellung des ACC/DEC-Potentiometers.

Hochfrequenzmodus OFF (Standard) Hochfrequenzmodus ON
f fA Frequenzsollwert
A AN
-1 — — — — — — | fin+ 70 Hz usgangsfrequenz-
e Grenzwert
| b S
a : a
b | b
| Eingang* . Eingang*
-
0 2V 10V " [V, mA] A 10V "1y, ma]
4 mA 20 mA 4 mA 20 mA ’
DIP-Schalterstellungen: DIP-Schalterstellungen:
HI FREQ = OFF HI FREQ = ON
Al OFFSET = OFF (Kurve a) oder Al OFFSET = OFF (Kurve a) oder ON** (Kurve b)
ON** (Kurve b) MOTOR NOM FREQ = 50 oder 60 Hz
MOTOR NOM FREQ = 50 oder 60 Hz
Die Ausgangsfrequenz wird durch die einge- Die Ist-Ausgangsfrequenz wird auf einen Wert zwischen fyy und fy + 70 Hz durch den
stellte Nennfrequenz des Motors begrenzt. HI FREQ Potentiometer begrenzt. Der Potentiometer beeinflusst nicht die Skalierung
des Analogeingangs.

* Mit dem Al-Schalter muss das Spannungs- oder Stromsignal eingestellt werden, siehe Seite 58.
** Zum Schutz des Frequenzumrichters bei einem Ausfall des Analogeingangssignals schaltet der Frequenzumrichter ab, wenn das
Signal unter 2V (4mA) abfallt.
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Statusanzeigen und Fehlersuche

61

Der ACS55 hat zwei Status-LEDs auf dem Griine LED | Rote LED Beschreibung

Frontdeckel. : :

Wenn der Frequenzumrichter ein Problem Ein Aus Der ACS55 arbeitet normal.

ggeapstég';gké e(jsl,ePrgglé_rEE.e!\rlw?aclgu!zsc?(ggtbzuunngg Ein Blinkt Die Schutzfunktion ist aktiviert worden. Der

durch Ausschalten des Startsignals durchfih- Ein Fehlercode wird durch die Blink-Anzahl angezeigt.
ren. Ist das Startsignal bereits ausgeschaltet,

wieder an- und dann nochmal ausschalten. Blinkt Blinkt Der ACS55 fiihrt ein Reset automatisch innerhalb von
Die Fehlercodes (Blinkfrequenz der LED) sind 3 Sekunden durch. (*) Warnung! Der Motor startet,
in der Tabelle unten angegeben. wenn das Startsignal eingeschaltet ist.

# |Fehlercodes und mogliche Ursachen Fehlercodes und mdgliche Ursachen
DC-Uberspannung (*). Analogeingangswert ist niedriger als 4mA/2V. (*)
1) Netzspannung ist zu hoch: Netzspannung prufen. Hinweis: Diese Uberwachung ist aktiviert, wenn Al OFFSET
2) Die Verzogerungsrampenzeit ist fur das Lastmoment zu auf ON eingestellt ist.
kurz: Die ACC/DEC-Zeit mit dem Potentiometer verlangern.
2 |DC-Unterspannung (°). } 7 | Motor Uberlastet (/°t Uberlast): 1) Last priifen und sicher stel-
Netzspannung ist zu niedrig: Netzspannung prifen. len, dass die Motorauslegung fiir den ACS55 geeignet ist.
2) Prifen, ob die Einstellung des MOTOR | NOM Potentio-
meters korrekt ist.
3 | Kurzschluss am Ausgang: Spannungsversorgung abschalten |8 |ACS55 Uberlastet oder zu hohe Innentemperatur:
und die Motorwicklungen und das Motorkabel prufen. 1) Last ist zu grold oder
2) Frequenzumrichter-Kuhlung ist nicht ausreichend.
4 | Ausgang Uberstrom. 1) Beschleunigungszeit ist fir das Last- |9 | Andere Fehler. Interne Fehler. Spannungsversorgung aus-
moment zu kurz: Den ACC/DEC Potentiometer hoher einstel- und wieder einschalten. Wenn das Problem weiterhin
len. 2) Motor- und Frequenzumrichtertyp passen nicht besteht, das Gerat austauschen.
zueinander: Motor prufen.
5 |Reserviert 10 | Parametrierungsfehler. Hinweis: Beide LEDs blinken.
DIP-Schalterstellung wurde nach der Parametrierung mit
DriveConfig verandert. Wieder auf Standardposition stellen.

(*) Automatischer Reset, wenn AUTORESET auf ON eingestellt ist. Siehe DIP-Schalter auf Seite 54.
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Technische Daten
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230V 115V

Eingebaute EMV, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1

Ohne EMV, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1

Motor-Dauerausgangsleistung kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2

Baugrolie (ohne EMV) A A B C C A A

Baugrofie (mit EMV) A A B D D A A

Nenndaten

Eingangsspannung U V 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)
. Dauer-Ausgangsstrom /, A 1,4 2,2 4.3 7,6 9,8 1,4 2,2

Max. Ausgangsstrom /o ax" A 2,1 3,3 6,5 11,4 14,7 2,1 3,3

Ausgangsspannung U, \% 0-U4, 3-phasig 0-2xU4, 3-phasig

Eingangsstrom /4 A 4.4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5

Schaltfrequenz kHz 5 (max. 16)

Schutzgrenzen

Uberstrom (Spitze) A 4.4 6,9 13,5 23,9 30,9 4.4 6,9

Ubertemperatur 95°C / 203°F (Kuhlkorper)

Maximale KabelgroRen

Netzanschlussklemmen mm2 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)

Steueranschlisse mm2 1,5 (AWG 16)

Verlustleistung w 21 32 51 74 103 24 35

GroRe der Netzsicherungen **

IEC, Typ IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16

UL, Typen CCund T A 10 15 20 25 30 10 15

* Zulassig fur 1 Minute.

** Empfohlene Werte. Keine superflinken oder Low-peak-Sicherungen verwenden. Befolgen Sie die ortlichen Sicherheitsvorschriften.
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Maximale Motorkabellangen

Zur Ubereinstimmung mit den europaischen EMV-Richtlinien
durfen die Motorkabel nicht langer sein, als in der Tabelle unten
angegeben. Je kurzer das Motorkabel, desto geringer sind die
Stéremissionen auf Einspeisenetz und Umgebung.

Eingebauter Externe
EMV-Filter EMV-Filter
ACS55-01E- ACS55-IFAB-01 und
ACS55-01N/E
ACS55-Typ 5kHz |16kHz" | 5kHz |16 kHz"

EN61800-3, Erste Umgebung, allgemeine Erhéltlichkeit ¥

01A4-2, ..., 02A2-1 10m 3m - -

07A6-2, ..., 09A8-2 10 m 3m -

EN61800-3, Erste Umgebung, eingeschrénkte Erhéltlichkeit °

01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30 m 10 m
07A6-2, ...,09A82 | 20m 10 m - -
EN61800-3, Zweite Umgebung °/

01A4-2, ..., 02A2-2 10 m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75 m 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, ...,09A82 | 30m 10 m - -

1) Die Schaltfrequenz kann mit dem DIP-Schalter eingestellt
werden. Siehe Seite 55.

2) Nur far leitungsgebundene Emissionen.
3) Fur leitungsgebundene und abgestrahlte Emissionen.

Schutzfunktionen

Uberspannung, Unterspannung, Kurzschluss am Ausgang,
Uberstrom, Analogeingangssignal-Ausfall, Motoriiberlast,
Wechselrichter-Uberlast.
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Erdfreie Verteilernetze

Frequenzumrichter mit eingebautem EMV-Filter oder externem
ACS55-IFAB-01 Eingangsfilter durfen nicht in einem erdfreien Netz
oder einem hochohmig geerdeten industriellen Verteilernetz ver-
wendet werden.

Umweltvertraglichkeit

Der ACS55 enthalt wertvolle Rohstoffe, die recycelt werden sollten,
um damit Energie zu sparen und naturliche Ressourcen zu scho-
nen. Informationen zur Entsorgung erhalten Sie von den ABB-Ver-
kaufs- und Service-Vertretungen.

Haftungsbeschrankungen
Der Hersteller haftet nicht fur:

» Kosten, die durch Schaden entstehen, wenn die Bedingungen
und Erfordernisse, die in der Dokumentation, die mit dem Fre-
qguenzumrichter geliefert wurde, und/oder weiterer relevanter
Dokumentation spezifiziert sind, bei Installation, Inbetriebnahme,
Reparatur oder Veranderungen des Frequenzumrichters nicht
eingehalten werden, oder wenn die spezifizierten Umgebungs-
bedingungen nicht eingehalten werden.

+ Schaden durch mibrauchliche Verwendung und Schaden, die
durch Fahrlassigkeit oder Zufall entstanden sind.

* Einheiten, die Materialien des Kaufers enthalten, oder Einheiten,
die vom Kaufer verandert wurden.

In keinem Fall haftet der Hersteller, seine Lieferanten oder Unterlie-

feranten fur konkrete, indirekte, zufallige oder Folgeschaden, Ver-

luste, Strafen oder Zwangsgelder.

Bei Fragen zum ABB-Frequenzumrichter wenden Sie sich bitte an
den zustandigen ABB-Vertriebspartner oder Ihre ABB-Vertretung.
Die technischen Daten, Angaben und Spezifikationen entsprechen
dem zum Zeitpunkt der Drucklegung guiltigen Stand. Anderungen
vorbehalten.
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Zulassungen

CE
Der ACS55 erflllt die Anforderungen der europaischen

* Niederspannungsrichtlinie 73/23/EEC mit Erganzungen

+ EMV-Richtlinie 89/336/EEC mit Erganzungen

Die entsprechenden Erklarungen und eine Liste der wichtigsten
Normen sind auf Anfrage erhaltlich.

Elektromagnetische Vertraglichkeit:

Der ACS55 erflllt die folgenden Normen, vorausgesetzt, dass die
Installation ordnungsgemaf und entsprechend den Anweisungen
in dieser Betriebsanleitung ausgefuhrt wurde:

DE
UL, cUL:
Mit Sicherungen der Klassen CC oder T kann der ACS55 in einem

Netz eingesetzt werden, das nicht mehr als eff. 65 kA symmetrisch
abgibt, Spannung maximal 230 V.

Leitungsgebundene EN61800-3 Erste Umgebung,
Hochfrequenz- allgemeine / eingeschrankte
Emissionen Erhéltlichkeit ")

Abgestrahlte EN61800-3 Erste Umgebung,
Hochfrequenz- eingeschrankte Erhaltlichkeit
Emissionen

Storfestigkeit EN61800-3 Zweite Umgebung
Netzoberschwingungen IEC61000-3-2

1) Die maximal zulassigen Motorkabellangen und die
Schaltfrequenz beachten, siehe Seite 63. Siehe auch
Verkabelungsanweisungen auf Seite 59.

Netz-/Strom-Oberschwingungen kdnnen durch die Installation von
externen Eingangsdrosseln reduziert werden.

UL-, cUL- und C-Tick-Kennzeichnungen
Siehe Typenschild.

C-Tick:

Bezuglich der elektromagnetischen Vertraglichkeit, siehe

Spezifikation in Abschnitt CE oben.

Produkt-Schutzrechte in den USA

Dieses Produkt wird durch eines oder mehrere der folgenden US-
Patente geschutzt

4,920,306
5,612,604
6,094,364
6,252,436
6,370,049
6,741,059
6,940,253
6,977,449
7,034,510
7,082,374
D510,320

Weitere Patente sind angemeldet.

Zubehor

5,301,085
5,654,624
6,147,887
6,265,724
6,396,236
6,774,758
6,934,169
6,984,958
7,036,223
7,084,604
D511,137

5,463,302
5,799,805
6,175,256
6,305,464
6,448,735
6,844,794
6,956,352
6,985,371
7,045,987
7,098,623
D511,150

5,521,483
5,940,286
6,184,740
6,313,599
6,498,452
6,856,502
6,958,923
6,992,908
7,057,908
7,102,325
D512,026

5,532,568
5,942,874
6,195,274
6,316,896
6,552,510
6,859,374
6,967,453
6,999,329
7,059,390
D503,931
D512,696

5,589,754
5,952,613
6,229,356
6,335,607
6,597,148
6,922,883
6,972,976
7,023,160
7,067,997
D510,319
D521,466

EMV-Filter: ACS50-IFAB-01

Eingangsdrosseln: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1

Ausgangsdrosseln: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiometereinheit: ACS50-POT

DriveConfig-Kit, weitere Informationen erhalten Sie auf Anfrage
von lhrer ABB-Vertretung.
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Guia del usuario

para Accionamientos
de CA de tipo ACS55

de 0,18 a 2,2 kW
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Servicio de consultas del producto

Dirija cualquier consulta sobre el producto a su representante local de ABB indicando el codigo del modelo y el numero de serie de la
unidad en cuestion. Para acceder a la lista de contactos de los departamentos de ventas, ayuda y servicio; entre en la pagina web
www.abb.com/drives y seleccione Drives — Sales, Support and Service network en el panel de la derecha.

Formacién sobre el producto

Para obtener informacién acerca de la formacion que imparte ABB sobre el producto, entre en la pagina web www.abb.com/drives y
seleccione Drives — Training courses en el panel de la derecha.

Opiniones sobre los manuales de convertidores de ABB

Le agradeceremos que nos remita sus comentarios sobre los manuales. Dirijase a www.abb.com/drives y, a continuacion, seleccione
Drives — Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives) en el panel de la derecha.

3AFE68929300 Rev B ASEA BROWN BOVERY, S.A.
ES Poligono Industrial S.O.
Efectivo: 25/02/2008 08192 Sant Quirze del Vallés
Barcelona
ESPANA
Tel: 93-728 8700
Fax: 93-728 8743
Internet: www.abb.com/es

© 2008 ABB Oy. Todos los derechos reservados.

ES


www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
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Instrucciones de seguridad

Lea atentamente las siguientes instrucciones antes de continuar
con la instalacion.

jAtencion! jTension peligrosa!

El ACS55 sélo debera ser instalado por un electricista competente.

No intente trabajar con el convertidor, el cable a motor o el motor
con la alimentacion principal conectada. Tras desconectar la
alimentacién de entrada, espere siempre 5 minutos como minimo
hasta que se descarguen los condensadores del circuito
intermedio antes de trabajar en el convertidor de frecuencia.

jAtencion! Si el disipador no esta correctamente conectado a
tierra, puede electrocutarse al tocarlo.

Nota: Los conmutadores DIP se encuentran bajo una tension
peligrosa.

Nota: Incluso con el motor parado, existen tensiones peligrosas en
los terminales del circuito de potencia L/R, N/S, T1/U, T2/V y T3/W.

Nota: Incluso con la unidad apagada, podrian existir tensiones
externas peligrosas conectadas desde el exterior a los terminales
de salida de relé.

jAtencion! jSuperficies calientes!
Durante el funcionamiento, el elemento de refrigeracion podria

alcanzar una temperatura elevada (>80 °C). Observe las
instrucciones de instalacion.

Instrucciones de seguridad generales
El ACS55 arranca el motor de forma automatica tras una

interrupcion de la alimentacion si la sefial de externa esta activada.

No intente reparar una unidad averiada. El ACS55 no puede
repararse en el emplazamiento. Contacte con el proveedor para su
sustitucion.
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Instale el ACS55 en un espacio cerrado con llave o que pueda
abrirse mediante una herramienta.

No conecte la alimentacion de entrada a la unidad mas de una vez
cada tres minutos.

La alteracién de los conmutadores DIP afectara a la funcion y el
rendimiento del ACS55. Asegurese de que los cambios no
supongan un riesgo para el personal o la propiedad.

Acerca de este manual

Esta guia proporciona informacion necesaria para instalar y poner
en marcha la unidad.

Comprobacion a la entrega

La entrega incluye: AR ACS55VIE09A82
1. ACS55 01 1200280 25000 |
2. Guia del usuario i 220h |t ash
3. Dos grapas para el cable de control (sélo IP"Im.wri izlkivis ;lll
unidades EMC). SIN YWWRXXXX
Compruebe la placa de caracteristicas y II.sAIFEIxIx!x!x!"I
verifique que el dispositivo entregado CE & ®
corresponda al pedido. RoHS

ACS55-01 - -

Filtro EMC: E = Integrado, N = No
Intensidad de salida continua max. (l):
01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 = 4,3 A,
07A6 =7,6 A,09A8 =9,8 A

Tensidén de alimentacién (U,):
1=110...120 V CA +10%/-15%

2 =200...240 V CA +10%/-15%

El numero de serie (S/N) figura en la placa de caracteristicas.
(Y = aio de fabricacion, WW = semana de fabricacion)
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Sinopsis de la unidad

El convertidor de frecuencia ACS55 controla la velocidad de un motor trifasico de induccién de CA.

Terminales de entrada, Tierra (PE), pagina 77
pagina 77

Conmutadores DIP, pagina 74
LED de alimentacion,

pagina 81

. Potenciometros de control, pagina 76
LED de fallo, pagina 81

Interfase del DriveConfig kit, pagina 84

Terminales de salida de relé, pagina 78

Terminales del cable de control, pagina 78

Apantallamiento del cable a motor,
pagina 77

Terminales del cable a motor, pagina 77. La
cubierta deslizante proporciona aislamien-
to adicional. Deslice la cubierta hacia la iz-
quierda para cerrar.

Selector de sefial de entrada
analdgica (tension/intensidad),
pagina 78

LLLLLLAL LA

MOTOR

Tz. thr o A
TIW

CLOSED P

—

Presilla de montaje, paginas Placa de fijacion, pagina 79 (s6lo unidades

/
72-73 & 2 EMC)
= &
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Pasos para la instalacion y la puesta en marcha
Lea Instrucciones de seguridad en la pagina 67 antes de continuar.
Accioén Pag.
1 Compruebe la entrega. 67
2 Verifique que el entorno de instalacion sea adecuado para el ACS55. 70
Monte la unidad. 72 -
73
4 Compruebe la idoneidad de los ajustes estandar: La frecuencia nominal del motor es de 50 Hz; la carga es una bomba | 74
o un ventilador; la frecuencia maxima de salida es de 50 Hz. Si los ajustes estandar no son adecuados, ajuste los
conmutadores DIP.
5 Asegurese de que el potenciometro MOTOR | NOM concuerde con la intensidad nominal del motor. Es el encargado de | 76
definir el funcionamiento de la funcién de proteccion térmica del motor.
6 Ajuste el potenciometro del tiempo de aceleracion/deceleracion ACC/DEC si es necesario. 76
7 Conecte el cable de alimentacién y los cables a motor. 77
8 Conecte los hilos de control. 78
9 Encienda la alimentacién. ElI LED verde se ilumina. Nota: EI motor gira si la sefal de marcha esta activa.
10 | Ajuste la referencia de velocidad y active la sefial de marcha. El motor acelera hasta la referencia de velocidad 80

facilitada.
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Limites ambientales

ES

Lugar de instalacion

Almacenamiento y transporte en un embalaje protector

Temperatura del
aire

-20 °C (-4 °F), no se permite escarcha 1)
+40 °C (104 °F), con carga nominal

+50 °C (122 °F), si la intensidad de salida
continua es como max. un 85% de la
intensidad de salida nominal /.

-40°C (-40°F) a +70°C (158°F)

i Altitud

0...2000 m (0...6.600 pies). En altitudes entre
1000...2000 m (3.300...6.600 pies), Py e I se
reducen un 1% cada 100 m.

Sin limitaciéon

3 Humedad relativa

Inferior al 95%, sin condensacion

Inferior al 95%, sin condensacion

7 Niveles de
< contaminacion
- (IEC 60721-3-3)

* No se permite polvo conductor

* El aire debe estar limpio y libre de
materiales corrosivos y polvo conductor

» Gases quimicos: Clase 3C2

» Particulas sdlidas: Clase 3S2

Almacenamiento Transporte

* No se permite polvo * No se permite polvo
conductor conductor

» Gases quimicos: Clase 1C2 |« Gases quimicos: Clase 2C2

» Particulas sdlidas: Clase » Particulas sélidas: Clase
1S2 2S2

Vibracion

Rango de frecuencia: 5...150 Hz

De conformidad con la especificacion de ISTA 1A

sinusoidal Aceleracion maxima constante: 1 g

(IEC 60068-2-6)

Golpes No se permiten Max. 100 m/s? (330 pies/sz), 11 m/s (36 pies/s)
(IEC 60068-2-29)

Caida libre: No se permite No se permite

1) Al hacer funcionar el convertidor de frecuencia a temperaturas bajo cero, mantenga conectada la alimentacion de entrada. Instale el
convertidor de frecuencia dentro de un cerramiento. Asegurese de que el calor generado por el convertidor se disipe correctamente.

El grado de proteccion del ACSS55 es IP20.
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Dimensiones
Bast. Bast. Bast. Bast.
A B C D
mm mm mm mm
(pul) | (pul) | (pul.) | (pul.)
53 72 74 74
(2,09) | (2,83) | (2,91) | (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) | (2,66) | (2,76) | (2,76)
128 128 159 159
(5,04) | (5,04) | (6,26) | (6,26)
67,5 67,5 - -
(2,66) | (2,66)
- - 77 77
(3,03) | (3,03)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
183 183 - 230
(7,20) | (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) | (6,14) | (7,17) | (8,43)
170 170 194 226
(6,69) | (6,69) | (7,64) | (8,90)
146.5 | 146.5 171 203
(5,77) | (5,77) | (6,73) | (7,99)
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Montaje

ES

jAtencion! La unidad alcanzara una temperatura elevada durante el funcionamiento normal. Verifique que exista un flujo de aire de
refrigeracién suficiente en todas las condiciones:

- Instale siempre el ACS55 de modo que las aletas de refrigeracién estén en posicién vertical.

- Habilite un espacio suficiente alrededor de las unidades de bastidor A y B. Las unidades de bastidor C y D estan refrigeradas por un
ventilador, por lo que pueden instalarse una al lado de la otra sin un espacio adicional entre ellas.

Instale la unidad mediante la presilla de montaje sobre una guia DIN de 35 mm o sobre una pared.

Montaje sobre guia DIN

Encaje el ACS55 en la guia con un
"clic". Presione la palanca en la parte
superior de la presilla de montaje para
liberarlo.

Montaje sobre pared

Instale la unidad sobre la pared a
través de la presilla de montaje. Utilice
tornillos M4.

Margenes de espacio

Deje siempre un espacio suficiente alrededor de la unidad para

garantizar una refrigeracién adecuada.
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Fijacion y extraccién de la presilla para montaje sobre pared

La unidad puede montarse con la parte ancha o la parte estrecha en contacto con la pared. Instale la presilla de montaje en la parte

requerida. Véanse a continuacion las instrucciones para los bastidores A y B. Extraiga la presilla de montaje de los bastidores Cy D

tirando hacia abajo y fijela presionando hacia arriba.

73

Extraccion de la presilla de montaje,
Bastidores A y B: Presione los dos

botones de plastico para liberar la parte
superior y la parte inferior de la presilla.

Fijacion de la presilla de montaje,
Bastidor A: Situe las dos piezas como se
indica y encajelas a presion.

Fijacion de la presilla de montaje,
Bastidor B: Inserte las dos piezas entre
las aletas de refrigeracidon y encajelas a
presion.

2.
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&
O
. |5 -
,_w-gh"“'ﬁ-.._\__\_ o ;-_‘.
i | i
.'.1\.\. e
/ 1 ] |
CamT by




74
Conmutadores DIP
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Los conmutadores DIP se utilizan para adaptar el ACS55 al motor y la aplicacion.

c jAtencion! El conmutador DIP esta bajo una tension peligrosa (200 V). Desconecte la alimentacion y espere 5 minutos antes de
ajustar los conmutadores. Mantenga cerrada la cubierta protectora si el ACS55 esta encendido.

Configuracién

» Abra la cubierta anterior con la punta de un destornillador y ajuste los conmutadores DIP.
+ Utilice la punta de un destornillador para desplazar el conmutador hacia la izquierda o la derecha. Como estandar, todos los
conmutadores se encuentran a la izquierda.

» Cierre la cubierta anterior.

Informacioén basica

Conmutador DIP

OFF o\l HI FREQ|

W[ NOMFREQ
50 |IBC10 (|60 Hz
OFF ISCL) || ON SILENT
PaF |1 || CT LOAD
5 |5 |10 JOG Hz
FLT |SC0 || RUN RELAY
OFF||2C10 || ON AlOFFSET
OFF ||\ || ON AUTORESET

0

[ )

Nombre y funciéon

Ajuste

de fabrica !'j

Ajuste ]
alternativo 1‘“

NOM FREQ HZ: Frecuencia nominal del motor 50 Hz 60 Hz

SILENT: Nivel de ruido del motor (frecuencia de OFF - Normal ON - Silencioso

conmutacion PWM) (5 kHz) (16 kHz)

LOAD: Tipo de par de carga (curva U/f) P&F - bomba/ CT - Par constante
ventilador

JOG HZ: Frecuencia constante para la funcién de 5Hz 10 Hz

avance lento

RELAY: Funcionamiento de la salida de relé FLT - Fallo RUN - Motor en marcha

Al OFFSET: Valor minimo para entrada analdgica OFF-0mA (0 V) ON-4mA (2V)

AUTORESET: Funcion de restauracion automatica OFF - Sin ON - Restauracion

de fallos restauracion automatica activada
automatica

HI FREQ: Modo de alta frecuencia

OFF - Estandar

ON - Alta frec. activada
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Informacion adicional
N° | Nombre | Informacién
1 NOM Define la frecuencia nominal del motor (véase la placa de caracteristicas del motor).
FREQ Hz

2 SILENT Define la frecuencia de conmutacién del convertidor de frecuencia. Nota: Cuanto mayor sea la
frecuencia, mayor sera el ruido electromagnético y menor sera la longitud permitida del cable a
motor para cumplir las normas de EMC europeas. Véase Datos técnicos en la pagina 82. Nota: La
frecuencia de conmutacion se adapta a la temperatura del ACS55.

3 LOAD Optimiza las caracteristicas de frecuencia y tensién de salida segun la carga. Seleccione P&F para
el par cuadratico (p. ej. bombas y ventiladores) y CT para las cargas de par constante (p. ej. cintas
transportadoras). EI ACS55 potencia automaticamente la tensién de arranque un 10% para
compensar las pérdidas del motor y para incrementar el par de arranque.

4 JOG Hz Define la frecuencia de avance lento. Active la funcion de avance lento conectando 12...24 V CC a la entrada digital 3
("JOG"). (El convertidor de frecuencia acelera o desacelera hasta la frecuencia de avance lento, y la mantiene hasta que
se desconecta la entrada.)

5 RELAY Selecciona el estado del convertidor que indica el contacto normalmente abierto de la salida de relé. FLT = Fallo. El
contacto esta abierto durante un estado de fallo o de desconexion. RUN = En marcha. El contacto esta cerrado en
marcha.

6 Al Activa una supervision de cero vivo para la entrada analdgica. 4 mA (2 V) = El ACS55 se dispara por un fallo si el valor

OFFSET | desciende por debajo del limite. Véase el apartado Control de velocidad en la pagina 80 para obtener informacién sobre
el escalado de entradas analdgicas.

7 AUTO- Activa la funcion de rearme automatico para los siguientes fallos: Subtensién, sobretension, pérdida de entrada

RESET analdgica. ON = El ACS55 intentara el rearme automatico tres segundos después de un disparo por fallo. El nimero
maximo de rearmes es de diez en tres minutos. Si se excede este valor, el ACS55 se detendra y no intentara un nuevo
rearme. Véase también Indicaciones de estado y analisis de fallos en la pagina 817.
jAtencion! Si la sefial de marcha esta activada, el motor arrancara tras un rearme. Asegurese de que ello no entrafie
peligro.

8 HI FREQ | Define la frecuencia maxima de salida. OFF: Frecuencia max. = valor definido por el conmutador NOM FREQ HZ. ON:

Frecuencia max. = valor definido por el conmutador NOM FREQ HZ + valor del potenciometro HI FREQ. Véase
Potenciometros de control en la pagina 76.
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Potenciometros de control

Los potenciémetros de control pueden ajustarse mediante un destornillador. Como estandar, todos los potenciometros se encuentran

en su posicion intermedia.

MOTORE | MOM MOTOR | Calcule MOTOR | NOM empleando la ecuacion siguiente, o escoja un valor en la tabla de selecciéon para MOTOR |
(%) 100 NOM NOM que figura mas abajo. El ACS55 estima la temperatura del motor basandose en la intensidad de salida
medida y la intensidad nominal definida del motor. El convertidor de frecuencia se dispara si el motor se recalienta
st segun la estimacion.
Nota: Si los cables a motor son largos y provocan intensidades capacitativas elevadas, quiza sea necesario
incrementar el ajuste de MOTOR | NOM.
MOTOR | NOM (%) = Intens.ldad nomlnal del motor [A]. 100%
Intensidad nominal del ACS55 [A]
ace 5 ACC/DEC | Define el tiempo de aceleracion y deceleracion de la frecuencia minima a la maxima y viceversa en segundos.
ﬂ%:@ Cuanto mayor sea el tiempo de ACE/DEC, mas lentamente seguira la referencia dada el ACS55.
0 30
20 HI FREQ Limita la frecuencia de salida al valor requerido entre la frecuencia nominal y la frecuencia nominal + 70 Hz. Para
TN utilizar este potenciémetro, conecte el modo de alta frecuencia empleando el conmutador DIP HI FREQ. Véase
. Conmutadores DIP en la pagina 74.
HI FREQ (Hz)
Tabla de seleccion para MOTOR | NOM Tiempo ACE/DEC
intensidad nominal del motor (A) Ref. [%]
ACS55-01x- 100 -
-01A4-x 0,7 08 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 21
| | | | | | | | T | |
-02A2x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | | | I I | | | |
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65 |
| | | | | | | | | | |
-07A6x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
| | | | | | I I | | |
-09A8x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
I ] T ] T T T T T T T
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACE/DEC
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Conexidén de la fuente de alimentacion y el motor

Tens. entrada A jAtencion! Antes de la instalacion, verifique que la alimentacion principal esté desconectada.

monofasica  Nota: jCompruebe que la fuente de alimentacion sea la correcta! jLa conexion de 230 V CA a la unidad ACS55 con
especificacion para 115 V CA danara el convertidor de frecuencia!

Terminal Descripcién Tamano del hilo Par de apriete
ur ns (@Y | L/R, N/S Entrada de alimentacion Cable monopolar de cobre de 2,5 mm? max. | 0,5 Nm /
UNE monofasica (bastidores A y B) 0 4 mm? max. (bastidores | 0,6 Nm

T1/U, T2/V, T3/W | Salida de potencia a motor CyD)

PE @ Tierra. Utilice cable multifilar de cobre. El tamafio del | 1 Nm(¥)
Conductor de proteccion y hilo no puede ser menor que el tamafio del
apantallamiento del cable a cable de potencia utilizado.
motor.

jAtenciodn! Si el disipador no esta correctamente conectado a tierra, puede electrocutarse al tocarlo.

*Nota: Utilice solamente los tornillos M4x8 Combi suministrados. La profundidad maxima de penetracion permitida
para los tornillos de conexién a tierra es de 6 mm.

@| Siga la normativa local en cuanto a las secciones transversales de los cables. Utilice cable con especificacién para
60 °C (140 °F), o cable con especificacion para 75 °C (167 °F) si la temperatura ambiente es superior a 30°C
(86°F). Véase también Instrucciones adicionales de cableado y EMC en la pagina 79.

La intensidad de fuga del ACS55 puede exceder 3,5 mA CA/ 10 mA CC. De conformidad con la norma EN50178,
el ACS55 solo puede utilizarse en una instalacién permanente.

Fusible de entrada
Véase Datos técnicos en la pagina 82 acerca de los tipos de fusible recomendados.
Motor

El motor debe ser un motor trifasico de induccion de CA, con una tension nominal Uy entre 200 y 240 V y una
frecuencia nominal fy de 50 o 60 Hz. La intensidad nominal del motor debe ser menor o igual que la intensidad de
salida nominal (/,) del convertidor de frecuencia. Si las fases estan conectadas, U-U, V-V y W-W, y la direccién
seleccionada es avance, el eje gira en sentido horario visto desde el extremo del eje del convertidor de frecuencia.

MOTOR

T1 T2 T3
U v w
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Conexion de los hilos de control

Es posible utilizar una fuente de alimentacion interna (1) o externa
(2) para las entradas digitales. La tension de control analégico es
de 0...10 V CC por defecto. (El puente Al debe estar en la posicion

de tension ("U")).

< <
B>>E B>>E
SO Lg% ZZWSIZFYE
OOWMW+ +0nNK-SW0V OO0OWmW+ +0nNIKSW
T T I
| | N i e -
| |
| 1)
| | -1
2)| - L

L — -

Alimentacion de 12...24 vV ¢cC 1...10 kohmios

Al a la posicion de intensidad
("I").

- Coloque el conmutador Al
OFFSET en posicién ON si
se prefiere una senal de
intensidad de 4...20 mA

T

Uso de la sefnal de intensidad de
0/4...20 mA: - Cambie el puente

U

COM
COM
SPEED/AI
+10V
+12V
START
REV

JOG

SCR

Terminales de control
Utilice cable multifilar de 0,5...1,5 mm? (AWG22 - AWG16).

ES

# | Nomb. | Descripcidon

1 | COM Comun para entradas analdgicas o digitales 1)

2 | COM Comun para entrada analdgica o digital 1)

3 | Al Entrada analdgica: Referencia de velocidad
(frecuencia).
0/2...10 V CC (Ri=190 kohmios), 0 0/4...20 mA
(Ri=100 ohmios). Resolucion 0,1%, precision
+/-1%.

4 | +10V Tension de referencia para entrada analdgica.
Precision +/-2%. Max. 10 mA.

5 | +12V | Tension aux. para entradas digitales. Max. 30 mA.

6 | START | Entrada digital 1: Marcha (restaura el convertidor
tras un disparo por fallo) 2

7 | REV | Entrada digital 2: Invertir la direccion de giro 2)

8 | JOG Entrada digital 3: Activar la velocidad de avance
lento 2)

9 | SCR Tierra para el apantallamiento del cable de sefal.
Conectado internamente a tierra del bastidor.

Salida de relé

1 | SR1 Fallo: El relé se abre. 12 V...250 V CA/ 30V CC

> | SR2 10 mA..2 A

1) Conectada internamente al bastidor (tierra) a través de una
resistencia de 1 Mohmio.

2)

La impedancia de la entrada digital es de 1,5 kohmios.
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Instrucciones adicionales de cableado y EMC

Siga estas instrucciones para un funcionamiento libre de errores y para garantizar la compatibilidad con la directiva europea de EMC.
Cable a motor

El cable a motor debe ser un cable simétrico de tres conductores con un conductor PE concéntrico o un cable de cuatro conductores
con un apantallamiento concéntrico. Se recomienda cable con un apantallamiento metalico trenzado, por ejemplo el tipo MCCMK (NK
Cables).

- Retuerza los hilos del apantallamiento del cable en un mazo y conéctelos al terminal de conexion a tierra J; . El mazo debe ser lo
mas corto posible.

- Fije el apantallamiento del cable como se muestra en la figura cuando se utilice un filtro EMC interno o externo.

- En el extremo del motor, los apantallamientos de cable deben conectarse a
tierra a 360 grados con un pasacables EMC o los hilos del apantallamiento
deben retorcerse en un mazo con una longitud no superior a 5 veces su
anchura, y deben conectarse al terminal PE del motor.

Cables de control

Los cables de control deben ser cables multipolares con un apantallamiento
de hilo de cobre trenzado. Se recomienda un cable de par trenzado
doblemente apantallado para las sefiales analdgicas.

- Retuerza el apantallamiento en un mazo y conéctelo al terminal SCR. El
mazo debe ser lo mas corto posible.

- Fije el cable de control como se muestra en la figura (solo unidades EMC).

- Disponga el cable a motor lejos de los hilos de control y el cable de
alimentacién para evitar la interferencia electromagnética (distancia > 20 cm).

Nota: Nunca deben mezclarse sefiales de 24 V CC y 115/230 V CA en el 1 .
mismo cable.

abraz d
2.

cable de control

cable a motor
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Control de velocidad

La entrada analdgica proporciona la referencia de velocidad (frecuencia) para el ACS55. La correspondencia entre la entrada analdgica
y la referencia depende de los ajustes de los conmutadores DIP como se muestra a continuacion. La frecuencia de salida sigue los
cambios de referencia definidos por el potenciometro ACC/DEC.

Modo de alta frecuencia desactivado (por Modo de alta frecuencia activado
defecto)
fA fA referencia de frecuencia
N-T-—————~— | O limite de frecuencia
e de salida
| f b E
a : a :
b | b .
| Entrada* : Entrada*
> 0 N
0 2V 10'V [V, mA 2V 10V
4 mA 20ma ™A 4 mA 20mA LV: MA]
Ajustes del conmutador DIP: Ajustes del conmutador DIP:
HI FREQ = OFF HI FREQ = ON
Al OFFSET = OFF (curva a) u ON** (curva b) | Al OFFSET = OFF (curva a) u ON** (curva b)
MOTOR NOM FREQ = 50 o0 60 Hz MOTOR NOM FREQ = 50 o0 60 Hz
La frecuencia de salida esta limitada a la La frecuencia real de salida esta limitada a un valor entre fy y fy + 70 Hz por el
frecuencia nominal seleccionada del motor. potenciometro HI FREQ. El potencidmetro no afecta al escalado de la entrada
analogica.
* Utilice el puente Al para seleccionar la sefial de intensidad o de tension. Véase la pagina 78.
** Para proteger el convertidor contra la pérdida de la sefal analogica, el convertidor se dispara si el valor de seial es inferiora 2 V
(4 mA).
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Indicaciones de estado y analisis de fallos

81

El ACS55 dispone de dos LED de indicacion de LED verde LED rojo Descripcioén

estado, visibles a través de la cubierta anterior. Encendido Apagado El ACS55 funciona normalmente.

Si el convertidor detecta un problema, el LED rojo : : — —
parpadea. Tras solucionar el problema, efecttie la Encendido Parpadeante Se ha actlvadO_ Ia_funC|on’ d.e proteccién. El n°
restauracion desconectando la sefial de marcha. En. de parpadeos indica el codigo de fallo.

Si la marcha ya esta desconectada, conéctela 'y Ap.. -

desconéctela. Parpadeante | Parpadeante El ACS55 efectuara el rearme automatico en 3
Véase la tabla siguiente en cuanto a los cédigos de segundos. (*) jAtencion! El motor arranca si la
fallo (= el niUmero de parpadeos del LED). senal de marcha esta activada.

Posibles causas y accién a seguir # |Posibles causas y accién a seguir

Sobretension de CC (*). 1) tensidn de red demasiado elevada:
Compruebe la alimentacion. 2) tiempo de rampa de
deceleracion demasiado breve en comparacién con la inercia de

carga: Incremente el tiempo de ACE/DEC con el potenciometro.

El valor de la entrada analdgica es inferior a 4 mA/2 V. (*) Nota: Esta
supervision esta activa si el valor de Al OFFSET es ON.

Subtensién de CC (*). La tension de red es demasiado baja: 7 | Sobrecarga del motor (sobrecarga l2t): 1) Compruebe la carga, y

Compruebe la alimentacion. verifique que el tamarfo del motor sea adecuado para el ACS55. 2)
Verifique que el ajuste del potencidmetro MOTOR | NOM sea correcto.

Cortocircuito de salida: Apague la alimentacion y verifique los 8 | Sobrecarga del inversor o temperatura interna excesiva: 1) La carga es

arrollamientos del motor y el cable a motor. demasiado elevada o 2) la refrigeracién del convertidor es insuficiente.

Sobreintensidad de salida. 1) tiempo de aceleracion demasiado |9 | Otro fallo. Error interno. Desconecte y conecte la alimentacion. Si el

breve en comparacién con la inercia de carga: Incremente el problema persiste, sustituya la unidad.

tiempo de ACE/DEC con el potenciometro. 2) Los tamafios del

motor y el convertidor no coinciden: Compruebe el motor.

Reservado 10 | Error de parametrizacion. Nota: Ambos LED parpadean. Los

conmutadores DIP se han movido de su posicién predeterminada tras la
parametrizacion del convertidor con la herramienta DriveConfig. Vuelva
a colocar los conmutadores en su posicion.

(*) Rearme automatico si el valor de AUTORESET es ON. Véase Conmutadores DIP en la pagina 74.
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Datos técnicos
230V 15V

EMC integrada, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Sin EMC, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Salida a motor continua kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

cv 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Bastidor (sin EMC) A A B C C A A
Bastidor (EMC) A A B D D A A
Especificaciones nominales
Tension de entrada Uj V 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)
Intensidad de salida cont. /, A 1,4 2,2 4.3 7,6 9,8 1,4 2,2
Intens. de salida max. loyax" A 2,1 3,3 6,5 11,4 14,7 2,1 3,3
Tension de salida U, Vv 0-U4, trifasica 0-2xU,, trifasica
Intensidad de entrada /4 A 4.4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
Frec. de conmutacion kHz 5 (max. 16)
Limites de proteccion
Sobreintensidad (pico) A 4.4 6,9 13,5 23,9 30,9 4.4 6,9
Limite de temperatura 95°C / 203°F (disipador)
Tamainos maximos de los hilos
Terminales de potencia mm2 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Terminales de control mm2 1,5 (AWG 16)
Pérdidas de potencia W 21 32 51 74 103 24 35
Tamaio de los fusibles de red**
IEC, tipo IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, tipos CCy T A 10 15 20 25 30 10 15

* Permitida durante 1 minuto.

** Valores recomendados. No utilizar fusibles ultrarrapidos o Low-peak. Siga las normativas locales.
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Longitudes maximas del cable a motor

Para cumplir la normativa de EMC europea, la longitud del cable a

motor debe limitarse como se especifica en la tabla siguiente.

Cuanto menor sea la longitud del cable a motor, menores seran las

emisiones de ruido hacia la linea de alimentacion y el entorno.

Filtro EMC integrado

Filtro EMC externo

ACS55-01E-

ACS55-IFAB-01y

ACS55-01N/E

Tipo de convertidor], 5kHz |16kHz" | 5kHz |16 kHz "
ENG61800-3, Primer entorno, distribucion no restringida 2)
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 3m - -
07A6-2, ..., 09A8-2 10 m 3m - -
ENG61800-3, Primer entorno, distribucion restringida 3)

01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 20m 10 m - -
EN61800-3, Segundo entorno )

01A4-2, ..., 02A2-2 10 m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75m 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 30m 10 m - -

1) La frecuencia de conmutacidn puede seleccionarse mediante el

conmutador DIP. Véase la pagina 75.
2) Solo aplicable a emisiones conducidas.
3) Aplicable a emisiones conducidas y radiadas.

Protecciones

Sobretensidn, subtension, cortocircuito de salida, sobreintensidad,
pérdida de entrada analodgica, sobrecarga del motor, sobrecarga

del inversor.

Redes de distribucion aisladas de tierra

Los convertidores con filtro EMC integrado, o filtro de entrada
externo ACS55-IFAB-01, no deben utilizarse en una red flotante o
en una red de distribucién industrial conectada a tierra a través de
alta impedancia.

Informacion medioambiental

Un producto a desechar contiene materias primas valiosas que
deberian reciclarse, con el consiguiente ahorro de energia 'y
recursos naturales. Las empresas de ventas y servicio de ABB
ponen a su disposicion instrucciones para la eliminacion.

Limites de responsabilidad
El fabricante no se responsabiliza de:

83

» Cualquier coste resultante de una anomalia si la instalacion, la

puesta a punto, la reparacion, la alteracién o las condiciones
ambientales del convertidor de frecuencia no cumplen los

requisitos especificados en la documentacion entregada con la

unidad y en cualquier otra documentacién relevante.
* Unidades que hayan sido victimas de mal trato, negligencia o

accidente.

* Unidades que contengan materiales suministrados por el
comprador o disefios estipulados por el mismo.

El fabricante, sus proveedores o subcontratistas no se

responsabilizaran en ningun caso de pérdidas, penalizaciones o

danos especiales, indirectos, fortuitos o consecuenciales.

Si tiene alguna pregunta respecto a su convertidor de frecuencia

ABB, pongase en contacto con el distribuidor local u oficina de
ABB. Los datos técnicos, la informacion y las especificaciones

tienen validez en el momento de imprimir el presente documento.
El fabricante se reserva el derecho de efectuar modificaciones sin

previo aviso.


http://www.efesotomasyon.com/
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Homologaciones

Marcado CE
En Europa, el ACS55 cumple los requisitos de la

+ Directiva de Baja Tension 73/23/CEE con enmiendas

» Directiva EMC 89/336/CEE con enmiendas

Las declaraciones correspondientes y una lista de las normas
principales estan disponibles previa peticion.

Compatibilidad electromagnética:

El ACS55 cumple las normas siguientes, siempre que la
instalacion se haya realizado correctamente y de conformidad con
las instrucciones de este manual:

Emisiones conductoras de alta
frecuencia

EN61800-3 primer entorno,
distribucion no restringida/
restringida 1)

Emisiones radiadas de alta
frecuencia

EN61800-3 primer entorno,
distribucién restringida

Inmunidad EN61800-3 segundo entorno

Armonicos de la corriente de red | IEC61000-3-2

1) Observe las longitudes maximas permitidas del cable a motor y
la frecuencia de conmutacién, pagina 83. Véanse también las
instrucciones de cableado en la pagina 79.

Los niveles de armonicos en corriente pueden reducirse instalando
reactancias de entrada externas.

Para mas informacion, consulte el Manual de referencia técnica del
ACS55.

Marcado UL, cUL y C-Tick
Véase la placa de caracteristicas.

UL, cUL:

ES

EI ACS55 es apto para ser usado en circuitos que no proporcionen
mas de 65 kA de amperios eficaces simétricos, 230 voltios como
maximo, cuando estan protegidos con fusibles de clase T o de CC.

C-Tick:

Para obtener informacion acerca de la compatibilidad
electromagnética, véase la seccion Marcado CE.

Proteccion del producto en EE.UU.

Este producto esta protegido por al menos una de las siguientes
patentes en EE.UU.

4,920,306
5,612,604
6,094,364
6,252,436
6,370,049
6,741,059
6,940,253
6,977,449
7,034,510
7,082,374
D510,320

5,301,085
5,654,624
6,147,887
6,265,724
6,396,236
6,774,758
6,934,169
6,984,958
7,036,223
7,084,604
D511,137

5,463,302
5,799,805
6,175,256
6,305,464
6,448,735
6,844,794
6,956,352
6,985,371
7,045,987
7,098,623
D511,150

A falta de otras patentes.

Accesorios

5,521,483
5,940,286
6,184,740
6,313,599
6,498,452
6,856,502
6,958,923
6,992,908
7,057,908
7,102,325
D512,026

5,532,568
5,942,874
6,195,274
6,316,896
6,552,510
6,859,374
6,967,453
6,999,329
7,059,390
D503,931
D512,696

5,589,754
5,952,613
6,229,356
6,335,607
6,597,148
6,922,883
6,972,976
7,023,160
7,067,997
D510,319
D521,466

Filtro EMC: ACS50-IFAB-01
Reactancias de entrada: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Reactancia de salida: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potenciometro: ACS50-POT

Si desea mas informacién sobre el DriveConfig kit, le rogamos
contacte con su distribuidor ABB mas cercano.
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Kayttajan opas
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Tuotteita ja palveluita koskevat tiedustelut

Kaikki tuotetta koskevat tiedustelut on osoitettava ABB Oy:n paikalliselle edustajalle. Tiedustelun yhteydessa on ilmoitettava laitteen
tyyppikoodi ja sarjanumero. Saat nakyviin ABB:n myynti-, tuki- ja palvelukontaktien luettelon siirtymalla osoitteeseen www.abb.com/
drives ja valitsemalla Drives — Sales, Support and Service network.

Tuotekoulutus

Lisatietoja ABB:n tuotekoulutuksesta saat siirtymalla osoitteeseen www.abb.com/drives ja valitsemalla Drives — Training courses.

ABB Drivesin kayttooppaita koskeva palaute

Kaikki kayttdoppaitamme koskeva palaute on tervetullutta. Siirry osoitteeseen www.abb.com/drives ja valitse Drives — Document Library
— Manuals feedback form (LV AC drives).

3AFE68929300 Rev B ABB Oy
FI Kotimaan tuotemyynti
Versiopaivamaara: 25.02.2008 PL 182

00381 HELSINKI

Puhelin 01022 11
Tekninen tuki 010 22 21999
Telekopio 010 22 22913
Internet www.abb.fi

© 2008 ABB Oy. Kaikki oikeudet pidatetaan.


http://www.abb.com
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
http://www.abb.com
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Turvaohjeet Jos DIP-kytkinten saat6ja muutetaan, se vaikuttaa ACS55:n

toimintaan. Tarkista, ettd muutokset eivat aiheuta vaaraa inmisille
Ennen kuin aloitat asennuksen, lue alla olevat ohjeet huolellisesti. tai omaisuudelle.

Varoitus! Vaarallinen jannite!

ACS55-taajuusmuuttajan saa asentaa vain sahkoalan
ammattilainen.

Yleista

Tama opas sisaltaa taajuusmuuttajan asennuksessa ja

Mitaan taajuusmuuttajan, moottorikaapelin tai moottorin kayttddnotossa tarvittavat tiedot.
asennustoita ei saa tehda jannitteen ollessa kytkettyna. Kun olet
katkaissut verkkojannitteen, anna jannitteen purkautua Vastaanottotarkistus
tasajannitevalipiirin kondensaattoreista vahintaan viiden minuutin
ajan ennen kuin aloitat tyot. Toimitukseen sisaltyy: Amp ACSS-0TE09A8-2
Varoitus! Jos jaghdytyselementtia ei ole maadoitettu kunnolla, sen 1. ACS55 Ut 1o 20l 02 00|
koskettaminen voi aiheuttaa sahkoiskun. 2. Kayttajan opas e
Huomautus: DIP-kytkimissa on hengenvaarallinen jannite. 3. Kaksi kiristinté ohjauskaapelia varten (vain P motor, 22 KWISHP)
Huomautus: Vaikka moottori pysaytetaan, teholiittimiin L/R, N/S,  EMC-laitteet). II.S/!I!V!V\!R!XQIII
T1/U, T2/V ja T3/W j&& hengenvaarallinen jénnite. Tarkista arvokilvesta, etta toimitettu laite vastaa  INENEMIIE
Huomautus: Vaikka laitteen syottdjannite olisi kytketty pois, tilausta. C(€E & &
relelahtaliittimissa saattaa olla hengenvaarallisia ulkoisia RoHS
jannitteita. EMC din: E = sisé N = ei g ACS55'01’_'_‘_
. . -suodin: E = sisainen, N = ei ole

V?_'_'o'tUS! Kuumla.plntOJa! _ _ Maks. jatkuva lahtovirta (/):
Jaahdytyselementti saattaa kuumeta (> 80 °C) taajuusmuuttajan 01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =43 A,
ollessa kaynnissa. Varmista, etta asennus on tehty oikein. 07A6 =7,6 A, 09A8 =98 A

] ] Syéttojannite (Uq):
Yleiset turvaohjeet 1=110...120 VAC +10 % / -15 %
Jannitekatkoksen jalkeen ACS55 kaynnistaa moottorin 2=200...240 VAC +10 % / -15 %
automaattisesti, jos ulkoinen kaynnistyskasky on paalla.
Vioittunutta laitetta ei saa korjata itse. Jos ACS55 vioittuu, ota Sarjanumero (S/N) on arvokilvessa. (Y = valmistusvuosi, WW =
yhteys toimittajaan ja pyyda vaihtamaan laite. valmistusviikko)

Asenna ACS55 lukittuun tai tydkalulla avattavaan tilaan.

Syottdjannitetta ei saa kytkea laitteeseen useammin kuin kerran
kolmessa minuutissa.
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Yleiskuva laitteesta

ACS55-taajuusmuuttajalla sdadetaan 3-vaiheisen oikosulkumoottorin pydrimisnopeutta.

Tuloliittimet, sivu 97
:'i =|==-Un NS
= = {
' PE

Suojamaa (PE), sivu 97

Virta paalla -LED, sivu 101 DIP-kytkimet, sivu 94

Vika-LED, sivu 101

Potentiometrit, sivu 96

§“§ 2z Moottorikaapelin maadoitusliitin, sivu 97

IgFas
- e
W meweemeen] ©
. Moottorikaapelin liittimet, sivu 97.

Suojakansi, joka toimii myds lisaeristeena.
Sulje kansi tyontamalla vasemmalle.

Analogisen tulosignaalin
valitsin (jannite/virta), sivu 98

XK
TIU T2Iv Taw
CLOSED  OPEN

-

st Kiinnikelevy, sivu 99 (vain EMC-laitteissa)
3

x| e

Asennuspidike, sivut 92 - 93
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Asennuksen ja kayttoonoton vaiheet
Lue ensin Turvaohjeet sivulta 87.
Toiminto Sivu
1 Tarkista, etta toimitus vastaa tilausta. 87
2 Varmista, ettd asennusymparistd sopii ACS55-laitteelle. 90
Asenna laite. 92 -
93
4 Tarkista, voiko vakioasetuksia kayttaa: moottorin nimellistaajuus 50 Hz, kuormana pumppu tai puhallin, lahtétaajuus 94
enintaan 50 Hz. Ellei voi, tee tarvittavat muutokset DIP-kytkinten asentoihin.
5 Varmista, etta potentiometrin MOTOR | NOM asetus vastaa moottorin nimellisvirtaa. Asetus vaikuttaa moottorin 96
lamposuojan toimintaan.
6 Saada tarvittaessa kiihdytys- ja hidastusajan potentiometria ACC/DEC. 96
7 Kytke syotto- ja moottorikaapelit. 97
8 Kytke ohjausjohtimet. 98
9 Kytke jannite. Vihrea LED-valo syttyy. Huomautus: Moottori pyorii, jos kaynnistyssignaali on aktiivinen.
1 Aseta nopeusohje ja aktivoi kaynnistyssignaali. Moottori kiihdyttaa annettuun nopeusohjeeseen. 100
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Ymparistovaatimukset

Fl

Asennuspaikka

Varastointi ja kuljetus suojapakkauksessa

llman lampatila

-20 °C, huurtuminen ei sallittu V)
+40 °C , nimelliskuormalla

+50 °C, jos jatkuva lahtdvirta on enintaan
85 % nimellislahtovirrasta /.

-40 °C ... +70 °C

(IEC 60721-3-3)

syovyttavia aineita tai sahkoda johtavaa
polya

* Kemialliset kaasut: Class 3C2

» Kiinteat hiukkaset: Class 3S2

» Sahkda johtava pdly ei
sallittu

+ Kemialliset kaasut:
Class 1C2

» Kiinteat hiukkaset:
Class 1S2

Asennuskorkeus | 0...2000 m. Kun korkeus on 1000...2000 m, Ei rajoituksia
Py ja I, laskevat 1 % / 100 m.
Suhteellinen Alle 95 %, ei tiivistymista Alle 95 %, ei tiivistymista
kosteus
lIman + Sahkoa johtava pdoly ei sallittu Varastointi Kuljetus
epapuhtaudet * llman on oltava puhdasta eika siina saa olla

* Sahkoa johtava poly ei
sallittu

+ Kemialliset kaasut:
Class 2C2

» Kiinteat hiukkaset:
Class 252

Sinimuotoinen
tarina
(IEC 60068-2-6)

Taajuusalue: 5...150 Hz
Huippukiihtyvyys: 1 g

ISTA 1A -spesifikaation mukaan

Iskut Ei sallittu Maks. 100 m/s2, 11 ms
(IEC 60068-2-29)
Vapaa pudotus Ei sallittu Ei sallittu

1) Kun taajuusmuuttajaa kaytetaan alle 0:n lampdtilassa, on syo6ttovirta pidettava kytkettyna. Asenna taajuusmuuttaja kotelon sisaan ja
varmista, etta laitteen luovuttama lampo johdetaan asianmukaisesti pois.

ACS55:n suojausluokka on IP20.
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Asennus

Fl

Varoitus! Laite kuumenee normaalissa kaytdssa. Varmista, etta jaahdytysilman virtaus on riittava kaikissa olosuhteissa:

- Asenna ACS55 aina siten, etta jaahdytysrivat ovat pystysuunnassa.

- Jata riittavasti tilaa laitteiden ympairille, joiden runkokoko on A tai B. Runkokoon C ja D laitteet ovat puhallinjaahdytteisia, joten ne
voidaan asentaa vierekkain eika niiden valiin tarvitse jattaa ylimaaraista tilaa.

Asenna laite asennuspidikkeella 35 mm DIN-kiskoon tai seinalle.

Asennus DIN-kiskoon
"Napsauta" ACS55 kiinni kiskoon.
Laite irrotetaan painamalla
asennuspidikkeen ylapuolella
olevaa vipua.

Asennus seinalle

Asenna laite seinalle
asennuspidikkeen avulla. Kayta
M4-ruuveja.

Vapaa tila
Varmista asianmukainen jaahdytys jattamalla laitteen
ymparille aina riittavasti tilaa.
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Asennuspidikkeen kiinnittaminen ja irrottaminen seindasennuksessa

Laite voidaan asentaa kapea tai levea sivu seinaa vasten. Kiinnitd asennuspidike alla olevien kuvien mukaisesti (runkokoot A ja B) joko
kapealle tai levealle sivulle. Runkokoon C ja D laitteilla pidike irrotetaan vetamalla alas ja kiinnitetaan tyontamalla ylos.
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Asennuspidikkeen irrottaminen, rungot
A ja B: Irrota pidikkeen yla- ja alaosa
toisistaan painamalla kahta
muovipainiketta.

Asennuspidikkeen kiinnittaminen,
runko A: Aseta pidikkeen osat kuvan
mukaisesti ja napsauta ne yhteen.

Asennuspidikkeen kiinnittaminen,
runko B: Tydnna pidikkeen osat
jaahdytysripojen valista ja napsauta ne
yhteen.
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DIP-kytkimet

DIP-kytkimilla ACS55-taajuusmuuttajan asetukset sovitetaan moottorin ja sovelluksen mukaisiksi.

Varoitus! DIP-kytkimessa on hengenvaarallinen jannite (200 V). Katkaise taajuusmuuttajan syéttdjannite ja odota 5 minuuttia
ennen kuin muutat kytkinten asentoja. Pida suojakansi suljettuna, kun laite on jannitteinen.

Konfigurointi

* Avaa etukansi ruuvimeisselilla ja aseta DIP-kytkimet vaadittavaan asentoon.
+ Siirra kytkinta vasemmalle tai oikealle ruuvimeisselin karjella. Kaikkien kytkinten oletusasetus on vasemmalla.
» Sulje etukansi.

Perustiedot

DIP-kytkin

S0
OFF
P&F

FLT
OFF
OFF
OFF

JEEEEERE])

NOM FREQ
60 Hz
ON SILENT
CT LOAD
10 JOGHz
RUN RELAY
ON Al OFFSET
ON AUTORESET

IR HI FREQ

# | Nimi ja toiminto Oletusasetus Vaihtoehtoinen
!'j asetus Ii—!'l
NOM FREQ HZ: Moottorin nimellistaajuus 50 Hz 60 Hz
2 | SILENT: Moottorin melutaso (PWM-kytkentataajuus) | OFF - Normaali OFF - Hiljainen
(5 kHz) (16 kHz)
3 | LOAD: Kuormitusmomentin tyyppi (U/f-kayra) P&F - pumppu/ CT - Vakiomomentti
puhallin
4 | JOG HZ: Vakiotaajuus "rydominta" 5 Hz 10 Hz
5 | RELAY: Relelahdon toiminta FLT - Vika RUN - Moottori kay
6 | Al OFFSET: Analogiatulon minimiarvo OFF -0 mA (0 V) ON-4mA (2V)
7 | AUTORESET: Automaattinen viankuittaustoiminto OFF - Ei autom. ON - Autom. kuittaus
kuittausta paalla
8 | HI FREQ: Korkeataajuustila OFF - Vakio ON - Korkeataajuustila

paalla
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Lisatietoja
No | Nimi Selitys
1 NOM Moottorin nimellistaajuus (katso moottorin arvokilpi)
FREQ
HZ
2 SILENT | Taajuusmuuttajan kytkentataajuus. Huomautus: Mita suurempi kytkentataajuus on, sita
enemman esiintyy sahkdmagneettisia hairidita ja sita lyhyempi on moottorikaapelin pituus, jolla
asennus tayttaa eurooppalaiset EMC-vaatimukset. Katso Tekniset tiedot sivulla 102.
Huomautus: Kytkentataajuus saatyy ACS55:n lampdtilan mukaan.
3 LOAD Lahtojannitteen ja -taajuuden optimointi kuorman mukaan. Aseta nelidllinen momentti
valitsemalla P&F (esim. pumput ja puhaltimet) ja vakiomomentti valitsemalla CT (esim.
kuljettimet). ACS55 nostaa kaynnistysjannitettd automaattisesti 10 %. Jannitteen nosto
kompensoi moottorihaviot ja lisaa kaynnistysmomenttia.
4 JOG Hz | Vakiotaajuus. Toiminto aktivoidaan kytkemalla 12...24 VDC digitaalituloon 3 ("rydominta"). (Taajuusmuuttaja kiihdyttaa
tai hidastaa vakiotaajuuteen ja pitaa taajuuden, kunnes tulo kytketaan irti.)
) RELAY Taajuusmuuttajatilan valinta. Tilaa ilmaisee relelahddn kosketin (sulkeutuva). FLT = Vika. Kosketin avautuu, jos laite
vikaantuu tai jannite katkeaa. RUN = Kaynnissa. Kun laite on kaynnissa, kosketin on kiinni.
6 Al Aktivoi analogiatulon nolla -valvonnan. 4 mA (2 V) = ACS55 laukaisee vian, jos arvo laskee rajan alapuolelle.
OFFSET | Lisatietoja analogiatulon skaalauksesta on kohdassa Pydérimimisnopeuden s&éaté sivulla 100.
7 AUTO- Automaattinen kuittaus seuraavissa vikatilanteissa: alijannite, ylijannite, analogiatulo puuttuu. ON = ACS55 yrittaa
RESET kuittausta automaattisesti kolmen sekunnin kuluttua vikalaukaisusta. Kuittausten maksimimaara on kymmenen
kolmen minuutin aikana. Jos maara ylittyy, ACS55 pysahtyy eika yrita enaa uutta kuittausta. Lisatietoja kohdassa
Tilaa ilmaisevat LED-valot ja vianhaku sivulla 1017.
Varoitus! Jos kaynnistyskasky on paalla, moottori kaynnistyy kuittauksen jalkeen. Varmista, etta tama ei aiheuta
vaaratilannetta.
8 HI FREQ | Suurimman sallitun I1ahtotaajuuden asetus. OFF: Maksimitaajuus = NOM FREQ HZ -kytkimella aseteltu arvo. ON:
Maksimitaajuus = kytkimellda NOM FREQ HZ aseteltu arvo + potentiometrin HI FREQ arvo. Katso kohta
Ohjauspotentiometrit sivulla 96.
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Ohjauspotentiometrit

Ohjauspotentiometrien asetukset voidaan tehda ruuvimeisselilla. Kaikkien potentiometrien vakioasetus on keskella.

HIOTOR | HOM MOTOR | | Laske MOTOR I NOM alla olevan yhtalén avulla tai valitse arvo alhaalla vasemmalla olevasta MOTOR |
09 1 NOM NOM -valintakaaviosta. ACS55 laskee moottorin [ampétilan mitatun lahtdvirran ja moottorin nimellisvirran
perusteella. Taajuusmuuttajan vikasuojaus laukeaa, jos moottori ylikuumenee.
50 ~—%150 Huomautus: Jos moottorikaapelit ovat pitkia ja aiheuttavat runsaasti kapasitiivisia virtoja, MOTOR | NOM
-asetuksen arvoa pitaa ehka nostaa.
MOTOR | NOM (%) = Moottorin n'lmellllsvllrta [A] « 100 %
ACS55:n nimellisvirta [A]
ace  § ACC/DEC | Kiihdytys- ja hidastusaika minimitaajuudesta maksimitaajuuteen ja painvastoin sekunneissa. Mita pitempi
ACC/DEC-aika on, sita hitaammin ACS55 noudattaa nopeusohjeen muutoksia.
HI FREQ | Lahtotaajuuden rajaus haluttuun arvoon nimellistaajuuden ja nimellistaajuus + 70 Hz valille. Potentiometri
otetaan kayttddn aktivoimalla korkeataajuustila HI FREQ DIP -kytkimella. Katso kohta DIP-kytkimet sivulla
) 94.
HI FREQ (Hz)
MOTOR | NOM -valintakaavio ACC/DEC-aika
Moottorin nimellisvirta (A Ohje [%]
ACS55-01x- A
01A4x 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100 -
T T T T | | | | | | I
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
T I T T T I | | I | |
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
T T | | | | | | | | | N
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 1072 11,4
T T T T T T T T | I |
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
| | | | | | | 1 1 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Syotto- ja moottorikaapelien kytkeminen

1-vaiheinen AVaroitus! Varmista ennen asennusta, etta verkkojannite on kytketty irti.

syottojannite  Huomautus: Varmista, etta syottojannite on oikea! Jos 230 VAC:n jannite kytketaan 115 VAC:n ACS55-
taajuusmuuttajaan, laite vahingoittuu!

Liitin Kuvaus Johtimen koko Kiristys-
momentti
LR NS &y
LINE L/R, N/S 1~ tulojannite Maks. 2,5 mm? (runkokoot A ja B) tai maks. | 0,5 Nm/
2 . T
T1/U, T2/V, T3/W | Teholiitanta moottoriin 4 mm® (runkokoot C ja D) yksisaikeinen 0.6 Nm
kuparijohdin

PE @ Suojamaa. Kayta monisaikeistd kuparijohdinta. 1 Nm (%)
Moottorikaapelin Johtimen koko ei saa olla pienempi kuin
maadoitusjohdin ja suoja. kaytetyn tehokaapelin.

Varoitus! Jos jaahdytyselementtia ei ole maadoitettu kunnolla, sen koskettaminen voi aiheuttaa sahkoiskun.

*Huomautus: Kayta vain laitteen mukana toimitettuja M4x8 Combi -ruuveja. Maadoitusruuvien suurin sallittu
pituus on 6 mm.
o| Noudata paikallisia kaapelin poikkipinta-alaa koskevia ohjeita. Jos ympariston lampaétila on yli 30 °C, kayta syotto-

MOTOR ja moottorikaapeleita, joiden [ampokestoisuus on 60 °C tai 75 °C. Katso myos kohta Muut kaapelointi- ja EMC-
T1 T2 T3 ohjeet sivulla 99.
u v w

ACS55:n maavuotovirta voi ylittaa 3,5 mA AC / 10 mA DC. Standardin SFS-EN 50178 mukaisesti ACS55-
taajuusmuuttajaa saa kayttaa vain kiinteissa asennuksissa.

Syoéttosulake
Katso suositeltavat sulaketyypit kohdasta Tekniset tiedot sivulla 702.
Moottori

Moottorin on oltava kolmivaiheinen oikosulkumoottori, jonka nimellisjannite Uy, on 200...240 V ja nimellistaajuus fy
on joko 50 tai 60 Hz. Moottorin nimellisvirran on oltava pienempi tai yhta suuri kuin taajuusmuuttajan
nimellislahtovirta (/5).

Jos taajuusmuuttajan vaiheet kytketaan moottorin vaiheisiin samassa jarjestyksessa (U-U, V-V ja W-W) ja
pyorimissuunnaksi valitaan eteen, akseli pyorii myotapaivaan moottorin akselin paasta katsottuna.
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Ohjauskaapelien kytkeminen

Digitaalituloille voidaan kayttaa sisaista (1) tai ulkoista (2) syottoa.

Analogisen ohjausjannitteen tehdasasetus on 0...10 VDC. (Al-
siirtoliittimen on oltava janniteasennossa ("U")).

Fl

Ohjausliitannat
Kayta monisaikeista 0,5...1,5 mm?2:n kaapelia (AWG22 - AWG16).

< <
0.k G .
= = = = x == > >
coao8<n385 oSokeyZan3B
OCOMW+ +0VES® OCOMmW+ +0VIESW
| | u i Il S
| |
| 1)
| : Lo il
2) - - L
12...24 VDC syottd 1...10 kohm
Kun kaytat 0/4...20 mA:n
virtasignaalia: - Vaihda Al- — COM
siirtoliittimen asennoksi "I". ) H H COM
- Aseta Al OFFSET -kytkin R SPEED/A
asentoon ON, jos haluat kayttaa | +10V
4...20 mA:n virtasignaalia. | | +12v
| START
L B
N JOG
U SCR

# | Nimi Kuvaus

1 | COM | Yhteinen digitaali- ja analogiatuloille

2 | COM Yhteinen digitaali- ja analogiatulolle 1

3 | Al Analogiatulo: Nopeus (taajuus) -ohje.
0/2...10 VDC (Ri=190 kohm), tai 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Asettelutarkkuus 0,1 %,
tarkkuus +/-1 %.

4 | +10V | Analogiatulon ohjejannite.
Tarkkuus +/-2 %. Maks. 10 mA.

5 | +12V Digitaalitulojen apujannite. Maks. 30 mA.

6 | START | Digitaalitulo 1: Kayntiin (vian kuittaus vikalaukaisun
jalkeen) 2)

7 | REV | Digitaalitulo 2: PySrimissuunnan vaihto 2)

8 | JOG Digitaalitulo 3: Vakionopeuden aktivointi 2)

9 | SCR Ohjauskaapelin suoja. Kytketty sisaisesti rungon
maahan.

Relelahto

1 | RO1 Vika: Rele aukeaa. 12 V...250 VAC / 30 VDC

> |RO2 10 mA..2 A

1) Kytketty sisaisesti runkoon (maahan) 1 Mohm vastuksen kautta.
2) Digitaalitulojen impedanssi on 1,5 kohm.
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Muut kaapelointi- ja EMC-ohjeet

Alla olevia ohjeita noudattamalla varmistat, etta laite toimii hairiéttdmasti ja vastaa eurooppalaisen EMC-direktiivin vaatimuksia.
Moottorikaapeli

Moottorikaapelina kaytetaan konsentrisella PE-johtimella varustettua symmetrista kolmijohdinkaapelia tai konsentrisella suojalla
varustettua nelijohdinkaapelia. Suositeltavaa on kayttaa punottua metallisuojaa, esim. tyyppia MCCMK (NK Cables).

- Kierra kaapelisuojan langat yhteen johtimeksi ja kytke johdin maadoitusliittimeen —— . Johtimen on oltava mahdollisimman lyhyt.
- Kirista kaapelisuoja kuvassa esitetylla tavalla, kun kaytat sisaista tai ulkoista EMC-suodinta.

- Maadoita kaapelin suoja moottorin paassa koko ymparysmitaltaan (360 astetta) kayttaen EMC-lapivientiholkkia tai kierra suojan langat
yhteen johtimeksi siten, etta johtimen pituus on korkeintaan viisi kertaa sen paksuus. Maadoita yhteenkierretty suoja moottorin PE-
liittimeen.
Ohjauskaapelit

Ohjauskaapeleina kaytetaan monijohdinkaapeleita, joiden suojat ovat
kuparipunosta. Suositeltava kaapelityyppi analogiasignaaleille on
kaksoissuojattu kierretty parikaapeli.

- Kierra kaapelin suoja yhteen johtimeksi ja kytke johdin liittimeen SCR.
Johtimen on oltava mahdollisimman lyhyt.

- Kirista ohjauskaapeli kuvassa esitetylla tavalla (vain EMC-laitteet).

- Veda moottorikaapeli mahdollisimman kauas ohjaus- ja syottokaapeleista
(etaisyys > 20 cm), jotta valtyttaisiin sdhkdmagneettisilta hairidilta.
Huomautus: 24 VDC- ja 115/230 VAC -signaaleja ei saa koskaan kytkea
samaan kaapeliin.

ohjauskaapeli

moottorikaapeli

2.
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Pyorimimisnopeuden saato

Analogiatulo antaa nopeus (taajuus) -ohjeen ACS55:lle. Analogiatulon ja ohjeen valinen suhde riippuu DIP-kytkinten asetuksista, kuten
alla on kuvattu. Lahtotaajuus seuraa ohjeen muutoksia potentiometrin ACC/DEC maaraamalla rampilla.

Korkeataajuustila OFF (tehdas) Korkeataajuustila ON
f f taajuusohje
A fo+70Hz AN
N-T-————— = ! N |ahtotaajuuden raja
A SEEEEEE e
| N A E
a : a :
b | b
| Syotté* Sy6tts*
- .
0 2V 10V "V, mA] OV 10V "1y, ma]
4 mA 20 mA 4 mA 20mA "7
DIP-kytkimen asetukset: DIP-kytkimen asetukset:
HI FREQ = OFF HI FREQ = ON
Al OFFSET = OFF (kayra a) tai ON** (kayra b) | Al OFFSET = OFF (kayra a) tai ON** (kayra b)
MOTOR NOM FREQ = 50 tai 60 Hz MOTOR NOM FREQ = 50 tai 60 Hz
Lahtotaajuus on rajattu moottorin valittuun Lahtétaajuuden maksimiarvo maaraytyy potentiometrin HI FREQ asetuksen mukaan
nimellistaajuuteen. valille fy ja fy + 70 Hz. Potentiometri ei vaikuta analogiatulon skaalaukseen.

* Valitse jannite- tai virtasignaali Al-siirtoliittimella. Katso sivu 98.
** Taajuusmuuttaja laukeaa vikaan, jos signaali laskee alle 2 V:n (4 mA:n). Tama toiminto suojaa taajuusmuuttajaa
analogiatulosignaalin katkeamiselta.
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Tilaa ilmaisevat LED-valot ja vianhaku

ACS55:ssa on kaksi tilaa ilmaisevaa LED- Vihrea LED | Punainen Kuvaus
valoa, jotka nakyvat etukannen lapi. Jos LED
taajuusmuuttaja havaitsee ongelman, o Off ACS55 toimit -
t listi.
punainen LED-valo alkaa vilkkua. Kun olet n oimil hormaanst
korjannut vian, kuittaa se kytkemalla On Vilkkuu Suojaustoiminto on aktivoitunut. Vilkkumisten

kaynnistyskasky pois paalta. Jos lukumaara ilmaisee vikakoodin.

kaynnistyskasky on jo pois paalta, kytke se

paalle ja uudelleen pois paalta. Katso Vilkkuu Vilkkuu ACS55 kuittaa vian automaattisesti kolmen sekunnin
vikakoodit alla olevasta taulukosta ( = kuluessa. (*) Varoitus! Moottori kdynnistyy, jos
vilkkumistaajuus). kaynnistyskasky on paalla
# |Vian mahdollinen syy ja korjaustoimet # |Vian mahdollinen syy ja korjaustoimet
1 | DC-ylijannite (*). 1) Verkkojannite on liian suuri: tarkista jannite. |6 | Analogiatulon arvo on alle 4 mA/2 V. (*) Huomautus:
2) Hidastusaika on liian lyhyt verrattuna hitausmassaan: nosta Tama valvonta on aktiivinen, jos Al OFFSET on paalla
kiihdytys-/hidastusaikaa potentiometrilla. (ON).
2 | DC-alijannite (*). Verkkojannite on liian pieni: tarkista jannite. 7 | Moottorin ylikuormitus (Iztylikuorma): 1) Tarkista kuorma ja

varmista, ettda moottorin koko sopii ACS55:lle. 2) Varmista,
etta potentiometrin MOTOR | NOM asetus on oikein.

3 | Lahdon oikosulku: kytke jannite pois paalta ja tarkista moottorin |8 | Vaihtosuuntaajan ylikuormitus tai liilan suuri sisainen
kaamitys ja moottorikaapeli. lampétila: 1) Kuorma on liian suuri tai 2) taajuusmuuttajan
jaahdytys ei ole riittava.

4 | Lahdon ylivirta. 1) Kiihdytysaika on liian lyhyt verrattuna hitaus- 9 | Muu vika. Sisainen virhe. Kytke jannite pois paalta ja
massaan: aseta korkeampi arvo potentiometriin ACC/DEC. 2) uudelleen paalle. Jos ongelma ei poistu, vaihda laite.
Moottori ja taajuusmuuttaja eivat ole yhteensopivia: tarkista moottori.

5 | Varattu 10 | Parametrisointivika. Huomautus: Molemmat LED-valot
vilkkuvat. DIP-kytkimet on siirretty pois oletusasetuksesta
sen jalkeen, kun taajuusmuuttaja on parametrisoitu
DriveConfig-tyokalulla. Palauta kytkimet oletusasentoon.

(*) Automaattinen kuittaus, jos AUTORESET on paalla (ON). Katso DIP-kytkimet sivulla 94.
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Tekniset tiedot
230V 115V

Sisainen EMC-suodin, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Ei EMC-suodinta, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Moottorin jatkuva Iahtéteho kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Runkokoko (ei EMC-suodinta) A A B C C A A
Runkokoko (EMC-suodin) A A B D D A A
Nimellisarvot
Tulojannite U4 Vv 200-240 (+10/-15 %) 110-120 (+10/-15 %)
Jatkuva lahtovirta /, A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2
Maks. lahtovirta /oax" A 21 3,3 6,5 11,4 14,7 21 3,3
Lahtojannite U, Vv 0-U4, 3-vaiheinen 0-2xU4, 3-vaiheinen
Tulovirta /4 A 4,4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
Kytkentataajuus kHz 5 (maks. 16)
Suojausrajat
Ylivirta (huippu) A 4,4 6,9 13,5 23,9 30,9 4,4 6,9
Ylilampo 95 °C (jaahdytyselementti)
Kaapeleiden maksimikoot
Teholiittimet mm2 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Ohjausliittimet mm2 1,5 (AWG 16)
Havidéteho w 21 32 51 74 103 24 35
Verkkosulakkeen koko**
IEC, tyyppi IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, tyypitCCjaT A 10 15 20 25 30 10 15

* Sallittu 1 minuutin ajan.

** Suositeltuja arvoja. Ala kaytd UR- tai LOW-PEAK -sulakkeita. Noudata paikallisia ohjeita.
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Moottorikaapelin maksimipituudet
Eurooppalaisten EMC-vaatimusten mukaan moottorikaapelin

pituus ei saa ylittaa alla olevassa taulukossa annettuja arvoja. Mita

lyhyempi moottorikaapeli on, sita pienempia ovat syottoverkolle ja

ymparistolle aiheutuvat hairiot.

Sisainen EMC- Ulkoinen EMC-
suodin suodin
ACS55-01E- ACS55-IFAB-01 ja
ACS55-01N/E
Muuttajatyyppi 5kHz |[16kHz" | 5kHz |16 kHz "

SFS-EN61800-3, 1. kdyttéympéristé, rajoittamaton jakelu ?

01A4-2, ..., 02A2-1

10 m

3m

07A6-2, ..., 09A8-2

10 m

3m

SFS-EN61800-3, 1. kdyttéympéristé, rajoitettu jakelu

01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30 m 10 m
07A6-2, ...,09A8-2 | 20m 10 m - -
SFS-EN61800-3, 2. kdyttéympéristé °

01A4-2, ..., 02A2-2 10 m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75 m 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, ...,09A8-2 | 30m 10 m - -

1) Kytkentataajuus voidaan valita DIP-kytkimella. Katso sivu 95.

2) Patee vain johtuviin hairidihin.

3) Patee johtuviin ja sateileviin hairidihin.

Suojaukset

Ylijannite, alijannite, lahdon oikosulku, ylivirta, analogiatulon

katkeaminen, moottorin ylikuormitus, vaihtosuuntaajan

ylikuormitus.
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Maadoittamattomat jakeluverkot

Taajuusmuuttajia, joissa on sisainen EMC-suodin tai ulkoinen
tulosuodin ACS55-IFAB-01, ei saa kayttaa kelluvassa verkossa tai
korkeaimpedanssisesti maadoitetussa teollisuusverkossa.

Ymparistonakokohtia

ACS55 sisaltaa arvokkaita raaka-aineita, jotka tulisi laittaa
kierratykseen, jotta saastettaisiin energiaa ja luonnonvaroja.
Havitys-/kierratysohjeita saa ABB Oy:n myynti- ja huoltoyhtidista.

Vastuun rajoitus
Valmistaja ei vastaa:

+ virheesta johtuvista kustannuksista, jos laitteen asennus,
kayttoonotto, korjaus, muutostyot tai kayttoymparisto eivat tayta
niita vaatimuksia, jotka on esitetty laitteen mukana toimitetuissa
tai muissa asiaankuuluvissa dokumenteissa.

+ laitteista, joita on kaytetty virheellisesti, huolimattomasti tai joita
on kohdannut onnettomuus.

+ laitteista, jotka sisaltavat ostajan hankkimia materiaaleja tai
ostajan edellyttamia rakenteita.

Valmistaja, sen toimittajat tai alihankkijat eivat missaan

tapauksessa ole vastuussa valillisista, epasuorista tai

seurannaisvahingoista tai tappioista.

Kaikki ABB:n taajuusmuuttajia koskevat tiedustelut on osoitettava
ABB Oy:n Kotimaan tuotemyyntiin tai ABB:n paikalliselle
jalleenmyyjalle. Laitteen tekniset tiedot ovat voimassa taman
julkaisun painoajankohtana. Valmistaja pidattaa itsellaan oikeuden
muutoksiin ilman ennakkoilmoitusta.
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Hyvaksynnat

CE

ACS55 tayttaa seuraavien eurooppalaisten direktiivien

vaatimukset:

* Pienjannitedirektiivi 73/23/EEC muutoksineen

+ EMC-direktiivi 89/336/EEC

muutoksineen

Asianmukaiset valmistajan vakuutukset ja luettelon tarkeimmista

standardeista saa pyynnosta.

Sahkomagneettinen yhteensopivuus:
ACS55 tayttaa seuraavien standardien vaatimukset, edellyttaen,

etta asennus on tehty oikein ja tassa oppaassa annettujen ohjeiden

mukaisesti:

Johtuvat, suurtaajuiset
hairiot

SFS-EN61800-3, 1.
kayttdymparistd, rajoittamaton/
rajoitettu jakelu 1)

Sateilevat, suurtaajuiset
hairiot

SFS-EN61800-3, 1.
kayttoymparisto, rajoitettu jakelu

Hairionsieto

SFS-EN61800-3, 2. kayttdymparistd

Verkkovirran yliaallot

IEC61000-3-2

1) Huomaa moottorikaapelin maksimipituutta ja kytkentataajuutta
koskevat kohdat sivulla 7103. Katso myds kaapelointiohjeet sivulla

99.

Verkkovirran yliaaltotasoa voidaan laskea ulkoisilla tulokuristimilla.

UL-, cUL- ja C-Tick-merkinnat

Katso arvokilpi.

UL, cUL:

Fl

ACS55 sopii kaytettavaksi verkossa, joka pystyy syottamaan
enintaan 65 kA rms symmetrista virtaa jannitteen ollessa maks.

230V, kun suojaus tapahtuu CC- tai T-luokan sulakkeilla.

C-Tick:

Sahkomagneettisen yhteensopivuuden osalta katso kohtaa CE

edella.

Tuotesuojaus Yhdysvalloissa
Tama laite on suojattu yhdella tai useammalla seuraavista US-

patenteista:

4,920,306
5,612,604
6,094,364
6,252,436
6,370,049
6,741,059
6,940,253
6,977,449
7,034,510
7,082,374
D510,320

5,301,085
5,654,624
6,147,887
6,265,724
6,396,236
6,774,758
6,934,169
6,984,958
7,036,223
7,084,604
D511,137

5,463,302
5,799,805
6,175,256
6,305,464
6,448,735
6,844,794
6,956,352
6,985,371
7,045,987
7,098,623
D511,150

Muita patentteja on haussa.

Lisavarusteet

5,521,483
5,940,286
6,184,740
6,313,599
6,498,452
6,856,502
6,958,923
6,992,908
7,057,908
7,102,325
D512,026

5,532,568
5,942,874
6,195,274
6,316,896
6,552,510
6,859,374
6,967,453
6,999,329
7,059,390
D503,931
D512,696

5,589,754
5,952,613
6,229,356
6,335,607
6,597,148
6,922,883
6,972,976
7,023,160
7,067,997
D510,319
D521,466

EMC-suodin: ACS50-IFAB-01
Tulokuristimet: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Lahtokuristin: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiometri: ACS50-POT
DriveConfig-sarja: saat lisatietoja ABB Oy:n paikallisilta edustajilta.
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Informations sur les produits et les services

Toute demande d’information sur les produits doit étre adressée a votre correspondant ABB en indiquant le code type et le numéro de série
du variateur en question. La liste des contacts commerciaux, d’assistance et de service est accessible sur le site www.abb.com/drives et

en sélectionnant Drives — Sales, Support and Service network dans la sous-fenétre droite.

Formation sur les produits

Pour toute information sur les programmes de formation sur les produits ABB, accédez au site www.abb.com/drives et sélectionnez Drives

— Training courses dans la sous-fenétre droite.

Commentaires sur les manuels des variateurs ABB

Vos commentaires sur nos manuels sont les bienvenus. Accédez au site www.abb.com/drives, ensuite sélectionnez successivement
Drives — Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives) dans la sous-fenétre droite.

3AFE68929300 Rev B
FR
Date: 25.02.2008

© 2008 ABB Oy. Tous droits réserves

ABB France

Division Produits Automation
Activité Moteurs, Machines & Drives
300, rue des Prés Seigneurs

Z.A. La Boisse - BP 90145

01124 Montluel Cedex

FRANCE

Téléphone 0810 020 000
Télécopieur 0810 100 000
Internet  http://www.abb.com/drives


www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
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Consignes de sécurité

Vous devez lire attentivement les consignes suivantes avant
de procéder a l'installation du variateur.

Attention! Tension dangereuse!
Seul un électricien compétent est autorisé a installer TACS55.

Ne jamais intervenir sur le variateur, le cable moteur ou le moteur
lorsqu’ils sont sous tension. Aprés mise hors tension, attendez

au moins 5 minutes pour la décharge compléte des condensateurs
du circuit intermédiaire avant d’intervenir sur le variateur.
Attention! Si le dissipateur thermique (radiateur) n’est pas
correctement mis a la terre, il y a un risque de choc électrique en
cas de contact par toucher.

N.B.: Les commutateurs DIP sont sous tension dangereuse.

N.B.: Méme avec le moteur a I'arrét, des tensions dangereuses
sont présentes sur les bornes L/R, N/S, T1/U, T2/V et T3/W.

N.B.: Méme avec le variateur hors tension, des tensions
dangereuses de source externe peuvent étre raccordées aux
bornes des sorties relais.

Attention! Surfaces chaudes!

En cours de fonctionnement, le dissipateur thermique peut devenir
trés chaud (>80 °C). Respectez les consignes d’installation.

Consignes de sécurité générale

L'ACS55 démarre le moteur automatiquement aprés coupure
du courant si le signal de démarrage externe est active.

Un ACS55 défectueux ne peut étre réparé sur site. Dans ce cas,
contactez votre fournisseur pour un appareil de remplacement.

Installez ’ACSS55 dans un local ou coffret verrouillable (clé ou outil).

Ne pas mettre I'appareil sous tension plus d’'une fois toutes les
3 minutes.
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Toute modification du réglage des commutateurs DIP affecte
le fonctionnement et les performances de 'ACS55. Vérifiez au
préalable I'absence de risques pour les personnes et les biens.

A propos de ce guide

Ce guide fournit les informations nécessaires a l'installation et
la mise en route du convertisseur de fréquence.

Vérification du contenu de la livraison

La livraison inclut: Amm ACS55-01E-09A8-2
1. LACS55 B
2. Ce guide de l'utilisateur ok T Sk
3. Deux serre-cable pour le cable de commande ;"Imimrl ilzlkﬁﬁlll
(appareils avec filtre RFI uniquement). SIN YWWRXXXX
Vérifiez sur la plaque signalétique que le produit IllgA!!!(!x!x!"I
livré est conforme aux spécifications de la C(€E & &
commande. RoHS

ACS55-01 - -

Filtre RFI: E = intégré, N = Non |
Courant continu de sortie maxi (/,):

01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 = 4,3 A,

07A6=7,6 A,09A8 =9,8 A

Tension réseau (U,):

1=110...120 Vc.a. +10%/-15%

2 =200...240 Vc.a. +10%/-15%

Le numéro de série (S/N) est imprimé sur la plaque signalétique.
(Y = année de fabrication, WW = semaine de fabrication)
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Présentation générale

Le variateur ACS55 est congu pour réguler la vitesse d’un moteur asynchrone triphasé.

Bornes réseau, page 117
» Pag ABBUR vy —
L ] @ e Sl
_ PE

Terre de protection (PE), page 117

LED Présence tension, page 721 Commutateurs DIP, page 114

LED Défaut, page 721
Potentiometres de commande, page 1716

Blindage du cable moteur, page 1717

Bornes du cable moteur, page 177. Le
cache assure une protection
supplémentaire. Cache fermé en le glissant
vers la gauche.

Sélecteur du signal d’entrée analogique
(tension/courant), page 118

W . . . T
TIU T2iv Taw
CLOSED  OPEN

Clip de fixation, pages 772 - — Equerre de fixation des cables, page 7719
113 [E— ll ) ﬁ (appareils avec filtre RFI uniquement)
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Etapes de la procédure d’installation et de mise en route
Vous devez lire les Consignes de sécurité en page 107 avant de poursuivre.
Action Page
1 Vérifiez le contenu de la livraison. 107
2 Vérifiez que les contraintes d’environnement de 'ACS55 sont respectées. 110
Montez le variateur. 112 -
113
4 Vérifiez 'adéquation des réglages standards: la fréquence nominale du moteur est 50 Hz; la charge entrainée est 114
une pompe ou un ventilateur; la fréquence de sortie maximale est 50 Hz. Si tel n’est pas le cas, vous devez modifier
le réglage des commutateurs DIP.
5 Assurez-vous que le réglage du potentiométre MOTOR | NOM correspond au courant nominal du moteur. |l détermine | 7116
le mode d’utilisation de la fonction de protection thermique du moteur.
6 Au besoin, réglez le potentiométre de temps d’accélération/décélération ACC/DEC. 116
7 Raccordez le céble réseau et les cables moteur. 117
8 Raccordez les fils de commande. 118
9 Mettez le variateur sous tension. La LED verte doit s’allumer. N.B.: Le moteur tourne si le signal de démarrage est active.
10 | Réglez la référence vitesse et activez le signal de démarrage. Le moteur accélére jusqu’a la référence vitesse réglée. 120
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Contraintes d’environnement

FR

Site d’installation

Stockage et transport dans I’emballage d’origine

Température -20 °C (-4 °F), sans givre -40 °C (-40 °F) & +70 °C (158 °F)
de l'air +40 °C (104 °F), a charge nominale

+50 °C (122 °F), si le courant continu

de sortie est égal a 85 % maxi du courant

de sortie nominal /5.
Altitude 0...2000 m (0...6,600 ft). Entre 1000 et Aucune limite

2000 m (3,300...6,600 ft), Py et I, déclassés
de 1% pour chaque tranche de 100 m.

Humidité relative

Inférieure a 95 %, sans condensation

Inférieure a 95%, sans condensation

Niveaux de
contamination
(CEI160721-3-3)

» Poussiéres conductrices proscrites
autorisées

« Air propre, exempt d’agents corrosifs et
de poussiéres conductrices

» Gaz chimiques: Classe 3C2

* Particules solides: Classe 3S2

Stockage Transport

* Poussiéres conductrices
proscrites

» Gaz chimiques: Classe 2C2

» Particules solides: Classe 2S2

* Poussiéres conductrices
proscrites

* Gaz chimiques: Classe 1C2

» Particules solides: Classe 1S2

Vibrations Plage de fréquence: 5 a 150 Hz Conforme a la spécification ISTA 1A
sinusoidales Accélération maxi constante: 1 g

(CEI 60068-2-6)

Chocs Non autorisés Maxi 100 m/s? (330 ft/s2), 11 ms (36 fts)
(CEI 60068-2-29)

Chute libre Non autorisée Non autorisée

1) Si le variateur doit fonctionner a des températures au-dessous de zéro, il doit rester sous tension. Le variateur doit étre monté dans
une enveloppe en vous assurant que la chaleur qu’il produit est correctement dissipée.

Degré de protection de 'ACS55: IP20
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Dimensions
Taille | Taille | Taille | Taille
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2.09) | (2.83) | (2.91) | (2.91)
45 67.5 70 70
(1.77) | (2.66) | (2.76) | (2.76)
128 128 159 159
(5.04) | (5.04) | (6.26) | (6.26)
67.5 67.5 - -
(2.66) | (2.66)
- - 77 77
(3.03) | (3.03)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
183 183 - 230
(7.20) | (7.20) (9.06)
156 156 182 214
(6.14) | (6.14) | (7.17) | (8.43)
170 170 194 226
(6.69) | (6.69) | (7.64) | (8.90)
146.5 | 146.5 171 203
(5.77) | (5.77) | (6.73) | (7.99)
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Montage

FR

Attention! Le variateur atteint des températures élevées en fonctionnement normal. La circulation d’air autour de I'appareil doit

étre suffisante:

- LACS55 doit toujours étre monté avec les ailettes de refroidissement a la verticale.

- Un espace libre suffisant doit étre prévu autour des appareils de tailles A et B. Les appareils de tailles C et D étant refroidis
par ventilateur, ils peuvent étre montés cbte a cote sans espace.

Le variateur peut étre monté avec le clip de fixation soit sur rail DIN de 35 mm, soit sur une paroi.

Fixation sur rail DIN

Encliquetez TACS55 sur le rail.
Pour son démontage, enfoncez

le levier du haut du clip de fixation.

Fixation sur paroi
Fixez le variateur sur la paroi par
I'intermédiaire du clip de fixation.
Utilisez des vis M4.

Distances de dégagement
Vous devez toujours prévoir un espace suffisant autour
du variateur pour son refroidissement.

i
77

t

e AR

L

!

Tailles | Tailles
AetB | CetD
cm (in.) | cm (in.)
X[1.5(0.6)| 0(0)
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Montage et démontage du clip de fixation sur paroi
Le variateur peut étre fixé sur une paroi par sa face arriére ou sa face latérale. Montez le clip de fixation sur la face choisie.
Cf. instructions ci-dessous pour les tailles A et B. Les clips de fixation des tailles C et D sont démontés en tirant vers le bas et montés

en tirant vers le haut.

113

Démontage du clip de fixation,

tailles A et B: enfoncez les deux taquets
de plastique pour séparer la partie
supérieure du clip de sa partie inférieure.

Montage du clip de fixation, taille A:
Placez et enclenchez les deux parties
du clip comme illustré.

Montage du clip de fixation, taille B:
insérez et enclenchez les deux parties
du clip entre les ailettes de refroidissement.

2.
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Commutateurs DIP

FR

Les commutateurs DIP servent a configurer TACS55 en fonction du moteur et de I'application.

Attention! Les commutateurs DIP sont alimentés en tension dangereuse (200 V). Mettez le variateur hors tension et attendez
5 minutes avant de régler les commutateurs. Le capot de protection de 'ACSS55 doit rester fermé lorsqu’il est sous tension.

Procédure de configuration

* Ouvrez le capot avant avec la pointe d’'un tournevis et réglez les commutateurs DIP.
» Avec la pointe d’un tournevis, changez le réglage des commutateurs (gauche ou droite). En sortie d’usine, tous les commutateurs

sont positionnés a gauche.
» Refermez le capot avant.

Informations de base

Commutateurs DIP # |Nom et fonction Réglage Autre
usine !lj réglage Ii—!'l
1 |NOM FREQ HZ: Fréquence nominale du moteur | 50 Hz 60 Hz
m NMOM FREQ | 2 | SILENT: Niveau de bruit du moteur (fréequence | OFF - Niveau normal ON - Niveau silencieux
50 (SLLIN 60 Hz de commutation MLI) (5 kHz) (16 kHz)
OFF \SLL | ON SILENT 3 |LOAD: Type de couple de charge (courbe U/f) P&F - pompe / ventilateur | CT - Couple constant
P&F ((EICL1 || CT LOAD : _
5 (11|10 JOGHz 4 | JOG HZ: Fréquence constante pour fonction JOG| 5 Hz 10 Hz
FLT|| L) ||RUN RELAY |5 |RELAY: Fonction de la sortie relais FLT - Défaut RUN - Moteur en marche
OFF [\l ON- A OFFSET (67T AT OFFSET: Valeur mini de l'entrée analogique | OFF - 0 mA(0 V) ON - 4 mA(2 V)
OFF [ L1 || OM AUTORESET
OFF||- 0 || oN [METEe 7 |AUTORESET: Fonction de réarmement OFF - Pas de ON - Réarmement auto
J::‘ automatique des défauts réarmement auto activé
8 |HI FREQ: Mode Haute Fréquence OFF - Standard ON - Mode Haute
Fréquence activé
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Informations complémentaires
No. | Nom Information
1 NOM Fréquence nominale du moteur (cf. plaque signalétique du moteur).
FREQ Hz
2 SILENT | Fréquence de commutation du variateur. N.B.: Plus la fréquence est élevée, plus le bruit élec-
tromagnétique est important et plus court doit étre le cable moteur au titre de la réglementation I
européenne sur la CEM. Cf. Caractéristiques techniques, page 122. N.B.: La fréquence de |
commutation varie en fonction de la température de ’ACS55. |
— — , — T 0% |
3 LOAD Optimisation de la courbe caractéristique tension de sortie/fréquence selon la charge. Sélection- ) P&F | >f
nez P&F pour un couple quadratique (ex., pompes et ventilateurs) et CT pour les charges a cou- fN
ple constant (ex., convoyeurs). LACS55 augmente automatiquement de 10 % la tension au
démarrage pour compenser les pertes moteur et augmenter le couple de démarrage.
4 JOG Hz | Fréquence JOG. Activez la fonction JOG en raccordant 12...24 Vc.c. sur I'entrée logique 3 ("JOG").
(Le variateur accélere ou décélére jusqu’a la fréquence JOG et y reste jusqu’a mise a "0" de I'entrée.)
5 RELAY Sélection de I'état du variateur indiqué par le contact n.o. de la sortie relais. FLT = Défaut. Le contact est ouvert si
le variateur est en défaut ou hors tension. RUN = En marche. Le contact est fermé si le variateur est en marche.
6 Al Activation d’'une supervision de "zéro effectif" pour I'entrée analogique. 4 mA (2 V) = TACS55 déclenche sur défaut
OFFSET | sila valeur passe sous cette limite. Cf. section Régulation de la vitesse du moteur, page 120 pour des détails sur la
mise a I'échelle de I'entrée analogique.
7 AUTO- Activation de la fonction de réarmement automatique pour les défauts suivants: sous-tension, surtension, perte
RESET entrée analogique. ON = 'ACS55 essayera de réarmer automatiquement 3 secondes aprés le déclenchement sur
défaut. Nombre maxi de réarmements: 10 en 3 minutes. Au-dela de ce nombre, TACS55 s’arréte sans plus aucune
tentative de réarmement. Cf. également Informations d’état et localisation des défauts, page 121.
Attention! Si le signal de démarrage est activé, le moteur redémarre aprés un réarmement. Assurez-vous que cela
ne présente aucun risque.
8 HI FREQ | Fréquence de sortie maxi. OFF: fréquence maxi = valeur définie par le commutateur NOM FREQ HZ. ON: fréquence

maxi = valeur définie par le commutateur NOM FREQ HZ + valeur du potentiométre HI FREQ. Cf. Potentiométres de
commande, page 116.
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Potentiomeétres de commande

Les potentiométres de commande sont réglés au moyen d’un tournevis. En sortie d’usine, tous les potentiométres sont réglés en
position centrale.

wororiwo® | MOTOR | | Calculez MOTOR | NOM (courant nominal du moteur) avec I'équation suivante ou relevez la valeur MOTOR
(%) ' NOM I NOM dans le graphique ci-dessous. L'ACS55 évalue la température du moteur sur la base du courant de
sortie mesuré et du courant nominal du moteur défini. Le variateur déclenche s’il considére que la tempéra-
ture ainsi déterminée correspond a un échauffement anormal du moteur.

N.B.: Si du fait de leur longueur, les cables moteur induisent des courants capacitifs importants, vous
devrez peut-étre augmenter le réglage de MOTOR | NOM.

Courant nominal moteur [A]

MOTOR | NOM (%) = : * 100%
Courant nominal ACS55 [A]
ace 5 ACC/DEC | Définition du temps d’accélération et de décélération entre la fréquence mini et la fréquence maxi et vice
‘fi;f@ versa en secondes. Plus le temps ACC/DEC est long, moins vite ’TACS55 suivra la référence donnée.
0 30

HI FREQ | Limitation de la fréquence de sortie a une valeur réglée entre la fréquence nominale et la fréquence
nominale + 70 Hz. Pour utiliser ce potentiométre, activez le Mode Haute Fréquence avec le commutateur
DIP HI FREQ. Cf. Commutateurs DIP, page 114.

HI FREQ (Hz)

Graphique de sélection MOTOR | NOM Temps ACC/DEC

Courant nominal moteur (A) Reéf. [%]
ACS55-01x-
O1A4x 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100 -
| | | T T I T T I
-02A2x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | I
-04A3-x 22 26 3,0 3 5 4 0 4 3 4 7 5 2 5 6 6 0 6 5
| T | T
-07A6-x 38 46 53 6,1 6,8 7,6 8,4 9,3 10,2 11,4
| | I T T T T T | | |
-09A8x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147

I 1 1 1 T T T T T T T
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150%

ACC/DEC
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Raccordement de ’alimentation réseau et du moteur

Tension d’entrée AAttention! Avant de procéder aux raccordements, vérifiez que le variateur est hors tension.

monophasée N.B.: Vérifiez le niveau de tension du réseau! Si vous raccordez un ACS55 calibré pour un réseau 115 Vc.a. sur un
réseau 230 Vc.a., il sera endommagé!

Bornes Description Section des conducteurs Couple
. de serrage
/IR NIS dh
LINE L/R, N/S Réseau monophasé Cable cuivre monoconducteur de 2,5 mm?2 maxi | 0,5 Nm /
. 2 . .
T1/U, T2V, T3/W | Alimentation du moteur (tailles A et B) ou 4 mm~“ makxi (tailles C et D) 0,6 Nm
PE @ Terre de protection Utilisez des conducteurs cuivre multibrins. 1 Nm (%)
Blindage et conducteur de La section du conducteur ne doit pas étre
protection du cable moteur inférieure a celle du céble de puissance utilisé.

Attention! Si le dissipateur thermique (radiateur) n’est pas correctement mis a la terre, il y a un risque de choc
électrique en cas de contact par toucher. .

(*) N.B.: Utilisez uniquement les vis a téte universelle M4x8 fournies. La profondeur d’'insertion maxi autorisée des
vis de mise a la terre est de 6 mm.

Respectez la réglementation en vigueur pour la section des céables. Utilisez des cables de puissance résistant a
60 °C (140 °F) ou 75 °C (167 °F) si la température ambiante est supérieure a 30 °C (86 °F). Cf. également
Consignes supplémentaires pour le céblage et la CEM, page 119.

Le courant de fuite a la terre de I'ACS55 peut dépasser 3,5 mA c.a./10 mA c.c. Conformément a la norme EN50178,
I'ACS55 peut uniquement étre utilisé dans une installation a poste fixe.

Fusible réseau
Pour les types de fusible conseillés, cf. Caractéristiques techniques, page 122.

Moteur

Le moteur doit étre un moteur asynchrone triphasé de tension nominale Uy entre 200 et 240 V et de fréquence
nominale fy 50 ou 60 Hz. Le courant nominal du moteur doit étre < courant de sortie nominal (/) du variateur. Si les
phases sont raccordées dans I'ordre U-U, V-V et W-W et le sens de rotation sélectionné est avant, I'arbre moteur
tourne dans le sens horaire vu cété accouplement.




118

Raccordement des fils de commande

L’alimentation interne (1) ou externe (2) peut étre utilisée pour les
entrées logiques. La tension de commande analogique préréglée
en usine est 0...10 Vc.c. (Le cavalier Al doit étre sur la position

tension ("U")).

FR

Bornes de commande
Utilisez des fils multibrins 0,5...1,5 mm? (AWG22 - AWG16).

< <
3. .k I
=== Y =S=n=2
coa28<n385 50428 ZL36
OOWMW+ +0NKSW OCOMW+ +NIKSW®
| | I iy Bl S
| |
| 1)!
2) - - L
Alimentation 12...24 Vc.c. 1...10 kohm
Utilisation du signal en courant
0/4...20 mA: - Mettez le cavalier COM
Al sur la position courant ("I"). @ 5 H COM
- Réglez le commutateur Al ') y SPEED/AI
OFFSET sur ON si le signal en | +1ov
courant 4...20 mA est choisi. | +12v
| START
| REV
A JOG
’ SCR

# | Nom Description

1 | COM Commun pour entrées logiques ou analogiques 1)

2 | COM Commun pour entrée logique ou analogique 1

3 | Al Entrée analogique: référence vitesse (fréquence)
0/2...10 Vc.c. (Re=190 kohm) ou 0/4...20 mA
(Re=100 ohm). Résolution 0,1%, précision +/-1%

4 | +10V Tension de référence pour entrée analogique
Précision +/-2%. Maxi 10 mA

5 | +12V Tension auxiliaire pour entrées logiques
Maxi 30 mA

6 | START | Entrée logique 1: Démarrage (réarme le variateur
aprées un déclenchement sur défaut) 2)

7 | REV Entrée logique 2: Inversion du sens de rotation 2

8 | JOG Entrée logique 3: Activation de la vitesse JOG 2)

9 | SCR Terre pour le blindage du cable des signaux
Connectée en interne a la terre du chassis

Sorties relais

SR1 Défaut: ouverture du relais. 12 V...250 Vc.a./
> | SR2 30 Vc.c. 10 mA..2 A

1) Raccordement interne au chéassis (terre) par résistance 1 Mohm
2) Impédance des entrées logiques: 1,5 kohm.
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Consignes supplémentaires pour le cablage et la CEM

Consignes a respecter pour le bon fonctionnement du variateur et la conformité a la directive européenne sur la CEM.
Cable moteur

Le cable moteur doit étre un cable symétrique a trois conducteurs avec conducteur PE coaxial ou un cable a quatre conducteurs avec
blindage coaxial. Un blindage métallique tressé est conseillé, ex. : type MCCMK (cables NK).

- Torsadez en un faisceau les fils du blindage du cable que vous raccordez a la borne de terre JT— . Le faisceau doit étre aussi court
que possible.

- Fixez le blindage du cable comme illustré ci-contre lorsqu’un filtre RFI interne ou externe est utilisé.

- C6té moteur, effectuez une reprise de masse sur 360° du blindage du cable moteur avec un presse-étoupes CEM ou torsadez en
un faisceau les fils du blindage dont la longueur ne dépasse pas
5 fois la largeur et que vous raccordez a la borne PE du moteur.

Cables de commande

Les cables de commande doivent étre des cables multi-conducteurs avec
blindage de fils de cuivre tressés. Un cable a paire torsadée et double
blindage est conseillé pour les signaux analogiques.

- Torsadez en un faisceau le blindage que vous raccordez a la borne SCR.
Le faisceau doit étre aussi court que possible.

- Fixez le cable de commande comme illustré ci-contre (appareils conformes
CEM uniguement).

- Le cable moteur doit cheminer a une certaine distance du cable
de commande et du cable réseau pour prévenir les
perturbations électromagnétiques (distance > 20 cm).

N.B.: Ne jamais réunir des signaux 24 Vc.c. et 115/230 Vc.a. 1 .

-P.M“"?"""\ N
dans un méme céable. Cable de commande E%
—_— ere-cébles

VIgIgrgry

Cable moteur
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Régulation de la vitesse du moteur

FR

La référence vitesse (fréquence) est donnée a 'ACS55 sur I'entrée analogique. La correspondance entrée analogique/référence
dépend du réglage des commutateurs DIP comme illustré ci-dessous. La fréquence de sortie suit I'évolution de la référence selon

le réglage du potentiométre ACC/DEC.

Mode Haute Fréquence désactivé OFF
(préréglage usine)

Mode Haute Fréquence activé ON

f
A S .
|
|
a l
b |
| >Entrée*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA

Réglage des commutateurs DIP:

HI FREQ = OFF

Al OFFSET = OFF(courbe a) ou
ON™* (courbe b)

MOTOR NOM FREQ = 50 ou 60 Hz

La fréquence de sortie est limitée a la
fréquence nominale réglée du moteur.

f A Référence fréquence
Nt 70HZ - B\ Limite fréquence de sortie
N e 5
a :
b
0 . Entrée*
2V 10V
4 mA 20mA V> MAl

Réglage des commutateurs DIP:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (courbe a) ou ON** (courbe b)
MOTOR NOM FREQ = 50 ou 60 Hz

La frequence de sortie réelle est limitée a la valeur entre fy et fiy + 70 Hz par le
potentiométre HI FREQ. Le potentiométre n’a pas d’incidence sur la mise a I'’échelle
de I'entrée analogique.

* Utilisez le cavalier Al pour sélectionner le signal en tension ou en courant. Cf. page 718.
** Pour protéger le variateur en cas de perte du signal analogique, il déclenche si la valeur du signal est inférieure a 2 V (4 mA).
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Informations d’état et localisation des défauts

L’ACS55 integre deux LED d’état visibles par | LED verte | LED rouge Description
le capot avant.

Allumée Eteinte L’ACSS5 fonctionne normalement.
Si le variateur détecte un probleme, la LED - : : : ———
rouge clignote. Aprés avoir résolu le probléme, Allumée Clignotante La folnctlon de protection a été activée. Le r?ombre
On de clignotements correspond au code de défaut.

réarmez le variateur en désactivant le signal

de démarrage. S’il est déja désactive, activez- Off .-
le pour ensuite le désactiver. Clignotante | Clignotante L’ACS55 réarmera automatiquement dans les 3 sec. (*)
Cf. tableau ci-dessous pour les codes de défaut Attention! Le moteur démarre si le signal de démarrage est
(= le nombre de clignotements de la LED). active.
# | Origines possibles et intervention # | Origines possibles et intervention
Surtension c.c. (*). 1) Tension réseau trop élevée: 6 |La valeur de I'entrée analogique est inférieure a 4 mA/2 V. (*)
vérifiez I'alimentation réseau. 2) Le temps de rampe N.B.: Cette supervision est active si Al OFFSET est sur ON.
de décélération est trop court pour I'inertie de la charge:
augmentez le temps ACC/DEC avec le potentiométre.
2 | Sous-tension c.c. (*). Tension réseau trop faible: 7 | Surcharge moteur (surcharge Izt): 1) Vérifiez la charge et la compa-
vérifiez I'alimentation réseau. tibilité moteur/ACS55. 2) Vérifiez que le réglage du potentiométre
MOTOR | NOM est correct.
3 | Court-circuit moteur: Mettez hors tension et vérifiez 8 |Surcharge variateur ou température interne excessive: 1) La charge
les enroulements et le cable moteur. est trop élevée ou 2) le refroidissement du variateur est insuffisant.

4 | Surintensité moteur. 1) Le temps d’accélération est trop |9 |Autre défaut. Erreur interne. Mettez hors/sous tension. Si le
court pour l'inertie de la charge: augmentez le temps probleme persiste, remplacez le variateur.

ACC/DEC avec le potentiométre. 2) Incompatibilité
moteur/variateur: vérifiez le moteur.

5 |Réservé 10 | Erreur de paramétrage. N.B.: Les deux LED clignoteront. Le préré-
glage usine des commutateurs DIP a été modifié aprés réglage du
variateur avec I'outil DriveConfig. Ramenez les commutateurs sur
leur préréglage usine.

(*) Réarmement automatique si le commutateur AUTORESET est sur ON. Cf. Commutateurs DIP, page 114.
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Caractéristiques techniques
230V 115V

Filtre CEM/RFI intégré, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Sans filtre CEM/RFI, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Puissance moteur kW 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2 0.18 0.37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Taille (sans filtre CEM/RFI) A A B C C A A
Taille (filtre CEM/RFI intégre) A A B D D A A
Valeurs nominales
Tension réseau U V 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)
Courant continu de sortie /, A 1.4 2.2 4.3 7.6 9.8 1.4 2.2
Courant de sortie maxi lpmayi” A 2.1 3.3 6.5 11.4 14.7 2.1 3.3
Tension de sortie U, Vv 0-U4, triphasée 0-2xU4, triphasée
Courant d’entrée /4 A 4.4 6.9 10.8 18.2 22.0 6.4 9.5
Fréquence de commutation kHz 5 (maxi 16)
Limites de protection
Surintensité (créte) A 4.4 6.9 13.5 23.9 30.9 4.4 6.9
Limite défaut température 5°C / 203°F (dissipateur thermique)
Section maxi des conducteurs/fils
Bornes de puissance mm2 2.5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)
Bornes de commande mm2 1.5 (AWG 16)
Pertes de puissance W 21 32 51 74 103 24 35
Calibre des fusibles réseau**
CEl, type CEI269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, types CC et T A 10 15 20 25 30 10 15

* Autorisé pendant 1 minute.

** Valeurs conseillées. Ne pas utiliser de fusibles ultrarapides ou a faible courant créte. Respectez la réglementation en vigueur.
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Longueurs maximales du cable moteur

Pour la conformité a la réglementation européenne CEM, la
longueur du cable moteur est limitée comme spécifié au tableau
suivant. Plus le cable moteur est court, plus faibles sont les

perturbations émises dans le réseau et I'environnement.

Filtre RFI intégré

Filtre RFI externe

ACS55-01E- ACS55-IFAB-01 et
ACS55-01N/E

Type de variateur 5kHz | 16kHz"| 5kHz |16 kHz"
EN61800-3, premier environnement, distribution non restreinte 2)
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 3m - -
07A6-2, ..., 09A8-2 10 m 3m - -
EN61800-3, premier environnement, distribution restreinte
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 20m 10 m - -
EN61800-3, deuxiéme environnement %)
01A4-2, ..., 02A2-2 10 m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75 m 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 30 m 10 m - -

1) La fréquence de commutation peut étre sélectionnée avec

le commutateur DIP. Cf. page 715.
2) S’applique uniguement aux perturbations conduites.
3) S’applique aux perturbations conduites et rayonnées.

Protections

Surtension, sous-tension, court-circuit moteur, surintensité, perte
entrée analogique, surcharge moteur, surcharge variateur

Réseaux de distribution isolés de la terre
Les variateurs avec filtre RFI intégré ou filtre réseau externe
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ACS55-IFAB-01 ne doivent pas étre raccordés a un réseau isolé de

la terre ou a un réseau de distribution industriel a la terre

d'impédance élevée.

Traitement en fin de vie

Le variateur contient des matériaux de base recyclables, ce dans

un souci d’économie d’énergie et des ressources naturelles.

Les informations sur le traitement en fin de vie du variateur sont

disponibles auprés d’ABB.

Limites de responsabilité
Le constructeur n’est pas responsable:

» Des dépenses résultant d’'une défaillance si I'installation, la mise

en service, la réparation, la modification ou les conditions
ambiantes sont contraires aux instructions spécifiées dans

la documentation fournie avec I'appareil et autres documents.

» Des appareils dont la défaillance résulte d’'un usage abusif,
d’'une négligence ou d’un accident.

» Des appareils dont la défaillance provient soit de matériels
fournis par I'acheteur, soit d’'une conception imposée par

ce dernier.

En aucun cas, le constructeur, ses fournisseurs ou sous-traitants

ne pourront étre tenus pour responsables des dommages

spéciaux, indirects, fortuits ou directs, ni des pertes ou pénalités.

Pour toute question concernant votre variateur ABB, contactez

votre distributeur ou votre correspondant ABB. Les caractéristiques
techniques, informations et descriptifs sont valables a la date de
publication du présent guide. Le constructeur se réserve le droit

d’apporter toute modification sans avis préalable.
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Marquage et compatibilité électromagnétique

Marquage CE

L’ACS55 est conforme a la réglementation européenne suivante:

» Directive basse tension 73/23/CEE modifiée
* Directive CEM 89/336/CEE modifiée

Les déclarations correspondantes et la liste des principales normes

sont disponibles sur demande.

Compatibilité électromagnétique (CEM):
L’ACS55 satisfait les exigences des normes suivantes pour autant
que linstallation soit correctement réalisée et respecte les

consignes de ce guide:

Perturbations haute
fréquence conduites

EN61800-3 premier environnement,
distribution restreinte et non restreinte 1)

Perturbations haute
fréquence rayonnées

EN61800-3 premier environnement,
distribution restreinte

Immunité

EN61800-3 deuxiéme environnement

Harmoniques
de courant réseau

CEI61000-3-2

1) Vous devez respecter les longueurs maximales pour le céable
moteur et la fréquence de commutation, page 723. Cf. également
consignes de cablage page 119.

Le niveau des harmoniques de courant peut étre réduit en
installant des selfs réseau externes.

Marquages UL, cUL et C-Tick

Cf. plaque signalétique.

Marquage UL, cUL.:

L'ACS55 peut étre utilisé sur un réseau capable de fournir au plus
65 KA efficaces symétriques sous 230 V maximum lorsqu'il est
protégé par des fusibles de classe CC ou T.

Marquage C-Tick:
Pour la compatibilité électromagnétique, cf. spécifications a la

Marquage CE ci-avant.

Protection des produits aux Etats-Unis

Ce produit est protégé par un ou plusieurs brevets des Etats-Unis
parmi les suivants

4,920,306
5,612,604
6,094,364
6,252,436
6,370,049
6,741,059
6,940,253
6,977,449
7,034,510
7,082,374
D510,320

5,301,085
5,654,624
6,147,887
6,265,724
6,396,236
6,774,758
6,934,169
6,984,958
7,036,223
7,084,604
D511,137

5,463,302
5,799,805
6,175,256
6,305,464
6,448,735
6,844,794
6,956,352
6,985,371
7,045,987
7,098,623
D511,150

Autres brevets en cours.

Accessoires

5,521,483
5,940,286
6,184,740
6,313,599
6,498,452
6,856,502
6,958,923
6,992,908
7,057,908
7,102,325
D512,026

5,532,568
5,942,874
6,195,274
6,316,896
6,552,510
6,859,374
6,967,453
6,999,329
7,059,390
D503,931
D512,696

FR

5,589,754
5,952,613
6,229,356
6,335,607
6,597,148
6,922,883
6,972,976
7,023,160
7,067,997
D510,319
D521,466

Filtre RFI: ACS50-IFAB-01
Selfs réseau: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Self moteur: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiométre: ACS50-POT

Kit DriveConfig kit: pour en savoir plus, contactez votre
correspondant ABB.
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Manuale utente

per convertitori di
frequenza in c.a.
ACS55

da 0,18 a 2,2 kW

[taliano IT

AL IDED
MW
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Richieste riguardo al prodotto e alla manutenzione

Inviate ogni vostra richiesta riguardo al prodotto al vostro rappresentante ABB locale, riportando il codice e il numero seriale dell’'unita in
questione. Una lista dei contatti ABB per la vendita, il supporto e la manutenzione & disponibile alla pagina www.abb.com/drives
selezionando Drives — Sales, Support and Service network sul pannello di destra.

Formazione riguardo al prodotto

Per informazioni sulla formazione riguardo ai prodotti ABB, visitare la pagina www.abb.com/drives e selezionare Drives — Training
courses sul pannello di destra.

Feedback riguardo ai manuali dei convertitori di frequenza ABB

| commenti riguardo ai nostri manuali sono graditi. Visitare la pagina www.abb.com/drives, e selezionare Drives — Document Library —
Manuals feedback form (LV AC drives) sul pannello di destra.

3AFE68929300 Rev B ABB SACE SpA
IT Via Luciano Lama, 33
Validita: 25.02.2008 20099 Sesto San Giovanni (MI)

Telefono:+39 02 24141
Telefax: +39 02 24143979
www.abb.com/it
www.abb.com/motors&drives

© 2008 ABB Oy. Tutti i diritti riservati.


http://www.abb.com
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives

IT
Norme di sicurezza

Leggere attentamente le seguenti norme di sicurezza prima di
procedere all'installazione.

Avvertenza! Tensioni pericolose!

L'installazione di ACS55 deve essere eseguita solo da elettricisti
qualificati.

Non intervenire mai sul convertitore di frequenza, sul cavo motore
o sul motore quando I'alimentazione di rete & collegata. Dopo
avere scollegato 'alimentazione, prima di intervenire sul
convertitore di frequenza attendere sempre 5 minuti per consentire
la scarica dei condensatori del circuito intermedio.

Avvertenza! Se il dissipatore di calore non & collegato a terra
correttamente, toccarlo pud provocare una scossa elettrica.

Nota: | DIP switch presentano tensioni pericolose.

Nota: Anche quando il motore & fermo sono presenti tensioni
pericolose nei morsetti del circuito di potenza L/R, N/S, T1/U, T2/V
e T3/W.

Nota: Anche quando l'unita é disalimentata possono essere
presenti tensioni pericolose provenienti dall’esterno e collegate ai
morsetti delle uscite relé.

Avvertenza! Superfici calde!

Durante I'esercizio il sistema di raffreddamento puo raggiungere
temperature elevate (>80 °C). Attenersi scrupolosamente alle
indicazioni per l'installazione.

Norme di sicurezza generiche

ACS55 avvia automaticamente il motore dopo un’interruzione
dell’alimentazione in presenza di comando di marcia esterno
attivato.

Non cercare mai di riparare un’unita rotta. ACS55 non € un’unita
riparabile sul campo. Contattare il fornitore per la sostituzione.
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Installare ACS55 in uno spazio chiuso a chiave o con sistemi
meccanici.
Non collegare I'alimentazione all’'unita piu di una volta ogni tre
minuti.
L'eventuale modifica dei DIP switch influisce sul funzionamento e
sulla performance di ACS55. Accertarsi che eventuali modifiche
non determinino rischi per persone o cose.

Informazioni sul manuale

Questa guida contiene le informazioni necessarie all'installazione e
all'avviamento dell’unita.

Controllo della fornitura

La fornitura comprende:

1. ACS55

2. Guida utente

3. Due morsetti per il cavo di controllo (solo per

anmp ACS55-01E-09A8-2
MDD P20

U1 1~200..240
1 50/60Hz f2 0..250Hz
1 220A 12 9.8A
Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

U2 3~0.U1

unita EMC) g
Controllare la targa e verificare che il dispositivo Ille!!g!x!xaul
oggetto della fornitura corrisponda all’'ordine. CE @& ®
RoHS
ACS55-01 - -

Filtro EMC: E = Integrato, N = No |
Corrente max di uscita continua (/,):

01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =43 A,

07A6 =7.6 A,09A8 =9.8 A

Tensione di alimentazione (U,)

1=110...120 Vca +10%/-15%

2 =200...240 Vca +10%/-15%

[l numero seriale (S/N) & stampato sulla targhetta. (Y = anno di
produzione, WW = settimana di produzione)
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Panoramica generale dell’'unita

ACS55 & un convertitore di frequenza utilizzato per il controllo di velocita nei motori a induzione in c.a. trifase.
Messa a terra (PE), pagina 137

Morsetti di ingresso, —
pagina 137 o = T@{
LINE e
LED di accensione, PE : .
pagina 141 . DIP switch, pagina 7134

LED di guasto, pagina

Trimmer di controllo, pagina 136

Schermatura cavo motore, pagina 137

Morsetti cavo motore, pagina 737. Il coper-
chio a scorrimento offre un ulteriore isola-
mento. Per chiudere fare scorrere |l
coperchio verso sinistra.

Selettore segnale ingresso an-
alogico (tensione/corrente),
pagina 738

W . . . T
TIU T2iv Taw
CLOSED  OPEN

Clip di montaggio,

st Piastra di fissaggio, pagina 739 (solo unita
pagine 132 - 133 PR ll )

ﬁ EMC)
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Fasi di installazione e avviamento

129

Prima di procedere leggere le Norme di sicurezza a pagina 127.

Intervento Pg.
1 Controllare 'oggetto della fornitura. 127
2 Accertarsi che 'ambiente d’installazione sia idoneo per ACS55. 130
Montare 'unita. 132-
133
4 Verificare I'applicabilita delle impostazioni standard: frequenza nominale motore 50 Hz; carico pompa o ventilatore; 134
frequenza massima di uscita 50 Hz. Se le impostazioni standard non sono idonee, regolare i DIP switch.
5 Accertarsi che il trimmer MOTOR | NOM corrisponda alla corrente nominale del motore. Esso definisce il 136
funzionamento della funzione di protezione termica del motore.
6 Regolare all’'occorrenza il trimmer di accelerazione/decelerazione ACC/DEC. 136
7 Collegare il cavo di alimentazione e i cavi motore. 137
8 Collegare i fili di controllo. 138
9 Inserire I'alimentazione. Il LED verde si illumina. Nota: Se il comando di marcia € attivato, il motore si avvia.
1 Impostare il riferimento di velocita e impartire il comando di marcia. Il motore accelera fino a raggiungere il riferimento | 740

di velocita impostato.
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Limiti ambientali

IT

Luogo dell’installazione

Magazzinaggio e trasporto nell’imballaggio di protezione

Temperatura -20 °C (-4 °F), senza effetto brina 1) da -40 °C (-40 °F) a +70 °C (158 °F)
dell'aria +40 °C (104 °F), con carico nominale

+50 °C (122 °F), se la corrente di uscita

continuativa non supera I'85% della corrente

di uscita nominale /.
Altitudine 0...2000 m (0...6,600 ft). Con altitudini di Nessun limite

1000...2000 m (3,300...6,600 ft), Py e I> sono
declassati dell’1% ogni 100 m.

Umidita relativa

Inferiore al 95%, senza condensa

Inferiore al 95%, senza condensa

Livelli di
contaminazione
(IEC 60721-3-3)

* Non é consentita polvere conduttiva

» L’aria deve essere pulita, priva di materiali
corrosivi e di polvere conduttiva

» Gas chimici: Classe 3C2

» Particelle solide: Classe 3S2

Magazzinaggio Trasporto

* Non é consentita la presenza
di polvere conduttiva

» Gas chimici: Classe 1C2

» Particelle solide: Classe 1S2

* Non & consentita la presenza
di polvere conduttiva

* Gas chimici: Classe 2C2

» Particelle solide: Classe 252

Vibrazioni Range di frequenza: 5...150 Hz In conformita alle specifiche ISTA 1A
sinusoidali Accelerazione di picco costante : 1 g

(IEC 60068-2-6)

Urti Non ammessi Max. 100 m/s? (330 ft/sz), 11 ms (36 fts)

(IEC 60068-2-29)

Caduta libera

Non ammessa

Non ammessa

1) Quando il drive viene utilizzato in ambienti con temperature inferiori allo zero, & necessario mantenere I'alimentazione inserita.
Installare il drive in un’area chiusa. Assicurarsi che il calore generato dal drive venga dissipato in maniera adeguata.

Il grado di protezione di ACS55 & IP20.
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Dati dimensionali
Telaio | Telaio | Telaio | Telaio
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2,09) | (2,83) | (2,91) | (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) | (2,66) | (2,76) | (2,76)
128 128 159 159
(5,04) | (5,04) | (6,26) | (6,26)
67,5 67,5 - -
(2,66) | (2,66)
- - 77 77
(3,03) | (3,03)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
183 183 - 230
(7,20) | (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) | (6,14) | (7,17) | (8,43)
170 170 194 226
(6,69) | (6,69) | (7,64) | (8,90)
146,5 | 146,5 171 203
(5,77) | (5,77) | (6,73) | (7,99)
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Montaggio
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Avvertenza! Durante il normale funzionamento l'unita si riscalda raggiungendo temperature elevate. Assicurare un sufficiente flusso di
aria di raffreddamento in tutte le condizioni:

- Installare sempre ACS55 in modo tale che le ventole di raffreddamento siano in posizione verticale.
- Lasciare spazio sufficiente intorno alle unita con telaio A e B. Le unita con telaio C e D sono raffreddate tramite ventola, quindi possono

essere installate affiancate e non & necessario lasciare ulteriore spazio.

Installare I'unita utilizzando la clip di montaggio su guida DIN da 35 mm o a parete.

Montaggio su guida DIN
Applicare a scatto ACS55 alla
guida. Per rimuovere il convertitore
di frequenza premere la leva posta
alla sommita della clip di
montaggio.

Montaggio a parete

Installare I'unita a parete
utilizzando la clip di montaggio e
servendosi di viti M4.

Distanze

Lasciare sempre spazio sufficiente attorno all’'unita per

consentire un idoneo raffreddamento.

il g4
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Collegamento e rimozione della clip di montaggio a parete

133

L'unita pud essere montata a parete lungo il lato largo o stretto. Installare la clip di montaggio sul lato desiderato. Vedere le istruzioni
nella tabella sottostante per i telai A e B. Per rimuovere la clip di montaggio dei telai C e D tirare verso il basso, per inserirla premere

verso l'alto.

Rimozione della clip di montaggio, Telai
A e B: Premere i due pulsanti in plastica
per staccare la parte superiore della clip da
quella inferiore.

Collegamento della clip di montaggio,
Telaio A: Posizionare le due parti come da
figura e collegarle facendole scattare.

Collegamento della clip di montaggio,
Telaio B: Inserire le due parti premendo tra
le alette di raffreddamento e collegarle con
uno scatto.

- == L
= o (s
L%~ e

- I - . |
i !

| E =
i": i i
r‘.‘f-‘;‘-‘=-... =

e !
EANYS |
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DIP switch
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| DIP switch sono utilizzati per adattare ACS55 al motore e all’applicazione.

Avvertenza! | DIP switch presentano tensione pericolosa (200 V). Disinserire I'alimentazione e attendere 5 minuti prima di
regolare gli interruttori. Tenere chiuso il coperchio di protezione quando ACS55 ¢é sotto tensione.

Configurazione

» Aprire il coperchio anteriore utilizzando la punta di un cacciavite e regolare i DIP switch.
« Utilizzando la punta di un cacciavite, spostare il DIP switch verso sinistra o verso destra. La posizione standard di tutti i tipi di DIP

switch € a sinistra.
» Chiudere il coperchio anteriore.

Informazioni

di base

DIP switch

S0
OFF
P&F

FLT
OFF
OFF
OFF

JEEEEERE])

NOM FREQ
60 Hz
ON SILENT
CT LOAD
10 JOGHz
RUN RELAY
ON Al OFFSET
ON AUTORESET

IR HI FREQ

Nome e funzione

Impostazione

default ]

Impostazione
alternativa [

NOM FREQ HZ: Frequenza nominale motore

50 Hz

60 Hz

SILENT: Livello di rumorosita del motore (frequenza | OFF - Normale ON - Silenziosa

di commutazione PWM) (5 kHz) (16 kHz)

LOAD: Tipo di coppia di carico (curva U/f) P&F - pompe/ CT - Coppia costante
ventilatori

JOG HZ: Frequenza costante per la funzione di 5Hz 10 Hz

avanzamento a impulsi

RELAY: Funzionamento uscita relé FLT - Guasto RUN - Motore in marcia

Al OFFSET: Valore minimo ingresso analogico OFF - 0 mA(0 V) ON -4 mA(2 V)

AUTORESET: Funzione di reset automatico guasti OFF - Nessun ON - Autoreset abilitato
autoreset

HI FREQ: Modalita frequenza elevata

OFF - Standard

ON - Frequenza elevata
abilitata
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Altre informazioni
N. | Nome Informazioni
1 NOM Definisce la frequenza nominale del motore (vedere la targa del motore).
FREQ Hz

2 SILENT | Definisce la frequenza di commutazione del convertitore di frequenza. Nota: All'aumentare della
frequenza, aumenta il disturbo elettromagnetico e diminuisce la lunghezza massima del cavo
motore che assicura la conformita alle normative europee EMC. Vedere la sezione Dati tecnici a
pag. 143. Nota: La frequenza di commutazione dipende della temperatura di ACS55.

3 LOAD Ottimizza le caratteristiche di frequenza e tensione di uscita in base al carico. Selezionare P&F
per la coppia quadratica (pompe e ventilatori) e CT per i carichi a coppia costante (p.es. nastri
trasportatori). ACS55 incrementa automaticamente la tensione di avvio del 10% per
compensare le perdite del motore e aumentare la coppia di avvio.

4 JOG Hz | Definisce la frequenza di avanzamento a impulsi. Per attivare questa funzione collegare 12...24 Vcc all'ingresso
digitale 3 ("JOG"). (Il convertitore di frequenza accelera o decelera fino a raggiungere la frequenza di avanzamento a
impulsi e mantiene tale velocita fino alla disattivazione dell'ingresso)

3} RELAY Seleziona lo stato del convertitore di frequenza secondo il contatto normalmente aperto dell’uscita relé. FLT =
Guasto. Il contatto € aperto in caso di guasto o potenza disinserita. RUN = In marcia. Il contatto si chiude durante la
marcia.

6 Al Attiva I'offset per I'ingresso analogico. 4 mA (2 V) = ACS55 scatta per guasto quando il valore scende sotto il limite.

OFFSET | Vedere la sezione Controllo velocita a pag. 140 per informazioni sul’adattamento con fattore di scala dell'ingresso
analogico.

7 AUTO- Attiva la funzione autoreset per i seguenti guasti: minima tensione, sovratensione, perdita ingresso analogico.

RESET ON = ACS55 cerca di eseguire I'autoreset a tre secondi dall’arresto per guasto, per un massimo di dieci resettaggi
ogni tre minuti. Oltre questo livello ACS55 si arresta e non procede a ulteriori tentativi di reset. Vedere la sezione
Indicazioni di stato e ricerca guasti a pag. 141.
Avvertenza! Con segnale di marcia attivato, dopo il reset il motore si riavvia. Verificare che cid non determini pericoli

8 HI FREQ | Definisce la frequenza massima di uscita. OFF: frequenza massima = valore definito mediante l'interruttore NOM

FREQ HZ. ON: frequenza massima = valore definito mediante I'interruttore NOM FREQ HZ + valore del trimmer HI
FREQ. Vedere la sezione Trimmer di controllo a pag. 136.
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Trimmer di controllo
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| timmer di controllo possono essere regolati con un cacciavite. La posizione standard di tutti i trimmer & al centro.

HIOTOR | HOM MOTOR | | Calcolare MOTOR | NOM con la seguente equazione o scegliere un valore tra quelli riportati nella
0% 10 NOM seguente tabella di selezione MOTOR | NOM. ACS55 stima la temperatura del motore in base alla
corrente di uscita misurata e alla corrente nominale del motore definita. Il convertitore di frequenza scatta
50 ~—%150 quando la temperatura stimata implica un surriscaldamento del motore.
Nota: Se i cavi motore sono lunghi provocano la formazione di ampie correnti capacitive e potrebbe essere
necessario incrementare I'impostazione di MOTOR | NOM.
MOTOR | NOM (%) = Corrente nom!nale motore [A] . 100%
Corrente nominale ACS55 [A]
ace S ACC/DEC | Definisce il tempo di accelerazione e di decelerazione in secondi dalla frequenza minima alla frequenza
DeC massima e viceversa. Maggiore ¢ il tempo di ACC/DEC, piu lentamente ACS55 seguira il riferimento dato.
HI FREQ | Limita la frequenza di uscita a un valore desiderato tra la frequenza nominale e la frequenza nominale
+ 70 Hz. Per utilizzare questo trimmer, attivare il modo frequenza elevata mediante il DIP switch HI FREQ.
N Si veda la sezione DIP switch a pagina 7134.
Tabella di selezione MOTOR | NOM Tempo ACC/DEC
Corrente nominale motore (A Ref. [%]
ACS55-01x- (A
-01A4-x 0,7 08 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 20 2,1
| | | | | | | | I I I
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
I I I | | I | I | | |
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
| T | | | | | | | | |
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
T | | | | | | I | | I
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
| 1 1 1 1 1 1 | | | |
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Collegamento dell’alimentazione di potenza e del motore

1-phase
input voltage

L'R NS &y

LINE

MOTOR

T1 T2 T3
U v w

AAvvertenza! Prima dell’installazione accertarsi che I'alimentazione di rete sia disinserita.

Nota: Verificare che 'alimentazione di potenza sia corretta! Se si collegano 230 Vca all’'unita ACS55 con ingresso
nominale di 115 Vca, si danneggia il convertitore di frequenza!

Morsetto Descrizione Sezione cavo Coppia di
serraggio

L/R, N/S Ingresso di alimentazione di | Filo rigido in rame di 2,5 mm? max (telaioAe | 0,5Nm/
potenza 1 B)o4 mm? max (telaio C e D) 0,6 Nm

T1/U, T2/V, T3/W | Uscita di pot. verso il motore

PE Terra di protezione. Utilizzare filo a piu conduttori. La sezione del | 1 Nm(*)
Schermatura e conduttore di | filo non deve essere inferiore alla sezione

@ protezione del cavo motore. | del cavo di potenza utilizzato.

Avvertenza! Se il dissipatore di calore non & collegato a terra correttamente, toccarlo pud provocare una scossa
elettrica.

*Nota: Utilizzare soltanto viti Combi M4x8 oggetto della fornitura. La massima profondita di penetrazione delle viti
di messa a terra &€ di 6 mm.

Attenersi alla normativa locale per quanto riguarda le sezioni dei cavi. Utilizzare cavi di potenza resistenti a una
temperatura di 60 °C (140 °F) o di 75 °C (167 °F) se la temperatura ambiente supera i 30 °C (86 °F). Vedere
anche la sezione Cablaggi supplementari e istruzioni EMC a pagina 139.

La corrente di dispersione a terra di ACS55 pud superare i 3,5 mA c.a./ 10 mA c.c. Secondo la normativa
EN50178, ACS55 puo essere utilizzato solamente nelle installazioni permanenti.

Fusibile d’ingresso
Vedere la sezione Dati tecnici a pagina 143 per i tipi di fusibile raccomandati.
Motore

I motore deve essere di tipo a induzione trifase in c.a. con una tensione nominale Uy compresa tra 200 e 240V e
una frequenza nominale fy di 50 o 60 Hz. La corrente nominale del motore deve essere inferiore o pari alla
corrente nominale di uscita (/5) del convertitore di frequenza.

Se le fasi sono collegate (U-U, V-V e W-W) ed ¢ stata selezionata la direzione di rotazione avanti, I'albero ruota in
senso orario visto dal lato albero convertitore di frequenza.

137
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Collegamento dei fili di controllo Morsetti di controllo

B - . _ _ Utilizzare filo a piti conduttori di sezione 0,5...1,5 mm? (AWG22 -
Per gli ingressi digitali si pud utilizzare un’alimentazione interna (1) AWG16).

o esterna (2). La tensione di controllo analogica di default € di
0...10 Vcc. (Il selettore Al deve essere in posizione tensione ("U")). | # | Nome | Descrizione

_ _ 1 | COM Comune per ingressi digitali o analogici 1)
%‘ — g — 2 | COM Comune per ingresso digitale o analogico 1)
Ll ' L
23 L 3 <3 Q o % % i 3] % > QKX 3 | Al Ingresso analogico: riferimento di velocita (freq.)
OO0BYF+nXS3®d OO0KIrroHrx3n 0/2...10 Vcc (Ri=190 kohm), oppure 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Risoluzione 0,1%, precisione +/-1%.
. | 3 4 | +10V | Tensione di riferimento per ingresso analogico.
| : -7 Precisione +/-2%. Max. 10 mA.
|
| 10! 5 | +12V Tensione ausiliaria per ingressi digitali. Max. 30 mA.
|
| | Tk 6 | START | Ingresso digitale 1: marcia (resettaggio del
2)l @ L — L convertitore di frequenza in seguito a una
- - segnalazione di guasto) 2
. Alimentazione 12...24 Vcc 1...10 kohm — : : : :
7 | REV Ingresso digitale 2: attivare per invertire senso di
Mediante un segnale di corrente com rotazione?)
0/4...20 mA: - Spostare |l — — 5 —
selettore Al in popsizione corrente@ l | | | COM 8 | JOG Ingresso digitale 3: attiva la velocita costante 2)
"". 1 Y SPEED/Al| | 9 | SCR | Terra per schermatura cavo segnale. Collegato
- Impostare l'interruttore Al +10V internamente alla massa del telaio.
OFFSET in posizione ON se si ;jI'ZA\IéRT Uscita relé
desidera il segnale di corrente —
420 mA REV 1 | RO1 Guasto: Il relé si apre. 12 V...250 Vca / 30 Vcc
JOG 10 mA..2 A
SCR 2 | RO2

1) Collegato internamente alla massa del telaio (terra) tramite
resistenza da 1 Mohm.
2) Impedenza ingresso digitale = 1,5 kohm.
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Cablaggi supplementari e istruzioni EMC

Attenersi alle seguenti istruzioni per assicurare un funzionamento senza problemi e la compatibilita con la direttiva europea EMC.
Cavo motore

Il cavo motore deve essere un cavo simmetrico a tre conduttori con conduttore PE concentrico o a quattro conduttori con schermatura
concentrica. E’ consigliabile 'uso di schermatura metallica intrecciata, ad esempio di tipo MCCMK (Cavi NK).

- Intrecciare i fili della schermatura del cavo e collegare al morsetto di terra . Ridurre per quanto possibile la lunghezza
dell’intreccio. -

- Fissare la schermatura del cavo come mostrato nella figura in presenza di filtro EMC interno o esterno.

- Sul lato motore la schermatura del cavo motore deve essere messa a terra a 360 gradi con pressacavi EMC oppure i fili di schermatura
devono essere intrecciati insieme per una lunghezza non superiore a 5 volte
la larghezza dell’intreccio e collegati al morsetto PE del motore.

Cavi di controllo

| cavi di controllo devono essere cavi multipolari con schermatura di rame
intrecciata. Si consiglia I'uso di un cavo doppino intrecciato con doppia
schermatura per i segnali analogici.

- Intrecciare la schermatura e collegarla al morsetto SCR. Ridurre per quanto
possibile la lunghezza dell’intreccio.

- Fissare il cavo di controllo come indicato nella figura (solo unita EMC).

- Far passare il cavo motore a distanza dai fili di controllo e dal cavo di
alimentazione di potenza per evitare fenomeni di interferenza
elettromagnetica (distanza > 20 cm).

Nota: Non far passare mai segnali a 24 Vcc e 115/230 Vca nello stesso cavo. 1

Cavo di controllo

e ———

Cavo motore
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Controllo velocita
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L'ingresso analogico comunica il riferimento di velocita (frequenza) di ACS55. La corrispondenza tra ingresso analogico e riferimento
dipende dalle impostazioni dei DIP switch come sotto indicato. La frequenza di uscita segue le variazioni del riferimento definite dal

trimmer ACC/DEC.

Modalita frequenza elevata OFF (default)

Modalita frequenza elevata ON

f
YL S |
|
|
; :
b |
| Ingresso*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA

Impostazioni DIP switch:

HI FREQ = OFF

Al OFFSET = OFF (curva a) o ON** (curva b)
MOTOR NOM FREQ = 50 o0 60 Hz

La frequenza di uscita € limitata alla frequenza
nominale del motore selezionata.

f A Riferimento frequenza
I\ Limite frequenza uscita
N - f e A
a
b
: Ingresso*
072V 10V "1y mA]
4 mA 20 mA ’

Impostazioni DIP switch:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (curva a) oppure ON** (curva b)
MOTOR NOM FREQ =50 o0 60 Hz

La frequenza di uscita effettiva € limitata a un valore compreso tra fy e fy + 70 Hz
dal potenziometro HI FREQ. Il trimmer non influisce sul’adattamento con fattore di
scala dell'ingresso analogico.

segnale scende al di sotto di 2V(4mA).

* Utilizzare il selettore Al per selezionare il segnale di tensione o di corrente. Vedere a pagina 138.
** Per proteggere il convertitore di frequenza da perdita del segnale di ingresso analogico, il convertitore di frequenza scatta quando |l
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Indicazioni di stato e ricerca guasti

ACS55 e dotato di due LED indicatori di stato | LED verde LED rosso Descrizione
visibili attraverso il coperchio anteriore. ACCeso Spento ACS55 funziona normalmente.

Quando il convertitore di frequenza rileva un Acceso Lampeg- La funzione di protezione e attivata. Il numero di

roblema, il LED rosso lampeggia. Dopo . S . i
P solto il bl P ?tg i P giante lampeggi indica il codice di guasto.
avere risolto il problema, resettare i on

convertitore di frequenza disinserendo il Off
segnale di marcia. Se il segnale di marcia &

gia in posizione off, accenderlo e spegnerlo Lampeg- Lampeg- ACS55 viene resettato automaticamente entro 3
_ ’ T | giante giante secondi. (*) Avvertenza! In presenza di segnale di

Siveda Lq ’Tabella sg%u?rlitEeg)er i codici guasto (= marcia attivato, il motore parte.

numero ai lampeggi ae .

#| Possibili cause e interventi consigliati # |Possibili cause e interventi consigliati

1| Sovratensione in c.c. (*). 1) La tensione di rete € troppo elevata: |6 |l valore dell’ingresso analogico € inferiore a 4mA/2 V. (*)
controllare I'alimentazione. 2) Il tempo della rampa di Nota: La supervisione € attiva quando Al OFFSET & ON.

decelerazione € troppo breve a fronte dell'inerzia di carico:
aumentare il tempo ACC/DEC col trimmer.

2| Minima tensione in c.c. (*). La tensione di rete & troppo bassa: |7 |Sovraccarico motore (sovraccarico It ): 1) Controllare il
controllare I'alimentazione. carico e verificare che le dimensioni del motore siano idonee
per ACS55. 2) Verificare che I'impostazione del
potenziometro MOTOR | NOM sia corretta.

3| Cortocircuito di uscita. Disinserire I'alimentazione e controllare |8 | Sovraccarico inverter o temperatura interna eccessiva: 1) Il
gli avvolgimenti del motore e il cavo motore. carico é troppo elevato o 2) il raffreddamento del convertitore
di frequenza € insufficiente.

4| Sovracorrente di uscita. 1) Il tempo di accelerazione € troppo 9 | Altro guasto. Errore interno. Disinserire e reinserire
breve a fronte dell'inerzia del carico: incrementare il trimmer nuovamente I'alimentazione. Se il problema persiste
ACC/DEC. 2) La taglia del motore e del convertitore di sostituire l'unita.

frequenza non corrispondono: controllare il motore.
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#| Possibili cause e interventi consigliati # |Possibili cause e interventi consigliati
5|Riservato 10 | Errore di parametrizzazione Nota: Entrambi i LED lampeg-

giano, i DIP switch sono stati mossi dalla posizione di default
dopo che il convertitore di frequenza € stato parametrizzato
con il programma DriveConfig tool. Rimettere i DIP switch
nella posizione di default.

(*) Resettaggio automatico le la funzione AUTORESET €& ON. Vedere DIP switch a pagina 134.
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Dati tecnici
230V 15V

EMC integrato, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Nessun EMC, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Potenza di uscita continuativa motore kW 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2 0.18 0.37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Telaio (nessun EMC) A A B C C A A
Telaio (EMC) A A B D D A A
Valori nominali
Tensione d’ingresso U V 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)
Corrente di uscita continuativa /, A 1.4 2.2 4.3 7.6 9.8 1.4 2.2
Corrente max di uscita /Iy ay” A 21 3.3 6.5 11.4 14.7 2.1 3.3
Tensione di uscita U, \Y 0-U,, trifase 0-2xU,, trifase
Corrente d’ingresso /4 A 4.4 6.9 10.8 18.2 22.0 6.4 9.5
Frequenza di commutazione kHz 5 (max. 16)
Limiti di protezione
Sovracorrente (picco) A 4.4 6.9 13.5 23.9 30.9 4.4 6.9
Sovratemperatura 95°C / 203°F (dissipatore)
Massima sezione di filo
Morsetti di potenza mm2 2.5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)
Morsetti di controllo mm2 1.5 (AWG 16)
Perdite di potenza w 21 32 51 74 103 24 35
Taglia fusibili di linea**
IEC, tipo IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, tipiCCeT A 10 15 20 25 30 10 15

* Ammissibile per un minuto.

** Valori raccomandati. Non utilizzare fusibili ultra rapidi o a basso picco. Attenersi alla legislazione locale.
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Lunghezze massime cavo motore

Per assicurare la conformita alle normative europee di compatibilita
elettromagnetica, la lunghezza del cavo motore deve essere
limitata come specificato nella seguente tabella. Piu corto € il cavo
motore, minori sono le emissioni di disturbi alla linea di
alimentazione e verso I'ambiente.

Filtro EMC integrato |Filtro EMC esterno
ACS55-01E- ACS55-IFAB-01 e
ACS55-01N/E
Tipo di convertitore] 5kHz |16kHz" | 5kHz |16 kHz "
ENG61800-3, primo ambiente, distribuzione illimitata 2)
01A4-2, ..., 02A2-1 10m 3m - -
07A6-2, ..., 09A8-2 10m 3m - -
ENG61800-3, primo ambiente, distribuzione limitata )
01A4-2, ..., 02A2-1 10m 10m 30 m 10m
07A6-2, ..., 09A8-2 20 m 10m - -
EN61800-3, secondo ambiente )
01A4-2, ..., 02A2-2 10m 10m 50 m 10m
04A3-2 10m 10m 75 m 10m
01A4-1, ..., 02A2-1 10m 10m 50 m 10m
07A6-2, ..., 09A8-2 30m 10m - -

1) La frequenza di commutazione puo essere selezionata mediante
il DIP switch. Vedere a pagina 735.

2) Applicabile solo per emissioni condotte.
3) Applicabile per emissioni condotte e radiate.

IT
Protezioni

Sovratensione, minima tensione, cortocircuito di uscita,
sovracorrente, perdita ingresso analogico, sovraccarico motore,
sovraccarico inverter.

Reti di distribuzione isolate da terra

| convertitori di frequenza dotati di filtro EMC integrato o ACS55-
IFAB-01 dotati di filtro d’ingresso esterno non devono essere
utilizzati in reti flottanti o in reti di distribuzione industriale a
impedenza elevata con messa a terra.

Informazioni ambientali

| prodotti da smaltire contengono materie prime preziose che
possono essere riciclate per risparmiare energia e risorse naturali.
Presso le sedi e gli uffici commerciali ABB sono a disposizione
istruzioni relative allo smaltimento.

Limitazioni di responsabilita
Il produttore declina qualsiasi responsabilita per:

+ Costi risultanti da errori di installazione, messa in servizio,
riparazione, modifica o condizioni ambientali del convertitore di
frequenza non rispondenti ai requisiti specificati nella
documentazione fornita in dotazione con l'unita e in altra
documentazione pertinente.

« Unita sottoposte a cattivo uso, negligenza o incidente.

» Unita composte di materiali forniti dal’acquirente o su suo
progetto.

In nessun caso il produttore, i suoi fornitori o subfornitori, potranno

essere ritenuti responsabili per danni, perdite o penalita speciali,

indiretti, incidentali o consequenziali.

Per qualsiasi quesito sui convertitori di frequenza ABB si prega di
contattare il distributore o la sede ABB locale. | dati tecnici, le
informazioni e le specifiche sono validi al momento della stampa.
Il produttore si riserva il diritto di modificarli senza preavviso.
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Marcature

CE
ACS55 é conforme ai requisiti europei della

 direttiva bassa tensione 73/23/CEE e successive modifiche
 direttiva EMC 89/336/CEE e successive modifiche

Su richiesta possono essere fornite le dichiarazioni corrispondenti
e un elenco delle principali norme.

Compatibilita elettromagnetica:

ACS55 é conforme alle seguenti norme, a condizione che
I'installazione sia stata eseguita correttamente e in conformita alle
istruzioni contenute nel presente manuale:

Emissioni conduttive ad alta
frequenza

ENG61800-3 per il primo ambiente,
distribuzione illimitata / limitata.")

Emissioni radiate ad alta ENG61800-3 per il primo ambiente,

frequenza distribuzione limitata.

Immunita EN61800-3 per il secondo
ambiente

Armoniche della corrente di | IEC61000-3-2.

linea

1) Non superare i valori massimi ammissibili per la lunghezza del
cavo motore e la frequenza di commutazione, vedere a pagina
144. Si vedano anche le istruzioni sul cablaggio a pagina 139.

| livelli delle armoniche di corrente possono essere ridotti
applicando induttanze di ingresso esterne.

Marcature UL, cUL e C-Tick
Vedere la targhetta dell'inverter.

UL, cUL:

145

ACS55 ¢ adatto all’'uso in un circuito in grado di fornire non piu di
65 kA rms ampere simmetrici, al massimo 230 volt, quando &
protetto da fusibili di classe CC o T.

C-Tick:

Per la compatibilita elettromagnetica, vedere le specifiche nella
sezione CE precedente.

Protezione del prodotto negli Stati Uniti

Questo prodotto € protetto da uno o piu dei seguenti brevetti
registrati negli Stati Uniti

4,920,306
5,612,604
6,094,364
6,252,436
6,370,049
6,741,059
6,940,253
6,977,449
7,034,510
7,082,374
D510,320

5,301,085
5,654,624
6,147,887
6,265,724
6,396,236
6,774,758
6,934,169
6,984,958
7,036,223
7,084,604
D511,137

5,463,302
5,799,805
6,175,256
6,305,464
6,448,735
6,844,794
6,956,352
6,985,371
7,045,987
7,098,623
D511,150

Altri brevetti sono in corso.

Accessori

5,521,483
5,940,286
6,184,740
6,313,599
6,498,452
6,856,502
6,958,923
6,992,908
7,057,908
7,102,325
D512,026

5,532,568
5,942,874
6,195,274
6,316,896
6,552,510
6,859,374
6,967,453
6,999,329
7,059,390
D503,931
D512,696

5,589,754
5,952,613
6,229,356
6,335,607
6,597,148
6,922,883
6,972,976
7,023,160
7,067,997
D510,319
D521,466

Filtro EMC: ACS50-IFAB-01
Induttanza d’ingresso: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Induttanza di uscita: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potenziometro: ACS50-POT
Kit DriveConfig, per maggiori informazioni contattare il locale ufficio

ABB.




146

IT



NL

147
Gebruikershandleiding

voor type ACS55
AC omvormers

van 0,18 tot 2,2 kW

Nederlands NL .

AL IDED
MW
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Informatie over producten en service

Wendt u zich voor meer informatie over het product tot uw plaatselijke ABB-vertegenwoordiger, waarbij u de type-code en het
serienummer van de betreffende omvormer vermeldt. Een lijst met ABB verkoop-, ondersteuning- en servicecontacten is te vinden op
www.abb.com/drives door in het rechtervenster Drives — Sales, Support and Service network te kiezen.

Producttraining

Informatie over ABB producttraining is te vinden op www.abb.com/drives door in het rechtervenster Drives — Training courses te kiezen.

Feedback geven over ABB Omvormerhandleidingen

Uw commentaar op onze handleidingen is welkom. Ga naar www.abb.com/drives, en kies dan in het rechtervenster achtereenvolgens
Drives — Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives).

3AFE68929300 Rev B ABB Oy

NL AC Drives

Geldig vanaf: 25.02.2008 P.O. Box 184
FI-00381 HELSINKI
FINLAND
Telephone  +358 10 22 11
Fax +358 10 22 22681
Internet www.abb.com

© 2008 ABB Oy. Alle rechten voorbehouden.


http://www.abb.com
http://www.abb.com
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
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Veiligheidsvoorschriften

Lees de volgende instructies goed door voordat u verder gaat met
installeren.

Waarschuwing! Gevaarlijke spanning!

Alleen een vakbekwaam elektromonteur mag de ACS55
installeren.

Werk nooit aan de omvormer, de motorkabel of de motor wanneer
de voedingsspanning ingeschakeld is. Wacht altijd tenminste vijf
minuten nadat de voedingsspanning uitgeschakeld is voordat u
aan de omvormer begint te werken, zodat de condensatoren in de
tussenkring ontladen zijn.

Waarschuwing! Als het koellichaam niet goed geaard is, kunt u
een elektrische schok krijgen als u het koellichaam aanraakt.
Opmerking: DIP switches staan onder gevaarlijke spanning.
Opmerking: Zelfs als de motor stilstaat staat er gevaarlijke
spanning op de klemmen van de hoofdstroomkring L/R, N/S, T1/U,
T2/V en T3/W.

Opmerking: Zelfs als de omvormer uitgeschakeld wordt, kan er
gevaarlijke externe spanning afkomstig van een externe bron op de
klemmen van de relaisuitgangen staan.

Waarschuwing! Hete oppervlakken!

Tijdens bedrijf kan het koelelement hoge temperaturen bereiken

(>80°C). Zorg er voor dat de installatie-instructies gevolgd worden.

Algemene veiligheidsvoorschriften
De ACS55 start de motor automatisch na een onderbrekeing van
de voeding als het externe startsignaal actief is.

Probeer een defecte omvormer nooit zelf te repareren. De ACS55
kan niet ter plaatse worden gerepareerd. Neem contact op met de
leverancier voor een vervangende omvormer.

149

Installeer de ACS55 in een afgesloten ruimte of in een ruimte die
alleen met gereedschap kan worden geopend.

Sluit de voedingsspanning niet vaker dan één keer per drie
minuten aan op de omvormer.

Het veranderen van de DIP switches heeft gevolgen voor de
functie en de prestatie van de ACS55. Controleer dat de
veranderingen geen risico vormen voor personen of goederen.

Over deze handleiding

Deze gids bevat informatie die nodig is voor het installeren en
opstarten van de omvormer.

Controle van de levering

De levering bevat:
1. ACS55
2. Gebruikershandleiding

3. Twee kabelklemmen voor de besturingskabel
(alleen bij EMC omvormers).

anmp ACS55-01E-09A8-2
MDD P20
U2 3~0.U1

U1 1~200..240
1 50/60Hz f2 0..250Hz
1 220A 12 9.8A
Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

SIN YWWRXXXX

Controleer het typeplaatje en controleer of het IllaA!!)!(!x!x!"I
geleverde apparaat overeenkomt met de order. |[(€ @ .@®.
RoHS
ACS55-01 - -

EMC filter: E = Ingebouwd, N = Nee |
Max. continue uitgangsstroom (/5):

01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =43 A,

07A6 =7,6 A,09A8 =9,8 A

Voedingsspanning (U,):

1=110...120 VAC +10%/-15%

2 =200...240 VAC +10%/-15%

Serienummer (S/N) staat op het typeplaatje.
(Y = fabricage-jaar, WW = fabricage-week)
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Overzicht van de omvormer

NL

ACS55 omvormer stuurt het toerental van een 3-fase AC inductiemotor.

Ingangsklemmen, pag. S e
e Ok
LED voeding

ingeschakeld, pag. 163
Fout LED, pag. 163

f

Keuze analoogingangssignaal
(spanning/stroom), pag. 160

XK
TIU T2Iv Taw
CLOSED  OPEN

-
Montagebeugel, pag. 154 - e
1565 ll ) @

Yafess
/ 10N=
| ewernern] ©

Veiligheidsaarde (PE), pag. 159

DIP switches, pag. 156

Besturings-potentiometers, pag. 1568

Aansluitklemmen besturingskabel, pag.

160

Afscherming motorkabel, pag. 159

Aansluitklemmen motorkabel, pag. 759.
Schuifkap geeft extraisolatie. Schuif de kap
naar links om te sluiten.

Kabelklem, pag. 767 (alleen EMC-
omvormers)
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Stappen voor installatie en opstarten
Lees de Veiligheidsvoorschriften op pagina 149 voordat u verder gaat.
Actie Pag.
1 Controleer de levering. 149
2 Zorg er voor dat de installatie-omgeving geschikt is voor de ACS55. 152
Monteer de omvormer. 154 -
1565
4 Controleer of de standaardinstellingen van toepassing zijn: nominale frequentie van de motor is 50 Hz; de belasting is 156
een pomp of een ventilator; maximale uitgangsfrequentie is 50 Hz. Als de standaardinstellingen niet geschikt zijn, pas
dan de instellingen aan met behulp van de DIP switches.
5 Controleer dat de MOTOR | NOM potentiometer overeenkomt met de nominale stroom van de motor. Het bepaalt de 158
werking van de thermische beveiligingsfunctie van de motor.
6 Pas de acceleratie/deceleratietijd potentiometer ACC/DEC aan, indien nodig. 158
7 Sluit de voedingskabel en de motorkabels aan. 159
8 Sluit de besturingsdraden aan. 160
9 Schakel de voeding in. De groene LED licht op. Opmerking: de motor draait als het startsignaal actief is.
10 | Stel de toerental-referentie in en activeer het startsignaal. De motor zal accelereren tot de ingestelde toerental- 162

referentie.
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Beperkingen aan de omgeving
Installatieplaats Opslag en transport in een beschermende verpakking
Luchttemperatuur | -20°C (-4°F), geen vorst toegestaan 1) -40°C (-40°F) tot +70°C (158°F)
+40°C (104°F), bij nominale belasting
+50°C (122°F), als de continue uitgangs-
stroom max. 85% van de nominale
uitgangsstroom /5 is.
Hoogte 0...2000 m (0...6,600 ft). Bij een hoogte van Geen beperking
1000...2000 m (3,300...6,600 ft) worden Py
en I, verminderd met 1% voor elke 100 m.
Relatieve Minder dan 95%, niet-condenserend Minder dan 95%, niet-condenserend
vochtigheid
Verontreinigings- | « Geen geleidend stof toegestaan Opslag Transport
niveau * Lucht moet schoon zijn en vrij van . :
. I f . I f
(IEC 60721-3-3) corrosieve materialen en geleidend stof Geen geleidend sto Geen geleidend sto
. Chemisch K| 302 toegestaan toegestaan
. emISche gassen. Riasse * Chemische gassen: Klasse |+ Chemische gassen: Klasse
+ Vaste deeltjes: Klasse 3S2 1C2 2C2
* Vaste deeltjes: Klasse 152 * Vaste deeltjes: Klasse 252

Sinus-slingering
(IEC 60068-2-6)

Frequentiebereik: 5...150 Hz
Constante piek acceleratie: 1 g

In overeenstemming met ISTA 1A specificatie

Schok Niet toegestaan Max. 100 m/s? (330 ft/sz), 11 ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)
Vrije val Niet toegestaan Niet toegestaan

1) Laat de voedingsspanning aan staan wanneer de omvormer bij temperaturen onder nul gebruikt wordt. Installeer de omvormer in een
behuizing. Zorg er voor dat de door de omvormer gevormde warmte op de juiste manier afgevoerd wordt.

Beschermingsgraad van de ACS55 is IP20.



NL 153
Afmetingen
Frame | Frame | Frame | Frame
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2,09) | (2,83) | (2,91) | (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) | (2,66) | (2,76) | (2,76)
128 128 159 159
(5,04) | (5,04) | (6,26) | (6,26)
67,5 67,5 - -
(2,66) | (2,66)
- - 77 77
(3,03) | (3,03)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
183 183 - 230
(7,20) | (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) | (6,14) | (7,17) | (8,43)
170 170 194 226
(6,69) | (6,69) | (7,64) | (8,90)
146,5 | 146,5 171 203
(5,77) | (5,77) | (6,73) | (7,99)
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Montage

NL

Waarschuwing! Bij normaal bedrijf zal de omvormer een hoge temperatuur bereiken. Zorg in alle omstandigheden voor voldoende

koelluchtstroming:

- Installeer de ACS55 altijd zodanig, dat de koelvinnen verticaal staan.

- Laat voldoende ruimte vrij rond de omvormers met frame A en B. Omvormers met frame C en D worden door een ventilator gekoeld,
zodat ze naast elkaar geinstalleerd kunnen worden zonder extra onderlinge ruimte.

Installeer de omvormer met gebruikmaking van de montagebeugel op een 35 mm DIN rail of aan een muur.

Montage op DIN rail

"Klik" de ACS55 op de rail. Druk op
het hendeltje bovenaan de
montagebeugel om de omvormer
los te maken.

Wandmontage

Installeer de omvormer aan de
muur door middel van de
montagebeugel. Gebruik M4
schroeven.

Vrije ruimte
Laat altijd voldoende ruimte vrij rond de omvormer zodat
er voldoende koeling plaatsvindt.

Ty
il

4

sl )
HERREAA

!

(2in.)
Frames | Frames
AenB | CenD

cm (in.) | cm (in.)
X[1,5(0,6)| 0(0)
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Bevestigen en losmaken van de wandmontagebeugel
De omvormer kan gemonteerd worden met de brede of met de smalle kant tegen de muur. Installeer de montagebeugel aan de
gewenste kant. Zie onderstaande instructies voor frame A en B. Maak de montagebeugel van frame C en D los door hem naar beneden
te trekken en bevestig hem door hem omhoog te duwen.
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Losmaken van de montagebeugel,
Frame A en B: Druk op de twee plastic
knopjes om het bovenste en onderste deel
van de beugel van elkaar los te maken.

Bevestigen van de montagebeugel,
Frame A: Plaats de twee delen zoals
aangegeven en klik ze aan elkaar.

Bevestigen van de montagebeugel,
Frame B: Duw de twee delen tussen de
koelvinnen en klik ze aan elkaar.

2.
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DIP switches

DIP switches worden gebruikt om de ACS55 aan te passen aan de motor en de toepassing.

Waarschuwing! De DIP switch staat onder gevaarlijke spanning (200 V). Schakel de voeding uit en wacht vijf minuten alvorens
de DIP switches aan te passen. Houd de beschermingskap gesloten wanneer de voeding van de ACS55 ingeschakeld is.

Configuratie

» Open de voorkap met de punt van een schroevendraaier, en pas de DIP switches aan.

» Gebruik de punt van een schroevendraaier om de switch naar links of naar rechts te schuiven. Standaard staan alle switches in
de linker positie.

» Sluit de voorkap.

Basis-informatie

DIP switch # | Naam en functie Standaard Alternatieve
instelling H—il instelling Ii—!ll
1 | NOM FREQ HZ: Nominale frequentie van de motor | 50 Hz 60 Hz
: NOMFREQ | 2 | SILENT: Geluidsniveau van de motor (PWM OFF - Normaal ON - Geruisloos
50 (|SLLIN( 60 Hz schakelfrequentie) (5 kHz) (16 kHz)
OFF ST ON SILENT 3 | LOAD: Type belastingskoppel (U/f curve) P&F - Pomp/ CT - Constant koppel
5 (SO 10 JOGHz _ . . .
BT IECD || RUN RELAY 4 | JOG HZ: Constante frequentie voor de jog-functie 5 Hz 10 Hz
OFF || CI] || OM AIOFFSET | 5 | RELAY: Werking relaisuitgang FLT - Fout RUN - Motor loopt
OFF | L) ON' AUTORESET | 6 | A| OFFSET: Minimum waarde van analoge ingang | OFF-0mA (0V) | ON-4mA (2 V)
OFF || O | oN [IEEY . .
D, 7 | AUTORESET: Automatische fout-reset functie OFF - Geen ON - Autoreset
autoreset ingeschakeld
8 | HI FREQ: Hoge frequentie modus OFF - Standaard ON - Hoge frequentie
ingeschakeld
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Aanvullende informatie
Nr | Naam Informatie
1 NOM Bepaalt de nominale motorfrequentie (zie typeplaatje van de motor).
FREQ Hz
2 SILENT | Bepaalt de schakelfrequentie van de omvormer. Opmerking: Hoe hoger de frequentie, des te
meer elektromagnetische ruis en des te korter de toegestane motorkabellengte om te voldoen
aan de Europese EMC-regelgeving. Zie Technische gegevens op pagina 164. Opmerking: De
schakelfrequentie past zich aan aan de temperatuur van de ACS55.
3 LOAD Optimaliseert de uitgangsspanning en frequentiekarakteristieken al naargelang de belasting.
Selecteer P&F voor het kwadratisch koppel (bijvoorbeeld pompen en ventilatoren) en CT voor
de constant koppel toepassingen (bijvoorbeeld transportbanden). De ACS55 voert automatisch
de startspanning 10% op om de motorverliezen te compenseren en het startkoppel te verhogen.
4 JOG Hz | Bepaalt de jog-frequentie. Activeer de jog-functie door 12...24 VDC aan te sluiten op digitale ingang 3 ("JOG").
(Omvormer accelereert of decelereert tot de jog-frequentie, en blijft daar totdat de ingang uitgeschakeld wordt.)
5 RELAY Selecteert de omvormer-status die het normaal open contact van de relaisuitgang aangeeft. FLT = Fout. Contact is
open bij een fout status of een voeding-uitgeschakeld status. RUN = In bedrijf. Contact is gesloten bij in bedrijf zijn.
6 Al Activeert een draadbreuk-bewaking voor de analoge ingang. 4 mA (2 V) = ACS55 valt in fout als de waarde onder de
OFFSET | limiet daalt. Zie Toerentalregeling op pagina 162 voor informatie over schaling van analoge ingang.
7 AUTO- Activeert de automatische reset-functie voor de volgende fouten: onderspanning, overspanning, analoog
RESET ingangsverlies. ON = ACS55 zal proberen automatisch te resetten drie seconden nadat er een fout opgetreden is.
Het maximum aantal resets is tien in drie minuten. Als dit overschreden wordt, zal de ACS55 stoppen en geen
nieuwe reset meer proberen. Zie ook Status-indicaties en foutopsporing op pagina 163.
Waarschuwing! Als het startsignaal actief is, zal de motor gestart worden na een reset. Zorg er voor dat dit geen
gevaar zal veroorzaken.
8 HI FREQ | Bepaalt de maximale uitgangsfrequentie. OFF: Max. frequentie = waarde gedefinieerd door de NOM FREQ HZ

switch. ON: Max. frequentie = waarde gedefinieerd door de NOM FREQ HZ switch + waarde van de Hl FREQ
potentiometer. Zie Besturings-potentiometers op pagina 158.
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Besturings-potentiometers

De besturings-potentiometers kunnen aangepast worden met een schroevedraaier. Standaard staan alle potentiometers in hun
middelste stand.

MIOTOR | BOM MOTOR I | Bereken MOTOR | NOM met behulp van onderstaande vergelijking of kies een waarde uit de onderstaande
%) 100 NOM MOTOR | NOM keuzetabel. De ACS55 schat de temperatuur van de motor op basis van de gemeten
uitgangsstroom en de gedefinieerde nominale motorstroom. De omvormer valt in fout als de geschatte
50 =150 temperatuur oververhitting van de motor impliceert.
Opmerking: Als de motorkabels lang zijn en grote capacitieve stromen veroorzaken, kan het nodig zijn om
de MOTOR | NOM instelling te verhogen. Nominale st tor [A
MOTOR | NOM (%) = omlnaesroommoor[ ] . 100%
Nominale stroom ACS55 [A]
ACC ACC/DEC | Bepaalt de acceleratie en deceleratie-tijd van minimum tot maximum toerental en vice versa in seconden.
DeC. Hoe langer de ACC/DEC tijd, des te langzamer zal de ACS55 de gegeven referentie volgen.
HI FREQ | Begrenst de uitgangsfrequentie tot een gewenste waarde tussen nominale frequentie en nominale
frequentie + 70 Hz. Zet, om deze potentiometer te gebruiken, de hoge frequentie modus aan met de Hi
A FREQ DIP switch. Zie DIP switches op pagina 156.
MOTOR | NOM keuzetabel ACC/DEC tijd
Nominale motorstroom (A Ref. [%]
ACS55-01x- A A
01A4x 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100-T=====~»
| | | | | | | | I I I
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33 | |
I I I | | I | I | | |
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65 - J' :
| T | | | | | | | | |
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 114 7 |
T | | | | | | I | | I |
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147 7 >
I T T T T T T T T T T !
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Aansluiten van de voeding en de motor

1-fase AWaarschuwing! Zorg er voor dat de hoofdvoeding uitgeschakeld is alvorens aan de installatie te beginnen.

ingangsspanning Opmerking: Zorg voor de juiste voeding! Het aansluiten van 230 VAC op de ACS55 omvormer met nominale
waarde 115 VAC ingang zal de omvormer beschadigen!

Aansluitklem Beschrijving Geleider-afmeting Aandraai-
LUR NS (& moment
LINE L/R, N/S 1~ voeding ingang Max. 2,5 mm? (frame A en B) of max. 4 mm? | 0,5 Nm/
T1/U, T2/V, T3/W | Vermogensuitgang naar (frame C en D) koperdraad met enkele kern 0,6 Nm
motor
PE @ Veiligheidsaarde. Gebruik veeldradige koperdraad. Doorsnede | 1 Nm(*)
Beschermende ader en van de draad mag niet kleiner zijn dan de
afscherming motorkabel. | doorsnede van de gebruikte vermogenskabel.
Waarschuwing! Als het koellichaam niet goed geaard is, kunt u een elektrische schok krijgen bij aanraking ervan.
*Opmerking: Gebruik alleen de meegeleverde M4x8 Combischroeven. De maximaal toegestane indringdiepte
voor de aardschroeven is 6 mm.
2 _ _ B
MOTOR Volg de locale regels voor kabeldoorsneden. Gebruik vermogenskabel met nominale temperatuur van 60°C
T T2 T3 (140°F), of 75°C (167°F) als de omgevingstemperatuur boven de 30°C (86°F) ligt. Zie ook Verdere bekabeling en
vV W EMC-instructies op pagina 161.
De aardlekstroom van de ACS55 kan groter worden dan 3,5 mA AC / 10 mA DC. Volgens EN50178 mag de

ACS55 alleen gebruikt worden in een permanente installatie.
Ingangszekering

Zie Technische gegevens op pagina 164 voor aanbevolen typen zekeringen.
Motor

De motor moet een 3-fase AC inductiemotor zijn, met nominale spanning Uy van 200 tot 240 V en nominale
frequentie fy van 50 of 60 Hz. De nominale motorstroom dient minder te zijn of gelijk aan de nominale
uitgangsstroom (/) van de omvormer.

Als de fases aangesloten zijn, U-U, V-V en W-W, en de gekozen richting voorwaarts is, zal de as met de klok mee
roteren, gezien vanaf het aseinde aan de omvormerzijde.
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Aansluiten van de besturingsdraden

Interne (1) of externe (2) voeding kan gebruikt worden voor de
digitale ingangen. Standaard is de analoge stuurspanning

0...10 VDC. (De Al jumper moet in de spanning ("U") stand staan).

NL

Besturingsklemmen
Gebruik veeldradig 0,5...1,5 mm? draad (AWG22 - AWG16).

< z
s s Dok
==w3J x S=SSmp=22
oonL28ZL86 50a2¥2w3S
| | R il S J
| |
| 1)!
2)l L —
12...24 VDC voeding 1...10 kohm
Bij gebruik van 0/4...20 mA
stroomsignaal: — COM
- Zet de Al jumper in de stroom Q - 4 COM
("I") stand. LS y SPEED/AI
- Zet de Al OFFSET switch in de ; +10V
ON-stand als 4...20 mA | | +12V
stroomsignaal gewenst is. | START
Al | REV
N JOG
U ) SCR

# | Naam | Beschrijving

1 | COM Aarde voor digitale of analoge ingangen 1)

2 | COM Aarde voor digitale of analoge ingang 1)

3 | Al Analoge ingang: Toerental- (frequentie-) referentie.
0/2...10 VDC (Ri=190 kohm), of 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Resolutie 0,1%, nauwkeurigheid
+/-1%.

4 | +10V Referentiespanning voor analoge ingang.
Nauwkeurigheid +/-2%. Max. 10 mA.

5 | +12V Hulpspanning voor digitale ingangen. Max. 30 mA.

6 | START | Digitale ingang 1: Start (resets de omvormer na
optreden van een fout) 2)

7 | REV Digitale ingang 2: Omgekeerde draairichting 2)

8 | JOG Digitale ingang 3: Activeert jog-toerental 2)

9 | SCR Aarde voor signaalkabel-afscherming. Intern
verbonden met de aarde van het frame.

Relaisuitgang

1 | RO1 Fout: Relais open.12 V...250 VAC / 30 VDC

> |RO2 10 mA..2 A

1) Intern verbonden met frame (aarde) via 1 Mohm weerstand.
2) Digitale ingangs-impedantie is 1,5 kohm.
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Verdere bekabeling en EMC-instructies

Volg deze instructies voor probleemloze werking en om zeker te zijn van overeenstemming met de Europese EMC richtlijn.
Motorkabel

De motorkabel dient een symmetrische, drie-aderige kabel te zijn met een concentrische PE geleider of een vier-aderige kabel met een
concentrische afscherming. Een gevlochten metalen afscherming wordt aanbevolen, bijvoorbeeld type MCCMK (NK Cables).

- Draai de kabelafschermingsdraden in een bundel bij elkaar en sluit ze aan op de aardklem —— . Houd de bundel zo kort mogelijk.
- Klem de kabelafscherming zoals in de figuur wanneer een intern of extern EMC filter gebruikt wordt.

- Aan de motorzijde moeten de motorkabelafschermingen over 360 graden geaard worden met een EMC kabelwartel of de
afschermingsdraden moeten samengedraaid worden in een bundel die niet langer is dan 5 keer de doorsnede en aangesloten worden
op de PE-klem van de motor.
Stuurkabels

Stuurkabels moeten meeraderige kabels zijn met een afscherming van
gevlochten koperdraad. Een dubbel-afgeschermde kabel met getwiste paren
wordt aanbevolen voor de analoge signalen.

- Draai de afscherming bij elkaar in een bundel en sluit aan op klem SCR.
Houd de bundel zo kort mogelijk.

- Klem de stuurkabel zoals in de figuur (alleen EMC omvormers).

- Leid de motorkabel weg van de stuurdraden en de voedingskabel om
elektromagnetische interferentie te vermijden (afstand > 20 cm).

Opmerking: Laat nooit signalen van 24 VDC en 115/230 VAC door dezelfde
kabel lopen.

stuurkabel en
\ y

motorkabel
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Toerentalregeling

NL

De analoge ingang geeft de toerental- (frequentie-) referentie voor de ACS55. De samenhang tussen de analoge ingang en de
referentie hangt af van de instelling van de DIP switches zoals hieronder aangegeven. De uitgangsfrequentie volgt de referentie-
veranderingen zoals gedefinieerd door de ACC/DEC potentiometer.

Hoge frequentie modus UIT (standaard)

Hoge frequentie modus AAN

f
YL S |
|
|
; :
b |
| >Ingang*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA

DIP switch instellingen:

HI FREQ = UIT

Al OFFSET = UIT (curve a) of AAN** (curve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 of 60 Hz

De uitgangs-frequentie is begrensd tot de
gekozen nominale frequentie van de motor.

f N frequentie-referentie
iN+7O0HZ P\ ' _uitgangsfrequentie limiet
N 5
a |
b E
f Ingang*
0"V 10V "1y mA]
4 mA 20mA 7

DIP switch instellingen:

HI FREQ = AAN

Al OFFSET = UIT (curve a) of AAN** (curve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 of 60 Hz

De werkelijke uitgangsfrequentie is begrensd tot een waarde tussen fy en fy + 70 Hz
door de HI FREQ potentiometer. De potentiometer heeft geen effect op de schaling
van de analoge ingang.

onder 2 V (4 mA) zakt.

* Gebruik de Al jumper voor het kiezen van een spanning- of stroomsignaal. Zie pagina 760.
** Om de omvormer te beschermen tegen analoge ingangssignaal-verliezen, valt de omvormer in fout als de waarde van het signaal
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Status-indicaties en foutopsporing
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De ACS55 heeft twee status-indicatie LEDs, Groene LED | Rode LED Beschrijving
zichtbaar door de voorkap. Aan Uit ACS55 werkt normaal.
Als de omvormer een probleem detecteert, zal : — :
Aan Knipperend Beschermende functie is geactiveerd. Het aantal

de rode LED gaan knipperen. Reset, na het
probleem opgelost te hebben, door het start-
signaal uit te schakelen. Als start al uit is,
schakel het dan eerst in en dan weer uit.

Zie de tabel hieronder voor de foutcodes (= het
aantal knipperingen van de LED).

knipperingen geeft de foutcode aan.

Knipperend

Knipperend

De ACS55 zal na drie seconden automatich resetten.
(*) Waarschuwing! De motor start, als startsignaal aan is.

# |Mogelijke oorzaken en wat te doen Mogelijke oorzaken en wat te doen

1 | DC overspanning (*). 1) Voedingsspanning is te hoog: 6 |Analoge ingangswaarde is minder dan 4 mA/2 V. (*) Opmerking:
Controleer de voeding. 2) Deceleratie helling-tijd is te kort Deze bewaking is actief als Al OFFSET AAN is.
vergeleken met de traagheid van de belasting: Verhoog
de ACC/DEC tijd met de potentiometer.

2 | DC onderspanning (*). Voedingsspanning is te laag: 7 | Motor overbelasting (12t overbelasting): 1) Controleer belasting en
Controleer de voeding. verifieer dat de motorafmeting geschikt is voor de ACS55. 2) Verifi-

eer dat instelling van de MOTOR | NOM potentiometer correct is.

3 | Kortsluiting uitgang: Schakel de voeding uit en controleer |8 | Overbelasting van de omvormer of interne temperatuur te hoog: 1)

de motorwikkelingen en de motorkabel. Belasting is te hoog of 2) omvormerkoeling is onvoldoende.

4 | Overstroom uitgang. 1) Acceleratietijd is te kort vergele- |9 | Andere fout. Interne fout. Schakel de voeding uit en weer in. Als het

ken met de traagheid van de belasting: Verhoog de ACC/ probleem blijft bestaan, vervang dan de omvormer.
DEC tijd met de potentiometer. 2) Grootte van de motor en
de omvormer past niet bij elkaar: Controleer motor.

5 | Gereserveerd 10 | Parameterisatiefout. Opmerking: Beide LED’s knipperen. DIP
switches zijn vanuit de standaardinstelling gewijzigd nadat de
omvormer geparameteriseerd is met DriveConfig tool. Zet de
switches terug in de standaardinstelling.

(*) Wordt automatisch gereset als de AUTORESET AAN is. Zie DIP switches op pagina 156.
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Technische gegevens
230V 115V

Ingebouwde EMC, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Geen EMC, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Continu uitgangsvermogen van de motor kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

pk 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Frame (geen EMC) A A B C C A A
Frame (EMC) A A B D D A A
Nominale waarden
Ingangsspanning U V 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)
Continue uitgangsstroom /, A 1,4 2,2 4.3 7,6 9,8 1,4 2,2
Max. uitgangsstroom /o ax* A 2,1 3,3 6,5 11,4 14,7 2,1 3,3
Uitgangsspanning U, Vv 0-U,, 3-fase 0-2xU,4, 3-fase
Ingangsstroom /4 A 4.4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
Schakelfrequentie kHz 5 (max. 16)
Beveiligingslimieten
Overstroom (piek) A 4.4 6,9 13,5 23,9 30,9 4.4 6,9
Overtemperatuur 95°C / 203°F (koellichaam)
Maximum draadafmetingen
Vermogensklemmen mm2 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Besturingsklemmen mm2 1,5 (AWG 16)
Vermogensverliezen W 21 32 51 74 103 24 35
Hoofdzekering afmeting**
IEC, type IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, typesCCen T A 10 15 20 25 30 10 15

* Toegestaan gedurende 1 minuut.

** Aanbevolen waardes. Gebruik geen ultra snelle of lage-piek zekeringen. Volg de plaatselijke bepalingen.
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Maximale motorkabellengtes

Om te voldoen aan de Europese EMC-regelgeving moet de
motorkabellengte beperkt zijn zoals in onderstaande tabel
aangegeven. Hoe korter de motorkabel, des te lager de emissies
van ruis naar de voedingsleiding en de omgeving.

Ingebouwde EMC- |Extern EMC-filter

filter
ACS55-01E- ACS55-IFAB-01 en
ACS55-01N/E

Omvormer type 5kHz |[16kHz" | 5kHz |16 kHz "
EN61800-3, Eerste omgeving, onbeperkte distributie
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 3m - -
07A6-2, ..., 09A8-2 10 m 3m - -
EN61800-3, Eerste omgeving, beperkte distributie
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30m 10m
07A6-2, ..., 09A8-2 20 m 10 m - -
EN61800-3, Tweede omgeving °
01A4-2, ..., 02A2-2 10 m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75 m 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 30m 10 m - -

1) Schakelfrequentie kan gekozen worden met de DIP switch. Zie
pagina 157.

2) Alleen toepasbaar voor geleide emissies.

3) Toepasbaar voor geleide en stralings-emissies.

Beveiligingen

Overspanning, onderspanning, kortsluiting uitgang, overstroom,
analoog ingangsverlies, motor overbelasting, omvormer
overbelasting.
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Zwevende distributienetwerken

Omvormers met ingebouwd EMC-filter, of ACS55-IFAB-01 extern
ingangsfilter mogen niet gebruikt worden in een zwevend netwerk
of in een met hoge impedantie geaard industrieel
distributienetwerk.

Milieu-informatie

Een te verwijderen product bevat waardevolle grondstoffen die
gerecycled dienen te worden, waardoor energie en natuurlijke
bronnen bespaard worden. Instructies voor verwijdering zijn
beschikbaar via verkoop- en service-bedrijven van ABB.

Beperkingen aansprakelijkheid
De fabrikant is niet verantwoordelijk voor:

» de kosten als gevolg van een fout indien het installeren, het in
bedrijf stellen, de reparatie, vervanging of omgevingscondities
van de omvormer niet aan de eisen voldoen die gespecificeerd
zijn in de documentatie die bij de unit geleverd is en andere
relevante informatie.

* units onderworpen aan misbruik, onachtzaamheid of ongeval

* units die door de koper geleverde materialen bevatten of door de
koper bepaalde ontwerpen bevatten.

In geen geval zullen de fabrikant, zijn leveranciers of

toeleveranciers aansprakelijk zijn voor speciale, indirecte,

bijkomende of gevolg-schades, verliezen of boetes.

Als u nog vragen heeft over uw ABB omvormer, neem dan contact

op met de plaatselijke distributeur of het kantoor van ABB. De

technische gegevens, informatie en specificaties gelden ten tijde
van het drukken. De fabrikant houdt zich het recht voor tot
wijzigingen zonder voorafgaande kennisgeving.
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Goedkeuringen

CE

De ACS55 voldoet aan de eisen van de Europese

» Laagspanningsrichtlijn 73/23/EEC met amenderingen

* EMC-richtlijn 89/336/EEC met amenderingen.

De betreffende verklaringen en een lijst met de belangrijkste
normen zijn op verzoek te verkrijgen.

Elektromagnetische compatibiliteit:

De ACS55 voldoet aan de volgende normen, vooropgesteld dat de
installatie correct uitgevoerd is en volgens de instructies van deze

handleiding:

Hoogrequente geleide
emissies

EN61800-3 eerste omgeving,
onbeperkte/beperkte distributie 1

Hoogrequente
stralingsemissies

EN61800-3 eerste omgeving,
beperkte distributie

Immuniteit

EN61800-3 tweede omgeving

Harmonische
eigenschappen
voedingsstroom

IEC61000-3-2

1) Neem de maximaal toegestane motorkabellengtes en de
schakelfrequentie in acht, pagina 165. Zie ook de bekabelings-

instructies op pagina 7617.

De harmonische eigenschappen van de voedingsstroom kunnen

verminderd worden door externe ingangs-chokes te monteren.

UL, cUL en C-Tick markeringen

Zie het typeplaatje.

UL, cUL:

NL

De ACS55 is geschikt voor gebruik in een voedingsnet dat tot max.
65 kA rms symmetrische ampéres kan leveren, bij max. 230 Volt,
als beveiligd met zekeringen van klasse CC of T.

C-Tick:

Voor elektromagnetische compatibiliteit, zie de specificatie in de
sectie CE hierboven.

Product-bescherming in de VS

Dit product is beschermd door een of meer van de volgende VS

octrooien

4,920,306
5,612,604
6,094,364
6,252,436
6,370,049
6,741,059
6,940,253
6,977,449
7,034,510
7,082,374
D510,320

5,301,085
5,654,624
6,147,887
6,265,724
6,396,236
6,774,758
6,934,169
6,984,958
7,036,223
7,084,604
D511,137

5,463,302
5,799,805
6,175,256
6,305,464
6,448,735
6,844,794
6,956,352
6,985,371
7,045,987
7,098,623
D511,150

Overige octrooien aangevraagd.

Accessoires

5,521,483
5,940,286
6,184,740
6,313,599
6,498,452
6,856,502
6,958,923
6,992,908
7,057,908
7,102,325
D512,026

5,532,568
5,942,874
6,195,274
6,316,896
6,552,510
6,859,374
6,967,453
6,999,329
7,059,390
D503,931
D512,696

5,589,754
5,952,613
6,229,356
6,335,607
6,597,148
6,922,883
6,972,976
7,023,160
7,067,997
D510,319
D521,466

EMC-filter: ACS50-IFAB-01
Ingangs-chokes: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1

Uitgangs-choke: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3

Potentiometer unit: ACS50-POT

DriveConfig kit, neem voor meer informatie contact op met uw
plaatselijk ABB-kantoor.
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Guia do Utilizador

para Accionamentos de CA
do tipo ACS55
de 0.18 a 2.2 KW

Portugués PT

AL IDED
MW
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Consultas de produtos e servigos

Envie todas as consultas sobre este produto para o representante local da ABB, indicando o cédigo de tipo e o numero do conversor.
Esta disponivel uma lista com os contactos comerciais, assisténcia técnica e manutencdo da ABB em www.abb.com/drives, em Drives —
Sales, Support and Service network no painel do lado direito.

Formagao em produtos

A informacgdes sobre formagao em produtos ABB esta disponivel em www.abb.com/drives em Drives — Training courses no painel do
lado direito.
Informagoes sobre os manuais de Conversores de Frequéncia da ABB

Agradecemos os seus comentarios sobre os nossos manuais. Aceda a www.abb.com/drives e seleccione Drives — Document Library —
Manuals feedback form (LV AC drives) no painel do lado direito.

3AFE68929300 Rev B ABB, SA

PT Quinta da Fonte

Efectivo: 25.02.2008 Edificio Plaza |
2774-002 Pago de Arcos
PORTUGAL

Telefone: +351 214 256 239
Fax: +351 214 256 392

Internet www.abb.com
© 2008 ABB Oy. Todos os direitos reservados.


http://www.abb.com
http://www.abb.com
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
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Instrugoes de seguranga

Leia atentamente as seguintes instrugdes antes de continuar com
a instalacao.

Atencao! Tensao Perigosa!

O ACS55 deve ser instalado por um electricista qualificado. Nunca
trabalhe com o conversor, o cabo do motor ou o motor com a
alimentacao principal ligada. Depois de desligar a alimentagao de
entrada, espere sempre 5 minutos até que os condensadores do
circuito intermédio do conversor de frequéncia descarreguem.

Aviso! Se o dissipador néo for correctamente ligado a terra, pode
sofrer choques eléctricos sempre que tocar no dissipador.

Nota: Os comutadores DIP encontram-se sob tens&o perigosa.

Nota: Mesmo com o motor parado, existem tensdes perigosas nos
terminais do circuito de poténcia L/R, N/S, T1/U, T2/V e T3/W.

Nota: Mesmo com a unidade desligada, podem existir tensées
externas perigosas ligadas desde o exterior aos terminais de saida
arelé.

Aviso! Superficies quentes!

Durante o funcionamento, o elemento de refrigeragdo pode atingir
uma temperatura elevada (>80 °C). Verifique se as instrucdes de
instalacdo sdo cumpridas.

Instrugdes gerais de seguranga

O ACSS55 arranca o motor automaticamente depois de uma
interrupcéo da alimentacdo se o comando externo de operagao
estiver ligado.

Nunca tente reparar uma unidade avariada. O ACS55 nao pode
ser reparado no local. Contacte com o fornecedor para a sua
substituicdo. Instale o ACS55 num local fechado com chave ou de
dificil acesso.
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Nao ligue a alimentagao de entrada a unidade mais de uma vez
em cada trés minutos.

A alteracao dos comutadores DIP afecta o funcionamento e o
rendimento do ACS55. Verifique se as alteragcbes ndo provocam
riscos pessoais ou materiais.

Sobre este manual

Este guia fornece informacgéo necessaria para instalar e colocar
em funcionamento a unidade.

Verificagao da entrega

A entrega inclui:

1. ACS55

2. Guia do Utilizador

3. Dois grampos para o cabo de controlo (apenas

Amgp ACS55-01E-09A8-2
alll ] IP20
U2 3~0..U1

U1 1~200..240
1 50/60Hz f2 0..250Hz
1 220A 12 9.8A
Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

unidades EMC). INmiInAmIin
Verifique a chapa de caracterisiticas e se o IllsAlFl!)!()!X!X!III
dispositivo entregue corresponde ao pedido. CE & &
RoHS
ACS55-01 - -

Filtro EMC: E = Integrado, N = Nao
Corrente de saida continua maxima (/,):
01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =43 A,
07A6 =7.6 A,09A8 =9.8 A

Tensao de alimentagao (U,):
1=110...120 VAC +10%/-15%

2 =200...240 VAC +10%/-15%

O numero de série (S/N) esta impresso na chapa de
caracteristicas. (Y = ano de fabrico, WW = semana de fabrico)
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Esquema geral da unidade

O conversor de frequéncia ACS55 controla a velocidade de um motor trifasico de indugao de CA.
Terra (PE), pag.179

Terminais de entrada, —

ag.179 PR UR ws —
Pag ® Q. (’_'{
LED de alimentagéo, PE

Comutadores DIP, pag.176

pag.7183
LED de falha, pag.783

Potenciometros de controlo, pag.778

& vl

i

Blindagem cabo de motor, pag. 779

<)
Terminais do cabo do motor, pag. 779. A
tampa deslizante fornece isolamento

adicional. Deslize a tampa para a esquerda
para fechar.

|| RELAY
—
=

)
i r 7
;'.'-'_:E--’
TN (L
-
Il lllt

-

XK
TIU T2Iv Taw
CLOSED  OPEN

Selector de sinal de entrada
analogica (tensao/corrente),
pag. 180

Clip de montagem, pag. 174 - st Placa de fixacao, pag. 181 (apenas un-
175 e ll " &  idades EMC)
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Procedimentos de instalagao e de arranque
Leia as Instrugbes de seguranga na pagina 169 antes de continuar.
Acgao Pag.
1 Verifique a entrega. 169
2 Comprove se o local de instalacédo é adequado para o ACS55. 172
Instale a unidade. 174 -
175
4 Verifique se os ajustes standard sao os adequados: a frequéncia nominal do motor € de 50 Hz; a carga € uma bombaou | 176
um ventilador; a frequéncia maxima de saida é de 50 Hz. Se os ajustes standard ndo forem adequados, ajuste os
comutadores DIP.
5 Verifique se o potenciometro MOTOR | NOM corresponde a corrente nominal do motor. Isto define o funcionamentoda | 778
funcao de protecgao térmica do motor.
6 Se necessario, ajuste o potenciometro de tempo de aceleragado/desaceleragcdo ACC/DEC. 178
7 Ligue o cabo de alimentagao e os cabos do motor. 179
8 Ligue os cabos de controlo. 180
9 Ligue a alimentagcado. O LED verde acende. Nota: O motor roda se o sinal de arranque estiver activo.
10 | Ajuste a velocidade de referéncia e active o sinal de arranque. O motor acelera até a referéncia de velocidade fornecida. | 182
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Limites ambientais

PT

Local de instalagao

Armazenagem e transporte em embalagem de protecgcao

entre 1000...2000 m (3,300...6,600 ft), Py
e I, reduzem 1% por cada 100 m.

Temperatura -20°C (-4°F), congelagao nao permitida” -40°C (-40°F) a +70°C (158°F)
do ar +40°C (104°F), com carga nominal

+50 °C (122 °F), se a corrente de saida

continua for no maximo 85% da corrente

de saida nominal /,.
Altitude 0...2000 m (0...6,600 ft). Em altitudes Sem limitagao

Humidade relativa

Inferior a 95%, sem condensacao

Inferior a 95%, sem condensacao

Niveis de
contaminacao
(IEC 60721-3-3)

* P4 condutor ndao permitido

» O ar deve estar limpo, livre de
materiais corrosivos e p6 condutor

» Gases quimicos: Classe 3C2

» Particulas sdlidas: Classe 3S2

Armazenagem

Transporte

* P¢ condutor ndo permitido
» Gases quimicos: Classe 1C2
» Particulas sdlidas: Classe 1S2

* PO¢ condutor ndo permitido
* Gases quimicos: Classe 2C2
» Particulas sdlidas: Classe 2S2

Vibracao Gama de frequéncia: 5...150 Hz Em conformidade com a especificacdo ISTA 1A
sinusoidal Aceleracdo maxima constante: 1 g

(IEC 60068-2-6)

Choques Nao permitido Maximo 100 m/s? (330 ft/sz), 11 ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)

Queda livre Nao permitido Nao permitido

1) Quando o conversor de frequéncia funcionar em temperaturas abaixo de zero, mantenha a alimentagcédo de entrada ligada. Instale o
conversor de frequéncia no interior de um armario. Certifique-se que o calor gerado pelo conversor de frequéncia é adequadamente

dissipado.

O grau de proteccao do ACS55 ¢ IP20.
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Dimensoes
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Chassi | Chassi | Chassi | Chassi
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2.09) (2.83) (2.91) (2.91)
45 67.5 70 70
(1.77) (2.66) (2.76) (2.76)
128 128 159 159
(5.04) (5.04) (6.26) (6.26)

67.5 67.5 - -
(2.66) (2.66)
- - 77 77
(3.03) (3.03)
- - 40 40
(1.57) (1.57)
- - 40 40
(1.57) (1.57)
183 183 - 230
(7.20) (7.20) (9.06)
156 156 182 214
(6.14) (6.14) (7.17) (8.43)
170 170 194 226
(6.69) (6.69) (7.64) (8.90)
146.5 146.5 171 203
(5.77) (5.77) (6.73) (7.99)
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Montagem
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Aviso! A unidade atinge temperaturas elevadas durante o funcionamento normal. Verifique se existe fluxo de ar de refrigeracéo

suficiente em todas as condigdes:

- Instale sempre o ACS55 com as grelhas de refrigeracédo na posigao vertical.
- Deixe espaco suficiente a volta das unidades com chassis A e B. As unidades com C e D possuem ventoinha de refrigeracao, pelo

que é possivel uma instalacdo lado a lado sem espaco extra a sua volta.

Instale a unidade usando o clip de montagem numa calha DIN de 35 mm ou numa parede.

Montagem sobre calha DIN
"Encaixe" o ACS55 na calha.
Pressione a alavanca no topo do
clip de montagem para o libertar.

Montagem mural

Instale a unidade sobre a parede
com o clip de montagem. Use os
parafusos M4.

Margens de espago

Deixe espaco suficiente a volta da unidade para garantir

refrigeracdo adequada.
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Fixagao e extrac¢cao do clip de montagem mural
A unidade pode ser montada com a parte mais larga ou a mais estreita em contacto com uma parede. Instale o clip de montagem no
lado pretendido. Veja as instrugdes abaixo para os chassis A e B. Liberte o clip de montagem do chassis C e D puxando para baixo e

pressionando depois para cima.

175

Extracgao do clip de montagem,
chassis A e B: Pressione os dois botbes
plasticos para libertar a parte superior e
inferior do clip.

Fixagao do clip de montagem, chassis
A: Coloque as duas pecas como indicado
€ pressione para as encaixar.

Fixagcao do clip de montagem, chassis
B: Posicione as duas pecas entre as
grelhas de refrigeragao e pressione para
as encaixar.
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Comutadores DIP

Os comutadores DIP sédo usados para adaptar o ACS55 ao motor e a aplicacéo.

Aviso! O comutador DIP esta sob tensao perigosa (200 V). Desligue a alimentagao e espere 5 minutos antes de ajustar os
comutadores. Mantenha a tampa de protecc¢éo fechada quando ligar a alimentagdo do ACS55.

Configuragao

» Abra a tampa frontal com uma chave de parafusos e ajuste os comutadores DIP.

* Use a chave de parafusos para deslocar o comutador para a esquerda ou para a direita. Por defeito, todos os comutadores estdo na
posicao esquerda.

» Feche a tampa frontal.

Informacgao basica

Comutador DIP # | Nome e fungao Ajuste B Ajuste
standard S alternativo Ii—!"
1 | NOM FREQ HZ: Frequéncia nominal do motor 50 Hz 60 Hz
: NMOMFREQ | 2 | SILENT: Nivel de ruido do motor (frequéncia de OFF - Normal ON - Silencioso
50 (|SLLIN( 60 Hz comutagdo PWM) (5 kHz) (16 kHz)
OFF |IRLL | ON SILENT 3T 5AD: Tipo de binario de carga (curva U/ P&F - Bomba/Ventil | CT - Binario constante
PeF (ECL) || CT LOAD ,
5 0190 JOGHz 4 | JOG HZ: Frequéncia constante para a fungao de 5Hz 10 Hz
FLT (AL || RUN RELAY | [1999'9
OFF (|1 | OM AIOFFSET | 5 | RELAY: Funcionamento da saida a relé FLT - Falha RUN - Motor em
OFF [SICL1 || OM AUTORESET marcha
OFF || | ON [IEEE | 6 | Al OFFSET: Valor minimo para entrada analégica | OFF -0mA (0V) | ON-4 mA (2 V)
E E'I
7 | AUTORESET: Fungao de rearme automatico de OFF - Sem rearme | ON - Rearme
falhas automatico automatico activo
8 | HI FREQ: Modo de alta frequéncia OFF - Standard ON - Alta frequéncia
activa
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Informacgao adicional

Nr. | Nome Informacgao

1 NOM Define a frequéncia nominal do motor (veja a chapa de caracteristicas do motor).

FREQ Hz

2 SILENT | Define a frequéncia de comutagao do conversor de frequéncia. Nota: Quanto maior for a
frequéncia, maior sera o ruido electromagnético e menor sera o comprimento permitido do cabo
do motor para cumprir com as normas EMC Europeias. Veja Dados técnicos na pagina 185.

Nota: A frequéncia de comutacdo adapta-se a temperatura do ACS55.

3 LOAD Optimiza as caracteristicas de frequéncia e tensio de saida de acordo com a carga. Seleccione
P&F para o binario quadratico (por ex: bombas e ventiladores) e CT para as cargas de binario
constante (por ex.: correias transportadoras). O ACS55 impulsiona automaticamente a tenséo
de arranque em 10% para compensar as perdas do motor e aumentar o binario de arranque.

4 JOG Hz | Define a frequéncia de jogging. Activa a funcao de jogging ligando 12...24 VCC a entrada digital 3 ("JOG"). (O
conversor de frequéncia acelera ou desacelera até a frequéncia de jogging e mantém a mesma até a entrada ser
desligada.)

5 RELAY Selecciona o estado do conversor que indica o contacto normalmente aberto da saida a relé. FLT = Falha. O
contacto esta aberto durante um estado de falha ou de interrupg¢ao de alimentacdo. RUN = Em operacéo. O
contacto esta fechado durante a operacao.

6 Al Activa uma supervisao de zero vivo para a entrada analdgica. 4 mA (2 V) = O ACS55 dispara uma falha se o valor

OFFSET | cair abaixo do limite. Veja a sec¢do Controlo de velocidade na pagina 182 para informacéo sobre a escala de
entradas analdgicas.

7 AUTO- Activa a fungéo de rearme automatico para as seguintes falhas: Subtenséo, sobretensédo, perda de entrada

RESET analégica. ON = O ACS55 tenta o rearme automaticamente trés segundos depois de dispararuma falha. Se este
valor for excedido, o ACS55 para e nao tenta um novo rearme. Veja Indicacées de estado e analise de falhas na
pagina 183. Aviso! Se o sinal de arranque esta activo, o motor arranca depois de um rearme. Verifique que esta
situagao nao provoca nenhum perigo.

8 HI FREQ | Define a frequéncia maxima de saida. OFF: Frequéncia max. = valor definido pelo comutador NOM FREQ HZ. ON:

Frequéncia max. = valor definido pelo comutador NOM FREQ HZ + valor do potenciometro HI FREQ. Veja
Potenciémetros de controlo na pagina 178.
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Potenciometros de controlo

Os potenciémetros de controlo s&o ajustados com uma chave de parafusos. Como standard, todos estdo na posicao intermédida.

HIOTOR | HOM MOTOR | | Calcule MOTOR I NOM com a equacgao abaixo ou seleccione um valor da tabela de selecgao para
0% 10 NOM MOTOR I NOM. O ACS55 calcula a temperatura do motor com base na corrente de saida medida e na
corrente nominal definida do motor. O conversor de frequéncia dispara se a temperatura estimada do
50 ~—%150 motor implicar um sobreaquecimento do motor. Nota: Se os cabos do motor sdo compridos e provocam
correntes capacitativas elevadas, pode ser necessario aumentar o ajuste de MOTOR | NOM.
MOTOR | NOM (%) = Corrente norr.unal do motor [A] . 100%
Corrente nominal do ACS55 [A]
ape 5 ACC/DEC | Define o tempo de aceleracao e desaceleragao da frequéncia minima a frequéncia maxima e vice-versa,
em segundos. Quanto maior é o tempo de ACEL/DES, mais lentamente o ACS55 segue a referéncia.
HI FREQ | Limita a frequéncia de saida ao valor requerido entre a frequéncia nominal e a frequéncia nominal + 70 Hz.
Para usar este potencidometro, ligue 0 modo de alta frequéncia usando o comutador DIP HI FREQ. Veja
) Comutadores DIP na pagina 176.
HI FREQ (Hz)
Tabela selecgdgo MOTOR | NOM Tempo ACEL/DES
Corrente nominal do motor (A Ref. [%]
ACS55-01x- A
01A4x 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100 -
I I I I I I I I | | I
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | | | | | | | I I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
I T I I | I I | I I | N
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 1072 11,4
I | | | | | I I I I I
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
| | | | | | | 1 1 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACEL/DES
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Ligacao da fonte de alimentagao e do motor

Tens.entrada AAviso! Antes da instalacédo, verifique se a alimentag&o principal esta desligada.

monofasica Nota: Verifique se a alimentacdo de entrada é a correcta! A ligacdo de 230 VCA a uma unidade ACS55
especificada para entrada a 115 VCA danifica o conversor de frequéncia!

Terminal Descrigcao Tamanho do cabo Binario de
aperto
/'R NIS &y
LINE L/R, N/S Entrada de alimentacéo Max. 2.5 mm? (chassis A e B) ou max. 0.5Nm/

monofasica 4 mm? (chassis C e D) cabo de cobre 0.6 Nm

T1/U, T2/V, T3/W | Saida de poténcia para o unipolar
motor

PE Terra. Use cabo de cobre multipar. O tamanhodo | 1 Nm(¥)

@ Condutor de proteccéao e cabo n&o pode ser menor que o tamanho do

blindagem do cabo do motor. | cabo de poténcia utilizado.

Aviso! Se o dissipador nao for correctamente ligado a terra, ocorrem choques eléctricos quando tocar no mesmo.

*Nota: Use apenas os parafusos M4x8 Combi fornecidos. A profundidade maxima de penetragcado permitida para
®| os parafusos de ligagdo a terra é de 6 mm.

MOTOR . . ~ . o ~ o o
Siga as normas locais para as secgdes transversais dos cabos. Use cabo com especificagao para 60°C (140°F), .
T ou cabo com especificagéo para 75°C (167°F) se a temperatura ambiente for superior a 30°C (86°F). Veja ainda

Instrugdes adicionais para a cablagem e EMC na pagina 1817. A corrente de fuga do ACS55 pode exceder 3.5 mA
CA /10 mA CC. Em conformidade com a EN50178, o ACS55 s6 pode ser usado numa instalagédo permanente.

Fusivel de entrada

Veja Dados técnicos na pagina 185 sobre os tipos de fusiveis recomendados.
Motor

O motor deve ser trifasico de inducdo de CA, com uma tensdo nominal Uy entre 200 a 240 V e uma frequéncia
nominal fy de 50 ou 60 Hz. A corrente nominal do motor deve ser menor ou igual que a intensidade de saida
nominal (/;) do conversor de frequéncia.

Se as fases estao ligadas, U-U, V-V e W-W e o sentido de rotacéo é directo, o veio roda no sentido dos ponteiros
do reldgio visto do extremo do eixo do conversor de frequéncia.
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Ligacao dos cabos de co

ntrolo

E possivel usar uma fonte de alimentagéo interna (1) ou externa
(2) para as entradas digitais. A tens&do de controlo analdgico €
0...10 VCC por defeito. (O jumper Al deve estar na posicao de

tensao ("U")).
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1...10 kohm

Alimentacao 2...24 VCC

PT

Terminais de controlo
Use cabo multipar de 0.5...1.5 mm? (AWG22 - AWG16).

Uso do sinal de corrente de
0/4...20 mA: - Altere o jumper Al
para a posicao ("I").

- Coloque o comutador Al
OFFSET na posicédo ON se
necessita do sinal de corrente
4...20 mA.

COM
COM
VEL/EA
+10V
+12V
START
REV
JOG
SCR

# | Nome | Descrigao

1 | COM Comum para entradas analdgicas ou digitais 1)

2 | COM Comum para entrada analdgica ou digital 1

3 | Al Entrada analdgica: Referéncia de velocidade
(frequéncia)
0/2... 10VCC ( Ri= 190kohm), ou 0/4... 20 mA
(Ri= 100 ohm). Resolugao 0.1%, preciséo +/- 1%.

4 | +10V | Tensao de referéncia para entrada analdgica.
Precisdo +/-2%. Max. 10 mA.

5 | +12V Tensao auxiliar para entradas digitais. Max. 30 mA.

6 | START | Entrada digital 1: Arrancar (restaura o conversor
depois de um disparo por falha) 2)

7 | REV | Entrada digital 2: Inverter o sentido de rotaczo 2)

8 | JOG Entrada digital 3: Activa a velocidade de jogging 2)

9 | SCR Terra para a blindagem do cabo de sinal.
Ligado internamente a terra do chassis.

Saida a relé

1 | SR1 Falha: O relé abre.12 V...250 VCA / 30 VCC

> | SR? 10 mA..2 A

1) Ligado internamente ao chassis (terra) através de uma
resisténcia 1 Mohm.
2) A impedancia da entrada digital € de 1.5 kohm.
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Instrugoes adicionais para a cablagem e EMC

Siga estas instrugdes para um funcionamento livre de erros e para garantir a compatibilidade com a Directiva Europeia de EMC.

Cabo do motor

O cabo do motor deve ser um cabo simétrico com um condutor PE concéntrico ou um cabo de quatro condutores com uma blindagem
concéntrica. Recomenda-se cabo entrancado com blindagem metalica, por ex.: do tipo MCCMK (NK Cables).

- Torga os fios da blindagem do cabo num unico fio e ligue-o ao terminal de ligacao a terra = . Este fio deve ser o mais curto possivel.
- Fixe a blindagem do cabo como apresentado na figura quando for usado um filtro EMC interno ou externo.

- No extremo do motor, as blindagens do cabo devem ser ligadas a terra a 360 graus com um passa-cabos EMC, ou ent&do deve torcer
os fios da blindagem num unico fio com um comprimento nunca superior a
5 vezes a sua largura e ligar ao terminal PE do motor.

Cabos de controlo

Os cabos de controlo devem ser cabos multipar com uma blindagem de fio
de cobre entrangado. Recomenda-se um cabo de par entrangado com
blindagem dupla para os sinais analdgicos.

- Torga a blindagem num unico fio e ligue-o ao terminal SCR. Mantenha este
fio 0 mais curto possivel.

- Fixe o cabo de controlo como apresentado na figura (apenas para unidades
EMC).

- Conduza o cabo do motor afastado dos cabos de controlo e do cabo de
alimentacao para evitar a interferéncia electromagnética ( distancia > 20 cm). 1

Nota: Nunca misture sinais de 24 VCC e 115/230 VCA no mesmo cabo.

,

abragadeir

2.

cabo de controlo

cabo do motor
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Controlo de velocidade

A entrada analdgica proporciona a referéncia de velocidade (frequéncia) para o ACS55. A correspondéncia entre a entrada analdgica e
a referéncia depende dos ajustes dos comutadores DIP, como apresentado abaixo. A frequéncia de saida segue as alteragbes de
referéncia definidas pelo potenciometro ACEL/DESACEL.

Modo de alta frequéncia OFF (standard) Modo de alta frequéncia ON
f fA referéncia de frequéncia
fN-A ——————— | I A Limite de frequéncia de saida
S EEECETETEREREy:
| VR N S
a : a
b | b .
| Entrada* : Entrada*
- .
0 2V 10V " [V, mA] OV 10V "1y, mal
4 mA 20 mA 4 mA 20mA 7
Ajustes do comutador DIP: Ajustes do comutador DIP:
HI FREQ = OFF HI FREQ = ON
Al OFFSET = OFF (curva a) ou ON** (curva b) | Al OFFSET = OFF (curva a) ou ON** (curva b)
MOTOR NOM FREQ = 50 ou 60 Hz MOTOR NOM FREQ = 50 ou 60 Hz
A frequéncia de saida esta limitada a A frequéncia actual de saida esta limitada a um valor entre fy e fyy + 70 Hz pelo
frequéncia nominal seleccionada do motor. potenciometro HI FREQ. O potencidometro ndo afecta a escala da entrada analdgica.
* Use o condutor Al para seleccionar o sinal de tens&o ou de corrente. Veja a pagina 780.
** Para proteger o conversor contra perda do sinal analégico, o conversor dispara se o valor do sinal for inferior a 2 V (4 mA).
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Indicagoes de estado e analise de falhas
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O ACS55 tem dois LEDs de indicacao de
estado, visiveis através da tampa frontal. on

O LED vermelho fica intermitente quando o
conversor detecta um problema.Depois de
resolver o problema, efectue o rearme
desligando o sinal de arranque. Se o arranque
estiver desligado, ligue e volte a desligar. Veja
a tabela abaixo sobre os cddigos de falhas (=

LED Verde

LED Verde

Descricao

O ACS55 funciona normalmente.

On

Intermitente

A funcéao de proteccao foi activada. O numero de
vezes que o LED pisca indica o codigo de falha.

Intermitente

Intermitente

O ACS55 faz o rearme automatico em 3 seqg. ()
Aviso! O motor arranca se o sinal de arranque estiver

o numero de vezes que o LED pisca). activo.
# |Possiveis causas e acg¢ao a seguir Possiveis causas e acg¢do a seguir
1 | Sobretensdo CC (*). 1) A tensdo da rede é muito alta: Veja O valor da entrada analdgica € inferior a 4 mA/2 V. (*) Nota:
a alimentagéo. 2) O tempo de rampa de desaceleragao & Esta supervisdo esta activa se o valor de Al OFFSET € ON.
muito breve em comparagao com a inércia de carga:
Aumente a ACEL/DESACEL com o potenciémetro.
2 | Subtensdo CC (*). A tenséo da rede € demasiado baixa: Sobrecarga do motor (sobrecarga Izt): 1) Verifique a carga e
Verifique a alimentagéo. se o tamanho do motor é adequado para o ACS55. 2) Veja
se 0 ajuste do potenciometro MOTOR | NOM é correcto.
3 | Curto-circuito de saida: Desligue a alimentacéao e verifique Sobrecarga do inversor ou temperatura interna excessiva: 1)
os enrolamentos do motor e o cabo do motor. A carga é demasiado elevada ou 2) a refrigeragao do
conversor é insuficiente.
4 | Sobrecorrente de saida. 1) O tempo de aceleragédo é muito Outra falha. Erro interno. Desligue e volte a ligar a
breve em compragdo com a inércia de carga: Aumente a alimentacao. Se o problema persistir, substitua a unidade.
ACEL/DESACEL com o potenciémetro. 2) Os tamanhos do
motor e do conversor nao coincidem: Verifique o motor.
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# |Possiveis causas e acgao a seguir

Possiveis causas e ac¢ao a seguir

5 |Reservado

Falha de parametrizacdo. Nota: LEDs intermitentes. O
ajuste dos comutadores DIP foi alterado apos ter
parametrizado o conversor com o DriveConfig. Coloque-os
na posicao inicial.

(*) Rearme automatico se AUTORESET estiver ON. Veja Comutadores DIP na pagina 176.
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Dados técnicos
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230V 15V

EMC integrado, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Sem EMC, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Saida do motor continua kW 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2 0.18 0.37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Chassis (sem EMC) A A B C C A A
Chassis (EMC) A A B D D A A
Especificagbes nominais
Tens&o de entrada U, Vv 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)
Corrente de saida continua /, A 1.4 2.2 4.3 7.6 9.8 1.4 2.2
Corrente de saida maxima lom 4" A 21 3.3 6.5 11.4 14.7 2.1 3.3
Tensé&o de saida U, \Y 0-U4, trifasica 0-2xU,, trifasica
Corrente de entrada /4 A 4.4 6.9 10.8 18.2 22.0 6.4 9.5
Frequéncia de comutacéo kHz 5 (max. 16)
Limites de protecgcao
Sobrecorrente (pico) A 4.4 6.9 13.5 23.9 30.9 4.4 6.9
Sobretemperatura 95°C / 203°F (dissipador)
Tamanhos maximos dos cabos
Terminais de poténcia mm2 2.5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)
Terminais de controlo mm2 1.5 (AWG 16)
Perdas de poténcia W 21 32 51 74 103 24 35
Tamanho dos fusiveis de rede**
IEC, tipo IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, tiposCCe T A 10 15 20 25 30 10 15

* Permitido durante 1 minuto.

** Valores recomendados. Nao usar fusiveis ultra rapidos ou de baixo pico. Siga os regulamentos locais.
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Comprimentos maximos do cabo do motor

Para cumprir a norma de EMC Europeia, o comprimento do cabo
do motor deve ser limitado como especificado na tabela seguinte.
Quanto menor for o comprimento do cabo do motor, menores
serao as emissodes de ruido para a linha de alimentacéo e para o
ambiente.

Filtro EMC integrado|Filtro EMC externo
ACS55-01E- ACS55-IFAB-01 e
ACS55-01N/E
Tipo de conversor | 5kHz |16kHz" | 5kHz |16 kHz "
EN61800-3, Primeiro ambiente, distribuicdo ndo restricta </
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 3m - -
07A6-2, ..., 09A8-2 10 m 3m - -
EN61800-3, Primeiro ambiente, distribuicéo restricta
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30 m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 20 m 10 m - -
EN61800-3, Segundo ambiente %
01A4-2, ..., 02A2-2 10 m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75 m 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 30m 10 m - -

1) A frequéncia de comutacgao pode ser seleccionada com o
comutador DIP. Veja a pagina 177.

2) Aplicavel apenas para emissdes conduzidas.
3) Aplicavel a emissdes conduzidas e por radiagéo.

Proteccoes

Sobretensao, subtensao, curto-circuito de saida, sobrecorrente,
perda de entrada analdgica, sobrecarga do motor, sobrecarga do
inversor.

PT
Redes de distribuicao isoladas da terra

Os conversores com filtro EMC integrado, ou filtro de entrada
externo ACS55-IFAB-0, ndo devem ser utilizados numa rede
flutuante ou numa rede de distribuicdo industrial ligada a terra
através de alta impedancia.

Informagao ambiental

Um produto a ser eliminado contém matérias primas valiosas que
devem ser recicladas para preservagao de energia e de recursos
naturais. Os departamentos comerciais e de manutengao da ABB
disponibilizam-lhe instru¢des para a eliminagcdo dos seus produtos.

Limites de responsabilidade
O fabricante nao é responsavel por:

* Qualquer custo resultante de uma falha se a instalacéao,
reparacdo, comissionamento ou condicdes ambiente do
conversor ndo cumprirem os requisitos especificados na
documentagao entregue com a unidade ou em qualquer outra
documentacao relevante.

» Unidades que tenham sido sujeitas a utilizacao inadequada,
negligéncia ou acidente.

» Unidades que contenham materiais fornecidos ou esquemas
estipulados pelo comprador.

O fabricante, os seus fornecedores ou subcontratados ndo serao

responsabilizados em nenhum caso por perdas, penalizacdes ou

danos especiais, indirectos, fortuitos ou consequentes.

Se tem alguma duvida sobre o conversor de frequéncia da ABB,
contacte com a ABB local ou com o seu representante. Os dados
técnicos, a informacao e as especificagdes sao validas no
momento da impressao do presente documento. O fabricante
reserva-se o direito de efectuar modificagbes sem aviso prévio.
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Aprovacoes

CE
Na Europa, o ACS55 cumpre com os requisitos da

» Directiva de Baixa Tenséo 73/23/EEC com emendas

» Directiva EMC 89/336/EEC com emendas.

Estdo disponiveis sob pedido as declaracdes correspondentes e
uma lista das principais normas.

Compatibilidade electromagnética:

O ACS55 cumpre os seguintes standards , sempre que a
instalagao seja realizada correctamente e em confiormidade com
as instrucdes deste manual:

Emissdes condutoras de
alta frequéncia

EN61800-3 primeiro ambiente,
distribuictes nao restricta/restricta’)

Emissdes por radiagao de
alta frequéncia

EN61800-3 primeiro ambiente,
distribuicao restricta

Imunidade EN61800-3 segundo ambiente

Correntes harmonicas de | IEC61000-3-2

rede

1) Observe os comprimentos maximos permitidos para o cabo do
motor e frequéncia de comutacédo, pagina 186. Veja também as
instru¢des de cablagem na pagina 787.

Os niveis de corrente harménica podem ser reduzidos ajustando
os chokes de entrada externos.

Marcagodes UL, cUL e C-Tick
Consulte a chapa de caracteristicas.

UL, cUL:

187

O ACS55 é adequado para uso em circuitos capazes de entregar
nao mais de 65 kA rms de amperes simétricos, 230 volts no
maximo, quando protegidos por fusiveis da classe CC ou T.

C-Tick:

Sobre compatibilidade electromagnética, consulte a especificacédo

na secg¢ao CE acima.

Protecg¢ao do producto nos EUA

Este produto esta protegido por uma ou mais das seguintes
patentes EU

4,920,306
5,612,604
6,094,364
6,252,436
6,370,049
6,741,059
6,940,253
6,977,449
7,034,510
7,082,374
D510,320

5,301,085
5,654,624
6,147,887
6,265,724
6,396,236
6,774,758
6,934,169
6,984,958
7,036,223
7,084,604
D511,137

5,463,302
5,799,805
6,175,256
6,305,464
6,448,735
6,844,794
6,956,352
6,985,371
7,045,987
7,098,623
D511,150

Outras patentes pendentes.

Acessorios

5,521,483
5,940,286
6,184,740
6,313,599
6,498,452
6,856,502
6,958,923
6,992,908
7,057,908
7,102,325
D512,026

5,532,568
5,942,874
6,195,274
6,316,896
6,552,510
6,859,374
6,967,453
6,999,329
7,059,390
D503,931
D512,696

5,589,754
5,952,613
6,229,356
6,335,607
6,597,148
6,922,883
6,972,976
7,023,160
7,067,997
D510,319
D521,466

Filtro EMC: ACS50-IFAB-01
Chokes de Entrada: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Chokes de Saida: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Unidade de Potenciometro: ACS50-POT
Kit DriveConfig, para mais informagdes contacte por favor com a

ABB local.
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PykoBoacTBoO
no aKkcnmayartauuu

NpPMBOOOB NEPEMEHHOIO
Toka Tuna ACS55
MOLLIHOCTbIO

ot 0,18 no 2,2 kBT
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CnpaBku no usgenuam u ycrnyram

Bce Bonpocel, kacatowmnecs 4aHHOro nsgenus, cnegyeTt HanpasnaTb B MECTHOE NPeAcTaBUTENbLCTBO koprnopauun ABB ¢ ykasaHnem
Koda Tuna n CepUnHOro Homepa COOTBETCTBYHOLLEro ycTponcTBa. KoHTakTHas nHopmaumsi o nogpasgeneHnsax cobita, TEXHUYECKOWN
noaaepXKkn u obenyxnBaHUs MOXHO HalWTK Ha canTe www.abb.com/drives. ebibupas Drives ([Npueodsi). Sales (Cébim), Support and
Service network (Cemb mexHudeckol no0odepxxku u obcryxueaHusi) Ha rpasol rnaHersu.

OO6y4yeHue pabote ¢ nusgenvem

[nsa nonyyeHusa nHgpopmaumm 06 obyveHmm pabote ¢ nsgenuamm ABB obpaTtutech k canty www.abb.com/drives u Bbibepute
Drives (MpuBoghl). Training courses (Y4ebHble Kypcbl) Ha NpaBov NaHesnu.

O6paTHasn cBA3b OT Nonb3oBaTenien pykoBoacTB no npusoaam ABB

YMbI NpMBETCTBYEM BallK 3aMevaHusi, OTHOCALLMECS K pyKoBoacTBam. BonanTte Ha cant www.abb.com/drives, nocne 4vero Beidepute
nocneposaTtensHo Drives (Mpueoabl). Document Library(Bubnuoteka gokymeHtauun). Manuals feedback form (LV AC drives) (Popma
Ansa obpaTHoM CBA3W OT nornb3oBaTenen pykoBoacTs (HNM3KOBONLTHbIE NPUBOALI MEPEMEHHOIO TOKa)) Ha NPaBoW NaHenwu.

3AFE68929300 Rev B 00O "ABB NHaycTpu u CTponTexHuka"
RU Poccus, 117861, r. Mockea,
yn. O6bpyyesa, gom 30/1, cTp. 2
[NaTta BCTynneHus B cuny: Ten.: +7 (495) 960-22-00
25.02.2008 chakc: +7 (495) 960-22-20

www.abb.com

© Kopnopauust ABB, 2008 r. C
COXpaHeHneM BCeX Nnpas.


http://www.abb.com
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives

RU
WHCTpyKuMM no TexHuke 6e3onacHocTm

BHMMaTenbHO n3yunTte NpuBEAeHHbIE HKE NpaBuia TEXHUKM
Be3onacHOCTK, Npexae YeM NPUCTyNaTb K MOHTaXHbIM paboTam.

BHumaHume! OnacHoe HanpsikeHue!

K pabotam no moHTaxy npmeoga ACS55 gonyckatoTca TONbKo
KBannuunpoBaHHbIE SMEKTPUKN.

3anpeLlaeTcs BbINOMHATL Kakne-nmbo paboTbl No 06CcnyXMBaHMO
npuBoga, ABuraTtens unm kabens asuratens npu BKIKOYEHHOM
HanpskeHun nuTanHus. MNepen Havanom obcnyxnBaHMsa NpyMBoLa
OTKIIOUUTE NMUTAHNE N NOAOKANTE HE MeHEE 5 MUHYT. DTO Bpems
Heobxoanmo AN paspsaa KOHOEHCaTOPOB 3BeHa MNOCTOSAHHOIO TOKa.

BHumaHue! Ecnn TennooTtBog He 3a3eMIieH Haanexaiumm obpasom,
NPV NPUKOCHOBEHNN K HEMY BO3MOXXHO MOPaXXeHUe 3IeKTPUYECKNM
TOKOM.

MpumevaHue. DIP-nepekntovartenm HaxogsaTcs o4 onacHbIM
HanpsPKEHNEM.

MpumeyaHue. OnacHoe HanpsPkeHne NPUCYTCTBYET HA CUITOBbIX
BbiBogax L/R, N/S, T1/U, T2/V n T3/W paxe B TOM crny4ae, ecrnu
ABuratenb He BpaLlaeTcs.

MpumeyaHue. MNpu OTKNHOYEHHOM NUTAHMKU NPUBOAA Ha KOHTaKTaxX
penenHbIX BbIXOAOB MOXET NMPUCYTCTBOBATL OMacHOE HanpshKeHue,
nodaBaemoe OT BHELLHMX YCTPOWCTB.

BHumaHue! Nopsaune noBepxHocTu!

Mpw paboTe NnpmBoaa ero pagmaTtop MOXET HarpeBaTbCA 4O BbICOKOW
Temnepatypbl (>80 °C). CTporo BbIMOMHANTE yKa3aHUs MO MOHTaXY.

O6Lwme ykazaHMA no 6e3onacHoOCcTU

[MpuBog ACS55 aBTOMaTMYECKN 3anyckaeT ABurartesb nocre
nponagaHns 1 NOBTOPHOIO BKIKOYEHWS MUTaHKS, eCrnv nogaHa
BHELLHSAS KOMaHaa nycka.

3anpeLlaeTca peMOHTMPOBaTb HeucnpasHbIv Npveo. [Npusog
ACS55 He nognexuT peMoHTY Ha MecTe akcnnyataumn. ObpaTtutecb
K NOCTaBLLUMKY OS89 3aMeHbl 060pya0BaHUS.

MpuBog ACS55 fomkeH ycTaHaBNMBaTLCA B 3anMpaemMom
C MOMOLLIbIO KITto4a NoMeLLEHUN.

191

3anpeluaeTtcsa nogaeaTb NMTaHNE Ha NPUBOL, Yallle, YeM oauH pa3
B TPU MUHYTBI.

OyHKUMKM 1 xapakTepucTukn npmeoga ACS55 nameHsoTca

B 3aBMCMMOCTU OT nonoxenusi DIP-nepekntouarenen. Yoeantecb

B TOM, YTO M3MEHEHNS He noBpeasT obopynoBaHue n 6esonacHbl 4Ns
nepcoHana.

O6 aTom pykoBoacTBe

[laHHOE pyKOBOACTBO COAEPXKUT MHAPOPMaLMIO, HEOBXOaNMYHO
OIS MOHTaXa U1 3arnycka npueoga.

MpoBepka KOMNNeKTa NOCTaBKK

KoMnnekT noctaBku coaepXuT: amm ACSS5-01E-09A8-2
1. Npueog ACS55 :;1“1:;0..240\ u2 3~0..u1IPZO
2. PyKOBO/CTBO M0 3KCMnyaraLmm o B b
3. [1Ba 3axkmma ansi kabenen ynpaeneHus (Tonbko | Prmotor 22KWEHR)
ans moaeneii ¢ unistpom AMC). ||.s/!‘!ww||R!X5|||
Mo panHbIM Ha wnneauke npysoda yoeautecb B [HIITITEII
TOM, YTO NMocTaBneHHoe obopyaoBaHme SAFE XXXXKKKX
COOTBETCTBYET yKa3aHHOMY B 3aKase. SGS C ©
oH

ACS55-01 - -

Punbtp AMC: E = BcTpoeHHbIn, N = OTCYyTCTBYET \ .

Makc. AnuTenbHbIN BLIXOAHOM TOK (/5):
01A4 =1,4 A; 02A2 = 2,2 A; 04A3 = 4,3 A;
07A6 =7,6 A; 09A8=9,8 A

HanpsikeHue nutanua (U,):

1 =110...120 B nepem. Toka +10 %/-15 %
2 =200...240 B nepem. Toka +10 %/-15 %

3asogckon Homep (S/N) ykasaH Ha nacrnopTHou Tabnuyke npueoaa.
(Y =rog, WW = Hepgens Bbinycka)
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OG6wume cBegeHns o npueoae

Mpmeoa ACS55 npeaHasHayeH ans ynpasfieHnsa CKOPOCTbo 3-ha3HOro aCMHXPOHHOIO 3feKTpoaBUraTesia NepeMeHHOro Toka.

3awunTHoe 3aszemnenue (PE), ctp. 201
Knemmbl BXOQHOMO NuTaHus, cTp.

201

y DIP-nepekntovatenu, ctp. 198
CseToOMOOHBLIM MHOUKATOP rnogayu

nuTaHus, cTp. 2056

CseTOOMOOHLIM MHOMKATOP OTKasa, lMoTeHumomeTpbl ynpasneHus, ctp. 200

NHTepdenc komnnekTa nporpammel, CTp.
208

| =
A==

N

Knemmebl penenHbiX BbIXo4os, cTp. 202

Knemmbl anga noaknoyeHus kabenen
ynpasneHus, ctp. 202

[MoakntoyeHne akpaHa kabens asuraTens,
cTp. 201

/ 10%m
FEREEEy @ Knemmbl Ans noakntoyeHus kabens

oyl asuratens, ctp. 201. BolgBmxkHaga wtopka
(¢ i obecneymBaeT LOMOMHUTENBHYIO
. . . . MOTOR
- o A nsonsaunio. CaABMHBTE LUTOPKY BIIEBO,
T2V Taw
YTOObI 3aKPbITb KIEMMBbI.

CLOSED ~OPEN

MoHTaxHbIt coukcaTop, cTp. 196 - 19 " / 3axMmHas nnaHka, ctp. 203 (Tonbko ans
— il 3 &% mopaenen ¢ AMC cunbTpom)

[MepekntoyaTenb TMNa aHanoroBoro
BXOQHOrO cUrHana (HanpspkeHne/Tok),
cTp. 202

o
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NMocnepoBaTenbHOCTb MOHTaXa u 3anycCkKa
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[MpounTtante MHcmpykuuu no mexHuke besonacHocmu Ha cTp. 191, npexae Yem npucTynatb K pabore.

3aaHHOro 3Ha4eHu4.

OencrtBue Ctp.
1 [MpoBepbTE KOMMIIEKTHOCTL NOCTaBKM. 191
2 [MpoBepbTE COOTBETCTBME YCNOBUIN AKCnyaTaumm TpeboBaHuam K npusogy ACS55. 194
YcTtaHoBuTE NpUBOA. 196 -
197
4 [MpoBepbTe NPUrOAHOCTL CTaHAAPTHLIX HACTPOEK: HOMUHanNbHaga YactoTa asuratens 50 4, Harpyska - Hacoc unm 198
BEHTUNATOP, MakcMMmanbHas BbixogHada Yactota 50 ['u. Ecnu ctangapTHbIE HACTPOWKM HE NOAXOAAT, U3MEHUTE
nornoxeHue DIP-nepekntoyatenen.
5 Y6eauntechb B ToM, 4to noteHunometTp MOTOR | NOM yctaHOBREH B COOTBETCTBUM CO 3HAYEHNMEM HOMUHANbHOIoO Toka | 200
apuratens. ATo HeobxoanMo Anst NpaBuUbHON PaboTbl TENMIOBOKM 3aLUNTLI ABUraTens.
6 Ecnn HeoBxoaumo, yctaHoBUTE NoTeHUMoOMETP BpeMeHun yckopeHus/zameanenms (ACC/DEC) B Hy>XHOe NONOXeHue. 200
7 NoacoeamHuTe kKabenb NUTaHUA K Kabenb aBUraTens. 201
8 MoacoeanHuTe nposoda ynpasnieHns. 202
9 BkntounTe nutaHue. 3eneHbin cBeToAMO A0SMKEH 3aropeTbes. NMpumevanune. Ecnun nogad curHan nycka, Asuratenb
Ha4yHET BpaLlaTbCs.
10 | YcTtaHoBUTE 3agaHMe CKOPOCTU U noganTe curHan nycka. CKopocTb BpalleHUsa Bana asuratens 4ofmkHa Bo3pacTu 4o 204
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MNMpepenbHble YCNOBUSA OKpYXKaloLlien cpeabl

RU

MecTto ycTaHOBKM

XpaHeHue 1 TpaHCNOPTUPOBKA B 3aLUTHOMU YNaKoBKe

Temnepatypa -20 °C (-4 °F), Hanu4mne nHea He OOnyckaeTcs | -40°C (-40°F) ... +70 °C (158°F)
BO3ayXa +40 °C (104 °F), npn HOMWHaNBHOW Harpy3ke
+50 °C (122 °F), ecnu gnuTenbHbIN BbIXOOHOW
TOK He npesbIwaet 85 % oT HOMUHanNbLHOIO /s,
Bbicota 0...2000 m. Ha Beicote 1000...2000 m 3Ha4eHnsa | bes orpaHnyeHnn
Pn v I cHxatotes Ha 1 % Ha kakabie 100 m.
OTHocuTeNbHas MeHee 95 %, 6e3 KoHaeHcauun MeHee 95 %, 6e3 koHaeHcauun
BMNaXXHOCTb
YpoBHU * Hanuune anekTponpoBoAdsALLEN NbIIN HE XpaHeHue TpaHcnopTupoBka
3arpsA3HeHns AOonyCKaeTcA e Hannuue * Hannune

(IEC 60721-3-3)

» Bosayx gomkeH BbITb YACTbIM U HE OOMMKEH
coaepaTb arpecCMBHbIX BELLECTB, a TakKe
3NEKTPONPOBOASLLEN MNbINN

*  Xumunyeckue rasbl: knacc 3C2

» Teepapble YacTuupl: knacc 3S2

3NEKTPONPOBOAALLEN MbIfn
He JornyckaeTca
* Xummnyeckue rasbl: knacc 1C2
» TBepapble YacTuupl: knacc 1S2

3rEKTPONPOBOASALLEN MbISN

He OonyckKaeTcs

Xumundeckue rasbl; knacc 2C2
Teepapble YacTuupl: knacc 2S2

CwuHyconpaneHbele | [nanasoH YacTtoT: 5...150 'y B cooTtBeTCTBUM C TEXHMYEeCKUMU TpeboBaHuamu ISTA 1A
BMOpaummn YckopeHue ¢ NOCTOSiHHOM amnnnTygon: 1 g

(IEC 60068-2-6)

Ynap He nonyckaetca He 6onee 100 m/c2, 11 mc

(IEC 60068-2-29)

CeoboaHoe He nonyckaetcsa He nonyckaetcs

nagexHue

1) Ecnv npmBoa paboTtaeT npu oTpuulaTtenbHblX Temnepatypax, AepXXUTe nNMTaHne BKITOYEHHbIM. YCTaHaBnMBanTe NpuBOoL B KOXYXe

(wkadoy). Yéeagutech, 4To TENNO, BbliaenseMoe npuBogom, yaet paccenBatbCcs AOIMKHbIM 0Opa3oM.
CteneHb 3awmTbl npmBoga ACS55 — IP20.
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Pa3mepbil:

Kopnyc | Kopnyc | Kopnyc | Kopnyc
A B C D
MM MM MM MM
(atovim) | (Atoiim) | (Aronm) | (Aronm)
53 72 74 74
(2,09) | (283) | (291) | (291)
45 67,5 70 70
(1,77) (2,66) (2,76) (2,76)
128 128 159 159
(5,04) | (5,04) | (6,26) | (6,26)

67,5 67,5 - -
(2,66) (2,66)
- - 77 77
(3,03) (3,03)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
183 183 - 230
(7,20) (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) | (6,14) | (7,17) | (8,43)
170 170 194 226
(6,69) (6,69) (7,64) (8,90)
146,5 146,5 171 203
6, 77) | 5.77) | (6,73) | (7,99)
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MoHTax

RU

BHumanwue! Npy HopmanbHOM paboTe NpuBOA HArpeBaETCs 40 BbICOKOM TemnepaTypbl. Heobxoammo npu nobbix ycrnosusix o6ecnevnTtb
[AOCTaTOMHbIN MOTOK OXaXJaroLLero Bosgyxa:

- YctaHosute ACS55 Taknum obpasom, 4Tobbl pebpa pagnaTtopa oxnaxaeHus pacnonaranucb BepTUKanbHO.

- OcTaBbTE 4OCTAaTOMHO CBOOOAHOIO NPOCTPaHCTBA BOKPYr NpuBoAOB B kopnycax A v B. Mpueoabl B kopnycax C n D oxnaxaatoTcst ¢ NOMOLLbHO

BEHTUNSTOPOB, NO3TOMY MX MOXHO YCTaHaBnmMBaTb GOKOBLIMU CTOPOHaMWM BMAOTHYHO APYr K Apyry, 6€3 AONOMHUTENBHOMO NPOMEXYTKA MEXOY HUMM.
YcTtaHoBWTE NpUBOA, UCMONb3YS MOHTaXHbIM domkcaTop, Ha 35-munnumetposon DIN-penke unm Ha cTeHe.

MonTtax Ha DIN-peike
“BaluenkHnTe” KNMNcy MOHTaXXHOIO
dounkcatopa ACSS55 Ha DIN-peiike.
Ans cHATMA NpuBO4a HAaXMUTE
pblyar, pacnonoXeHHbIN HaBepxy
MOHTa)HOro ¢pukcartopa.

MoHTax Ha cTeHe

YcTaHoBUTE NPUBOL Ha CTEHE C
NMOMOLLIO MOHTaXHOro ¢hukcaTtopa.
Mcnonb3ynte BuHTHI M4,

3a3opbl

[Ina obecnevyeHns Haanexallero oxnaxnaeHus octaBbTe
[A0CTaTO4YHble CBODOAHbIE NPOMEXKYTKM BOKPYT NpuBoaa.
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YcTtaHOBKa 1 CHATUE HaCTEeHHOro MOHTaXHoro doukcartopa
[MprBO4 MOXXHO YCTAHOBUTL Ha CTEHY KakK LLUMPOKOW, TaK 1 Y3KOM CTOPOHON. YCTaHOBUTE MOHTaXHbIM OUKCATOP Ha COOTBETCTBYOLLYIO

CTOpPOHyY npuBoaa. CM. ykasaHus, NpuBedeHHble HKe, aAng kopnycos A v B. [1ns oTcoeamHeHna MOHTaxXHOro comkcaTtopa kopnyca C u D

NnoTAHUTE ero BHU3, A4 3aKpenjieHna — TONKHUTE BBEpPX.

197

OTcoeanHeHne MOHTaXxHoro cpukcartopa,
kopnyca A u B: [1na pasbeanHeHus
BEPXHEN N HWXKHEN YacTen domkcatopa
HaXXMUTe [1BE NI1iaCTMacCcoBble KHOMKW.

YctaHOBKa MOHTaXxHoro coukcartopa,
Kopnyc A: YcTaHOBUTE OBE YacTu
domkcaTopa, Kak MokasaHo Ha PUCYHKe,
N 3aWEeNnKHUTE UX.

YctaHOBKa MOHTaXHoOro c¢pukcartopa,
Kopnyc B: YcraHoBuTe aBe 4actu
doukcaTopa mexay pebpamu pagnatopa
OXNaXAeHUs1 U 3aLLEnKHUTE UX.
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DIP-nepekntoyaTenu

RU

DIP-nepekntodatenu cnyxart ans Hactporkn ACS55 B COOTBETCTBUM C TUMOM ABUratens u TpeboBaHNAMMN KOHKPETHBIX MPUMEHEHWUNA.

BHumaHue! DIP-nepekntoyatenu HaxoasTes nod onacHbiM HanpsihkeHnem (200 B). MNepen HacTponkon nepekroyarenen OTKNioumTe
nutaHue n nogoxaute 5 muHyT. Korga npueog ACS55 HaxoamTest Nnoa HanpshKeHWEM, 3alUmMTHas Kpbilka OOMMKHaA ObIThb 3akpbITa.

KoHdurypauusa

» C NOMOLLbO OTBEPTKN CHAMUTE NEPESHIO KPbILWKY 1 ycTaHoBUTe DIP-nepekntodaTeny B Hy>KHOE NOMOXEHUE.
« [1ns nepeMeLleHns nepekntoyaTtenei BNpaBo Uy BNeBO UCMONb3ynTe 0TBEPTKY. 1o ymMonyaHuio Bce NepeknodaTeny HaxoasaTcs

B JTEBOM MNOJIOXKEHUN.

+ 3akponTe nepenHow KPbILLKY.

OcHoBHasa nHdopmauunsn

DIP nepekntoyarenb

OFF

Ha3BaHue v Ha3Ha4YeHue YcTaHoOBKa Il- HPOTMBOHOHO)KHaﬂE]
no yMon4aHuio yCTaHOBKa
NOM FREQ HZ: HomunanbHas yactoTta auratena |50 [y, 60 Ny,

SILENT: YpoBeHb WymMa asuratens (4actota
kommyTauum LLM)

OFF — CtangapTHbIN
pexum (5 kl'y)

ON - becluymHbIn
pexum (16 kl'y)

IR HI FREQ

LOAD: Tun momeHTa Harpysku (kpueas U/f) P&F - Hacoc/ CT - NOCTOSAAHHBIN
BEHTUIATOP MOMEHT
JOG HZ: YacTtoTta BpalleHUsi B pexxmme Ton4vka 5y 10 Ny,
RELAY: ®yHKuMa penenHoro Bbixoaa FLT - OTKA3 RUN - BpalueHnue
asuratens
Al OFFSET: MuH. 3Ha4eHue curHana aHanorosoro  |OFF - 0 mA (0 B) ON -4 MA (2 B)

BXoOa

y— T
50 B0 ||60 Hz
OFF |lNCL 0 || ON SILENT
P&F |0 || cT LOAD
5 L1 10 JOG Hz
FLT ||SC0 || RUN RELAY
OFF |21 0 || ON Al OFFSET
OFF |1 || ON AUTORESET

0]
/N

AUTORESET: ®yHKuna aBToMmatmyeckoro cbpoca
oTkasa

OFF - bes
aBTOMaTU4ECKOro
cbpoca

ON - ABTOMaTn4yeckui
cbpoc paspeLleH

HI FREQ: Pexxnm BbICOKOW 4YacTOTbl

OFF - CtanpgapTHbIN
PEXNUM

ON - Pexum BbicOKOMN
YyacTOTbl BKITHOYEH
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DononHutenbHasa nHdopmauums

Ne |HasBaHue WHdopmauusa

1 NOM HomunHanbHasa yactoTa gsuratens (CM. LWANbAWK asuratensl).
FREQ Hz: U
2 SILENT:  |YacTtota kommyTaumm LM npusoga. NMpumevaHue. Yem BblilLie 4acToTa, TEM Bbille YPOBEHb A

9MNEKTPOMarHUTHbIX MOMEX 1 TEM MEHbLLE MakCumarnbHasa AnvHa kabens asuratensi, npy KOTopown
yOOBNETBOPSAOTCA eBponerickme TpebosanHns K AMC. Cm. TexHuyYeckue daHHbIe Ha cTp. 206.
MpumeyaHue. Yactota KOMMyTaLmm BAMsieT Ha Temnepatypy ACS55.

3 LOAD: OnTumMmM3sauunsa 3aBUCUMOCTU BbIXOOHOTO HAMPSXKEHUS OT YaCTOTbl B COOTBETCTBUM C TUMOM Harpysku. (1o %
Bbibepute P&F ans Harpysku ¢ KBagpaTU4HOM KpUBOWM MOMEHTA (HanpumMep, HacoC U BEHTUIATOP)
unu CT ans Harpy3sku ¢ NOCTOSIHHBIM MOMEHTOM (Hanpumep, KoHBenep). ACS55 aBTromartnyeckm
yBenuumsaeT nyckoBoe HanpshkeHne Ha 10 % 418 KoMneHcaumm NoTepb B ABUraTerne u yBernmyeHus
MyCKOBOIO MOMEHTA.

4 JOG HZ: |Yactota Tonuka. [1nsa BKIOYEHMS TONYKOBOrO pexnuma nogante HanpskeHne 12...24 B nocT. Toka Ha ANCKPETHbIN BXod 3
("JOG"). (MpwvBOA yCKOPSET NNW 3aMeanseT ABuraternb A0 YacToTbl TOMYKa U NoaaepXXMBaeT Ty YacToTy 0 Tex nop, noka
CuUrHan NpucyTCTBYET Ha BXOAeE.)

5 RELAY: Bbibop cocTosiHus npyvBoaa, KOTOpOe yKasbIBAET BbIXO pene C HopMarnbHO pa3oMKHYTbIM KOHTakToM. FLT = OTKAS.
KOHTaKT pasoMKHYT Npu oTKkase npuBoda unu, korga Ha npueog He nogaetca nutaHme. RUN = PABOTA. KoHTakTbl
3aMKHYTbI, Korga npueog paboTaer.

6 Al BkntoyeHne KOHTPONS «aKTUBHbLIN HOMb» AN aHanorosoro Bxoga. 4 MA (2 B) = ACS55 nepexoguT B COCTOsIHME OTKa3a,
OFFSET: |ecnu 3HayeHne Ha BXoAe nagaeT HUKe NpeaenbHOro ypoBHs. Hdopmauusa o MaclutabrupoBaHUM aHarnoroBoro Bxoaa
npueegeHa B pasgerne YrpasreHue ckopocmaeto Ha cTp. 204.

7 AUTO- BkntoyeHne yHKUMM aBTOMATU4ECKOro copoca Ansi CneayroLmx 0TKa3oB: MOHWKEHHOE HanpsbkeHne, NoBbILLEHHOE
RESET HanpshkeHne, oTCyTCcTBME curHana Ha aHanorosoM Bxoge. ON = ACS55 aBTomaTnyecku nepesanyckaeTcs Yepes Tpu
ceKyHabl Nocne OTKMYeHUs BCreacTaue oTkasa. MakcumansHoe KonnmyecTBo onepaumi nepesanycka paBHO 4eCATU

B TE4YEeHNe Tpex MUHYT. B cnyyae npeBbiweHns 3toro 3HaveHns ACSS55 octaHaBnmBaeTcs, a NonbITKM nepesarycka
npekpatuatotcs. Cm Takke MHOUKkamopbkl COCMOSIHUS U 8bisigrieHUe HeucripasHocmeu Ha cTp. 205.

BHumaHue! Nocne cbpoca gBuratens HaYMHaAET BpaLLaTbCs, eCriv BKITKOYEH curHan 3anycka. Criegyet yoeantbCcs B TOM,
YTO UCMONb30BaHNE 3TON PyHKLMM Be3onacHo.

8 HI FREQ: |MakcumansHas BeixogHada Yactota. OFF: makc. yactota = 3HaveHuto, 3agaHHomy nepekntodateriem NOM FREQ HZ. ON:
Makc. YactoTa = 3Ha4yeHuto, 3agaHHomy nepekntodatenem NOM FREQ HZ, + 3HadeHune, ycTaHOBNEHHOE
noteHumomeTpom HI FREQ. Cm. pasgen PeayrnupogoyHeie nomeHyuomempsl Ha ctp. 200.
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PeryﬂMpOBO‘-lele noTeHUNOMETPbI

YcTaHOBKa perynmpoBOYHbIX NOTEHLIMOMETPOB BbINOIHAETCA C MOMOLLIbIO OTBEPTKM. 10 yMOnYaHmio Bce NOTEHLIMOMETPbI HAXOAATCA B
cpenHeM MOOXEHUN.

HIOTOR | oM MOTOR | | Paccuntante MOTOR | NOM n3 npnBegeHHOro HxXe COOTHOLLIEHUS Unn BblBGepuTe no Tabnuue, npuBeaEHHON
%) NOM Huxe. Npusog ACSS5S BblUMCNAET TeMnepaTypy ABUraTensi, ICXoasa 13 U3SMepPeHHOro BbIXO4HOMO ToKa U
.; 3aaHHOro HOMUHaNbLHOrO Toka Apuratens. [NpUBoA OTKMOYAETCS, ECINN BblYUCIIEHHAst Temneparypa
50 yKa3blBaeT Ha neperpes Apurarens.
MpumeyaHue. Ecnn ncnonb3yeTtca AnNvHHbIM Kabenb asuratens (Korga BO3HUKAKT 3HAYNTENbHbIE EMKOCTHbIE
TOKM), MOXET notpeboBaTtbca yBenuueHne 3HadeHnss MOTOR | NOM.
MOTOR | NOM (%) =HOMI/IHaJ'II:>HbII/I TOK psuratens [A] 100 %
HomuHanbHbi Tok ACS55 [A]
aee  § ACC/DEC | Bpems yckopeHusi/3ameaneHnsi oT MMHUMarnbHOM 4O MakCMMaribHOW YacToTbl U HAOBOPOT, B CeKyHaax. Yem
BonbLue 310 BpeMsl, TEM MeANIEHHEE N3MEHAETCA CKOPOCTb ABUraTesns 40 AOCTUXKEHNS 3a4aHHOro 3HaYEHWS.
HI FREQ OrpaHunyeHmne BbIXOAHOW 4YacTOTbl HA HEODXOANMMOM 3HaYEHMM B AMana3oHe OT HOMUHANbHOW YacToThbl 4O
HOMMHanbHoM YactoTtbl + 70 Iu. MNoTeHUMOMETP OKa3bIBaEeT BNMSIHME Ha paboTy NpmMBoaa B TOM cryyae, Korga
Cy ¢ nomoLubto nepekntovatens HI FREQ DIP BkntoYeH pexxum BbICOKoM YacToTel. CM. pasgen DIP-
HI FREQ {Hz) nepeknodyamernu, ctp. 198.
Ta6nuua Bbibopa MOTOR | NOM Bpems yckopeHusi/aameaneHus
HomuHanbHbIn TOK ABuratens (A) BernuyuHa 3adaHus [%]
ACS55-01x- 100 -
-01A4-x 0,7 08 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 2,1
I I | I I I I | I I I
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | I I | | | | | I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65 i
| I I I | I | I | I |
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
| | I I | | | | | | I
-09A8x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
1 1 1 1 1 | | | | | 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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MopknioyeHne NUTaHNA U aBUraTtens

1-¢pasHoe A BHumanue! Nepen Havanom pabot ybeantech, 4TO ceTeBoe HanpsXXeHne OTKIYEHO.

BXOOHOE HanpsxeHe  [MpumedaHue. Ybeantech, YTO HanpshkeHne nuTaHusa npasunbHoe! Nogadva HanpshkeHnsa 230 B nepeMeHHHOro Toka
Ha npuBog ACS55, paccumTaHHbIi Ha 115 B, npuBegeT k nospexaeHuto npmeoaal

Knemma HanmeHoBaHue CeueHue npoBoaa MomeHT
3aTAXKKU
LR NiS < <
&) [L/R, N/S Bxoa 1-cbasHoro nutaHus OaHoXuNbHbIA MeaHbI NpoBoa ¢ ceveHnem | 0,5 Hm /
LINE NepeMeHHOoro Toka makc. 2,5 mm? (kopryca A 1 B) unm make. 0,6 Hwm
2
T1/U, T2/V, T3/W | Bbixog Ha aBuratenb 4 mv“ (kopnyca C n D)
PE 3alunTHoe 3as3emrieHue. Ncnonb3ynte MHOrOXUIbHbIM MeaHbIn nposog. | 1 Hm (¥)
MpoBopg 3awmTHOro 3asemneHnsa | CeyeHne NpoBoaa He OOMKHO ObiTb MEHbLUE
N 3KpaH kabensa gsuraTens. CeyYeHunst NPOBOAHMKOB Kabensa nuTaHus.

BHumaHue! Ecnu TennootBoa He 3a3eMIieH Haanexawmm O6p830M, npu NPMKOCHOBEHUN K HEMY BO3MOXXHO
nopaxeHume 3ANnekKTpn4eCcknmMm TOKOM.

*Mpumeyanune. Cnegyet ucrnonb3oBaTtb TOMNbKO BUHTLI M4x8 Combi n3 komnnekra noctaBkn. MakcumansHo
ponyctumoe 3arnybneHve BUHTOB 3a3eMNeHns 6 Mm.

MOTOR CobnoganTte MeCTHble HOPMbI, perfiaMeHTUpyroLne cedeHne kabenen. Criegyet Mcnornb3oBaTb CUITOBOM Kabernb,
T1 T2 T3 paccumMTaHHbI Ha TemnepaTypy 60 °C nnbo 75 °C, ecnun TemnepaTtypa Bosayxa npesbiwaet 30 °C. CMm. Takke
U v w

[ornonHumernbHble yka3aHus no npoknadke kabeneti u AMC, cTp. 203. .

Tok yTeukn Ha 3emnio npeobpasoBartens ACS55 moxeT npesbiwath 3,5 MA~/10 MA=. B cOOTBETCTBUM CO CTaHAAPTOM
EN50178 akcnnyaTtaums npusoga ACSS5 gonyckaeTcs TOMbKO Npy CTauMoOHapHOM MOHTaxe.

BxoaHble npeaoxpaHuTenu
PekomeHayeMble TUMbl NpeaoxpaHuTenen cM. TexHudeckue daHHbIe Ha cTp. 206.
[Buratenb

B kayecTBe gBuratensi UICNonb3ykTcs TpexdiasHble aCUHXPOHHbIE ABUraTeNy NepPeMEHHOro Toka ¢ HOMUHasTbHbIM
HanpsxeHnem Uy ot 200 go 240 B 1 HoMmHanbHow Yactoton fyy 50 unm 60 'y, HoMrHanbHbIN TOK ABUraTens J4omkKeH
6bITb MEHbLLIE MW paBEH HOMUHANBHOMY BbIXOQHOMY TOKY npusoaa (/o).

Mpn noacoeanHeHun das npusoga n apuratensa U-U, V-V, W-W u Bbibope npsiMoro HanpaeneHusi BpalleHns Bar
ABuratens BpawlaeTcs no 4acoBow CTpesike (ecriv CMOTPETbL CO CTOPOHBI KOHLIA Bana, COeANHSEMOrO C Harpy3Komn).
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MopknioyeHune npoBoAoOB ynpaBJrieHUs

[nsi nogaum curHanoB Ha OUCKPETHbIE BXOAb! MOXXHO MCNOMb30BaTh
BHYTPEHHUI (1) NN BHELLHWIA (2) NICTOYHUK NUTaHUS. AHanorosoe
HanpsbKeHWe yrnpasreHnsi Mo YMONMYaHUI0 U3MEHSIETCS B AanasoHe
0...10 B noctosiHHOro Toka. (INepemblyuka Al gormkHa HaxoauTbLCS B

nonoxexumn “U”.)

RU

Knemmbl ynpaBneHus

Mcnonb3ynte MHOroXunbHbIM NPoBOA ceveHnem 0,5...1,5 MM2
(AWG22 - AWG16).

< <
.- 3. .
==Zu=223 14 SSnu==>
coaldZn85 SoNenZz85
OOMW+ +NESW® OCOMW+ +0VES®
| | N R i e S -
| |
| N
| | L=
2) - - L
MuTaHve 12...24 B nocT. Toka  1-+-10 KOM
[pn MCNonbL3oBaHMM TOKOBOTO
curHana 0/4...20 mA: COM
- ycTaHoBUTE nepemblyky Al B @ L COM
nonoxexue “I". + y SPEED/AI
- Ana BxogHoro curHana 4...20 mA | +10V
ycTaHoBuTe nepekmnoyatens Al | +12V
OFFSET B nonoxeHne ON. | | START
|
T @AI | REV
A JOG

U

SCR

# |HasBa- |OnucaHue
Hue

1 |COM OOLLMIA AN ANCKPETHBIX U aHanoroBoro Bxoaos 1.

2 |COM OOLMIA AN ANCKPETHBIX U aHanoroBoro Bxoaos 1.

3 |Al AHanorosbIn Bxoq: 3agaHne CKoOpOoCTH (4acToThbl).
0/2...10 B nocr. Toka (Ri = 190 kOm) unun 0/4...20 MA (Ri
=100 Owm). Paspewerue 0,1 %, norpeHocTb +/-1 %.

4 |+10V OnopHoe HanpshkeHWe A5 aHanoroBoro Bxoaa.
MorpelwHocTb +/-2 %. Makc. Tok 10 MA.

5 |+12V [lononHuTenbHoe HanpsXXeHne st AMCKPETHbIX
BXxogoB, Makc. 30 MA.

6 |START |OuckpeTHbii Bxog 1: [yck (nepesarpyxaet npueoa
nocne OTKIMIYeHNs1 BCreacTBMe 0Tkasa) 2)

7 |REV HnckpeTHbI Bxoa 2: ObpaTHoe HanpasneHmne
BpaLLeHus 2).

8 |JOG AnckpeTHbi Bxoa 3: BkrtodeHMe TONMYKOBOWM
ckopocTut 2)

9 |SCR 3asemneHune akpaHa curHanbHbIX kabenen.

MogkntoyeHo K Koprycy (3emne) BHyTpu npubopa.

PenenHbin Bb

Ixon,

1

RO1

Otka3s: Pene pa3mblkaeT HanpsikeHne 12 ... 250 B

2

RO2

nepeM. Toka / 30 B nocT. Toka, KOMMYTUPYEMbIN TOK
10 mMA..2 A

1) MNopgkno4eHo K kopnycy (3emne) BHyTpU NpuBoaa Yepes
pesuctop 1 MOMm.
2) ConpoTuBneHme guCKpeTHoro Bxoga pasHo 1,5 kOwm.
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HononHuTtenbHbIe YKa3zaHUs No Npokrnagke kabenen n AMC

BbinonHsanTe npuBeaeHHbIE HUXKe yKasaHus Ans obecnedveHns 6e3oTkasHon paboTbl NpuBoda 1 yAOBNETBOPEHUS eBPONENCKNX
TpeboBaHumn k SMC.

Kabenb gBuratens
MogkntoyeHne aBuratens cneayet BbINOMHATL CUMMETPUYHBIM TPEXKUITbHLIM 3KPaHUPOBAHHbIM Kabernem ¢ KOHLEHTPUYECKMM NPOBOAHNKOM

3aLLMTHOrO 3a3eMreHns NIBO YeTbIPEXKUINbHBIM Kabernem ¢ KOHLEHTPUYECKMM 3KpaHOM. PekoMeHayeTcs Mcnonb3oBaTth Kabenu ¢ akpaHom B
BMAe MeTannuyeckon onnetkun, Hanpumep, Tmna MCCMK (NK Cables).

- CKpyTUTE NPOBOOHWNKM SKPaHa B XXIYT U MNOAKITHOHUTE XKIYT K KIeMMe 3a3eMIieHns J; . nnHa xryta gormkHa 6biTb MMHUMAbHOWN.
- [pn ncnonb3oBaHMM BHELLHErO UK BHYTPeHHero dmnstpa OMC 3axmnte akpaH kabens, Kak nokasaHo Ha PUCYHKeE.

- Heobxoanmo obecneuntb 360-rpagycHoe (KpyroBoe) 3a3eMrieHne akpaHa kabensa asuratens Co CTOPOHbI ABUraTesnisi ¢ UCnorb30BaHNEM
kabenbHoro canbHuKa, oTBevatoero TpebosaHnsam SMC, nnm ckpyTuTb
NPOBOAHWKM 3KpaHa B XryT, ANIMHA KOTOPOro He NPEBLILLAET ero 5-kpaTHOM
TOMLWMHBI, M NOAKMOYMTL XKIYT K KNeMMe 3aLMTHOMo 3a3eMIieHns aBuratenst.

Kabenu ynpaBneHus

B kavecTBe kabernen ynpaBneHns cnegyert UCnonb3oBaTb MHOMOXMUITbHbIN
kabenb C aKpaHOM B BUAEe MeHOW onneTkn. [rs nogknoyYeHns aHanoroBbIx
CUrHarnoB pekomeHayeTcs kabenb Tvna “BuTasi napa ¢ ABOWNHBIM SKpaHOM”.

- CKpyTUTE 9KpaH B XryT U nogkntoumTe ero K krnemme SCR. [JnuHa xryta
JOIMKHa ObITb MUHUMaNbHON.

- 3axmuTte Kabenu yrnpasreHusi, Kak MoKas3aHo Ha pUCYHKe (TOMbKO Ans
npvBoaoB ¢ unsTpom IMC).

- Bo n3bexxaHne anekTpoMarHMTHbIX NOMEX NpoKraabiBanTe kabenb asuratens
Kak MOXXHO Jarnblue oT kKabenen ynpaBneHnsi u NUTaHns (pacctosiHMe OOIMKHO
6bITb 60nee 20 cm).

MpumeyaHue. 3anpeLLaerca od0beamHeHne curHanos 24 B nOCTOAHHOIO Toka 1 1
115/230 B nepemeHHOro Toka B 04HOM Kaberne. .

kabenb ynpaeneHus
i

e ———

kabenb asuratens
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YnpaBneHne cKOpoCTbHO

3agaHue ckopocTu (HacToThl) nogaetca B npuBog ACS55 yepes aHanoroBbIv BXo4d. 3aBUCMMOCTb MeXOY aHanoroBbiM CUrHaromM 1 3agaHnem
onpenensietcs nonoxeHnsi DIP-nepekntodatenen (cM. Huxke). CBs3b BbIXOOHOM YacTOThl C U3MEHEHUSIMU 3aaHns onpeaenseTca
nonoxeHnem noteHuynometpa ACC/DEC.

PeXXum BbICOKOM 4acTOTbl OTKIIO4YEH PeXXum BbICOKOM 4acTOTbl BKIIOYEH
(no ymon4yaHuio)

f f A 3ajaHne 4YacToThl
A A N\,
N ———— — = | i+ 70U ' _npeaern BbIXO4AHOW YacToTbl
L
| i b
a : a
b | b .
| Bx0d* | Bxod*
- .
0 28 10B " [B, MA] 0B 108 15, wA]
4 mA 20 vA 4 mA 20 vA ’
MonoxeHune DIP-nepekntoyatenen: [MonoxeHue DIP-nepekntodaTenen:
HI FREQ = OFF HI FREQ = ON
Al OFFSET = OFF (kpvBas a) unn ON** Al OFFSET = OFF (kpusas a) unn ON** (kpuas b)
(kpmBas b) MOTOR NOM FREQ = 50 unn 60 'y
MOTOR NOM FREQ =50 vnn 60 'y,
BbixogHas YacTtoTta orpaHnyeHa BbibpaHHbIM B 3aBucumocTn ot nonoxeHusi noteHumometpa HI FREQ dakTnyeckoe makcumanbHoe

3Ha4YeHNeM HOMUHArbHOM YacTOTbl ABUraTens. 3Ha4eHVe BbIXOAHOW YacTOTbl HAXOAUTCA B AnanasoHe ot fyy Ao fy + 70 Iu.
[MOTEHUMOMETP HE BNUSAET Ha MacLUTabMpoBaHME CUrHana aHanoroBoro Bxoaa.

* [ns Bbibopa curHana B BUAE CuUrHarna HanpsbKeHust unm curHana Toka ncnonbayetcst nepemblidka Al. Cm. ctp. 202.
** [Ing 3awmTbl NpMBOAA B Cy4vae OTCYTCTBMS CUrHana Ha aHanoroBoMm BXoAe NpuBog OTKIOYAETCsl, ECNN BENMYMHA CUrHana cTaHoOBUTCS
Hxe 2 B (4 MA).
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MHAMKaTOpr COCTOAHUA U BbiAABII€eHUe HeMCﬂpaBHOCTeﬁ
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B npueBoge ACS55 npegycmoTpeHo aBa 3eneHbIn KpacHbin OnucaHue
CBETOAVOAHBIX MHAMKATOpa COCTOSIHUSA, KOTOPbIE |cpeTogmoa |cBeToamon
E”L"Hb' Hepes n(espep,Hroro KDBILLIKY- BknroueH BbikntoyeH ACS55 paboraet HopmaribHo.

cnv npusog obHapy>X1MBaeT HeUCNPaBHOCTb, TO
MUraeT KpacHbIil ceeToavon, [ocre yeTpaHeHNs BkntoyeH Muraet BkntoyeHa cyHKUMA 3amThl. KOnmMyecTBO BCMbILEK
HENCNPaBHOCTW BbIMNOMHUTE COPOC, CHAB CUrHar BKn. ~=- =, |yKa3bIBaeT Kkof oTKasa.
3anycka. Ecnv curHan 3anycka He nogaH, Bbiks. . -
BKITOYMTE N CHOBA BbIKITIOYUTE €r0. Mwuraet Mwraet Cbpoc oTkasa OyaeT aBTOMaTU4ECKN BbIMNOSIHEH B
Kogbl oTka3oB (konM4ecTBO BCrbILWEK CBETOAMOAA) TeyeHue 3 cekyHa. (*) BHumanwme! [IBuratens HaumHaeTt
npmeeneHbI B Ta6n|/|u,e. BpallaTtbCaA, €Crn nNogaH CUrHarsn 3anycka.

# | Bo3aMOXHbIe NPUYMUHBI U CNOCOObLI yCTpaHEeHUA HeucnpaBHocTen (# | Bo3MOXKHbIEe NPUYNHBLI M CNOCOOLI YCTPaHEHUA HeMcnpaBHOCTEN

1 |lNoBbILLIEHHOE HANPSKEHNE HA LUMHE NOCTOSAHHOMO ToKa (). 6 |BxogHown aHanoroBbIn curHan mexbLle 4 MA/2 B. (%)

1) Cnvwkom BonbLioe HanpskeHne cetu: [NposepeTe MpumeyaHue. [laHHas yHKUMS KOHTPOSS akTUBHA, eCriv
HanpshkeHne nuTaHus. 2) Bpems samenneHns HegocTaToqHo 4ns BkrntodeHo Al OFFSET.

peanbHOro MOMeEHTa UHepLUmn Harpy3ku. YeBenudste Bpemsa ACC/

DEC ¢ nomMoLLbt0 COOTBETCTBYHOLLIENO NOTEHLMOMETpPA.

2 |Hu3koe HanpshkeHne Ha He noctosiHHoro Toka (*). Hanpsikenune |7 [Meperpyska asuratens (neperpyska ). 1) MpoBepsTe Harpy3ky
CETU CNULLKOM HU3Koe. [poBepbTe HanpshkeHne NUTaHS. n ybeantechb, YTO MOLLHOCTb ABUraTensi COOTBETCTBYET

xapakTtepuctnkam ACS55. 2) Ybeaurech, 4TO MNOTEHLMOMETP
MOTOR | NOM yctaHoBreH npaBusibHO.

3 [KopoTkoe 3amblkaHne Ha Bbixoge: OTKIUUTE NUTaHne m 8 |[Neperpyska nHBepTopa MNn NoBbILLEHHAs! TeMNepaTypa npmeoaa.
npoBepbTe 0OMOTKM U Kabenb aBurartens. 1) cnnwkom GonblLuasa Harpyska unm 2) HegocTaToqHoe

oxnaxgeHvie npueoaa.

4 |[MNeperpyska no BbIxogHoMy Toky. 1) Bpems yckopeHus 9 |Opyron otkas. BHyTpeHHASA HencnpaBHOCTb. OTKOYMTE N CHOBA
HeOCTaTO4HO 418 pearnibHOro MOMEHTAa MHEPLIMM Harpy3Kku. BKITKOUUTE NuTaHue. Ecnun oTkasa coxpaHaeTcs, 3aMeHuTe NPUBOA.
Yeenuuste BpeMst ACC/DEC ¢ noMOLLIbIO COOTBETCTBYHOLLETO
NOTEHUMOMETpA. 2) HECOOTBETCTBME MOLLHOCTYM ABUraTensi n
npueoga. [poBepbTe XapakTepucTukn ABuraTens.

5 |3apesepBnpoBaHO 10 |HenpaBunbHasn napametpusauus. NMpumevyaHue. Oba

ceetogmoaa 6yayTt muratb. DIP-nepekntovatenu obinm
nepesefeHbl U3 COCTOAHUSA MO YMOSTHaHUIO MOCIe 3aBepLUeHns
napamMmeTpusaumm npmeoaa ¢ NOMOLLbIO NporpaMmbl
DriveConfig. BepHuTe nepekntodatenu B NoNOXeHUS,
COOTBETCTBYIOLLEE YCTAHOBKE MO YMOYaHMIO.

(*) ABTOMaTMyeckuin cbpoc, ecnu BrrtodeH asTomaTudeckuin nepesanyck (AUTORESET = ON). Cwm. pasgen DIP-nepekntodyamenu, ctp. 198.
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TexHU4YeckKme gaHHble
230B 115B

BctpoeHHbIn counbTp IMC, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Be3 hmunsTpa AMC, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
[JnutenbHaga BbiIxogHast MOLLHOCTb kBT 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37
asurarens

n.c. 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Tunopasmep kopnyca (6e3 punsrpa IMC) A A B C C A A
Tunopasmep kopnyca (¢ unstpom 3IMC) A A B D D A A
HoMuHanbHbIe XapaKTepUCTUKK
HanpshkeHne nutanua U, B 200-240 (+10/-15 %) 110-120 (+10/-15 %)
AnuTenbHbIA BbIXOOQHOW TOK /o A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2
Makc. BbIXOOHOW TOK lomax” A 2,1 3,3 6,5 11,4 14,7 2,1 3.3
BbixogHoe HanpsikeHue U, B 0-U,, 3--cpasHoe 0...2xU,4, 3--dpasHoe
MNoTpebnsemsbin TOK /4 A 4.4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
YacTtoTta kommyTtauyum LM Ky, 5 (makc. 16)
MNMpepenbl cpabaTbiBaHUA 3aWUTbI
[Meperpyska no ToKy (NnMkoBas) A 4.4 6,9 13,5 23,9 30,9 4.4 6,9
Meperpes 95 °C (paguaTop oxnaxgeHus)
Makc. ceyeHue kabenen
Knemmbl cMnoBbix uenewn MM2 2.5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Krnemmbl ynpasneHns MM2 1,5 (AWG 16)
MoTepun MmoLwHOCTH BT 21 32 51 74 103 24 35
BxoaHble npegoxpaHutenn™*
IEC, Tna IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, mnaCCuT A 10 15 20 25 30 10 15

* [lonyckaetca B TedeHne 1 MUH.

> PeKOMeHLI,yeMbIe. He I'IOJ'Ib3yl7ITer 6bICTp0D,el7ICTBy}OUJ,VIMVI npegoxpaHntTernamMmm 1 npegoxpaHnterndamm ¢ MaribiMi NMNMKOBbIMUA TOKaMW.

Cnenynte MeCTHbIM HOpMaMm 1 npasuiam.
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MakcumanbHaa anvHa Kkabensa gsurartens

B Tabnuue Hmxke npuBeaeHbl 3HaYEHNUST MakCMMarbHOW ASTHbI
kabena gsuratens, Npy KOTOPOW BbINOMHAKOTCS €BPOMNencKne
TpeboBaHusa k OMC. Yem kopoye kabenb apuratensi, TeM MeHbLUe
n3ny4aemMble NOMEXU, BO3AENCTBYHOLLME HA MUTAIOLLYIO CETb U
cocegHee obopynoBaHue.

BcTpoeHHbIN BHewHun ounstp
¢dunstp AMC AMC
ACS55-01E- ACS55-IFAB-01 m
ACS55-01N/E
Tun 5klfy [16kMy V| 5klMy |16kl "
npeobpa3oBarens

ENG61800-3, nepsbie ycriogusi aKcrisiyamauuu, HeoepaHu4eHHoe
pacrnpocmpaHeHue 2

01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 3™ - -

07A6-2, ..., 09A8-2 10 m 3 M - -

EN61800-3, nepsble ycriogus akcrinyamauyuu, oepaHu4eHHoe
pacrnpocmpaHeHue

01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30 m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 20 m 10 m - -
EN61800-3, smopsle ycriosusi aKkcrinyamauuu %

01A4-2, ..., 02A2-2 10 m 10 m 50 m 10 ™
04A3-2 10 m 10 m 5™ 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 30 m 10 m - -

1) Yactota kommyTauum yctaHaenusaeTcsa DIP-nepekntovaTtenem.
Cwm. ctp. 7199.

2) MpUMEHMMO TOMBKO K KOHOYKTUBHBLIM MOMEXaM.
3) MpMEHNMO K KOHAYKTUBHBIM U U3INy4aeMbIM NoMexam.

Buabl 3awmnThbI:

OT NMPEBbILLEHNS HAMPSPKEHWUS], OT MOHXKEHHOIO HANPSKEHUS!, OT
KOPOTKOIO 3aMblkaHWs1 Ha BbIXOAE, OT Neperpysku rno Toky, ot
OTCYTCTBMS aHANIOroBOro BXOAHOMO CUrHara, ot neperpysku
ABuratens, oT neperpysku MHBepTopa.
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PacnpenenuTtenbHble ceTU, N30NMpPoOBaHHbIe OT 3eMnun

3anpeLLaeTcsa Ncnonb3oBaTh NPUBOLAbLI CO BCTPOEHHBIM (OUNBTPOM
OMC nnbo ¢ BHeLIHMM hmnsTpoM Ha Bxoge nutaHna ACS55-IFAB-01
B HE3a3eMI1EHHbIX (M30NMPOBAHHBIX OT 3EMSN NN C BbICOKOOMHbIM
3a3eMreHneM) NPOMbILLIIEHHbIX AMEKTPOCETSIX.

3awuTa okpyxarowemn cpeabl
YTunnsmpyemoe naaenve CoaepuT LLEHHOE Cbipbe, KOTOPOe AN
cbepekeHns SHeprum 1 NPUPOLHbLIX PECYPCOB NOASEXUT MOBTOPHOMY

MCNOMb30BaHUI0. VIHCTPYKLMKM NO YTUIM3ALMN MOXHO NOMNYYnTb
B TOProBbIx opraHn3dauusx ABB 1 cepBUCHBIX KOMMAHUSIX.

OrpaHquHMe OTBETCTBEHHOCTMU
M3roToBuTENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTU 3a:

» nobble pacxodbl, BO3HUKLLWE BCrieacTBME TOrO, YTO MOHTaX, BBOS,
B 9KCMyaTauuio, PEMOHT, MOAVdUKALINA UK YCIOBUS
SKCnyaTauumn NpuBoga He COOTBETCTBYHOT TpeboBaHMAM,
N3NOXEHHbIM B JOKYMEHTaLMK, NPeaoCTaBneHHON BMeCTe C
NPUBOLOM, U APYrov OKYMEHTaUUn, OTHOCALLIENCS K NPUBOAY;

* [edyeKTbl NpMBoAa, BO3HUKLLIME B pe3yribTate ero HenpaBusibHOIo
NCNONb30BaHUA, HEBPEXHOrO OBpaLLLEHMS NN KaKoro-rmbo
NPOUCLLECTBUS;

* MPUBOAbI, B KOTOPbIX Matepuarnbl U KOHCTPYKTUBHbIE pPeLLEHNS
MCMNONb30Ban1ch No cneumanbHOMY YKasaHuio noTpebutens.

WNaroToBuTens, a Takke ero NocTaBLLMKM U cyOnoapsaqvKkn HU Npu

KaKnX YCINOBUSIX HE HECYT OTBETCTBEHHOCTM 3@ YAaCTHbIN, KOCBEHHbIN,

CrnyYanHbIN NNy NTOrMYecKn BbiTeKatowmin yep6, yobITki nnm

LUTPadoHbIe CaHKLMK, BO3HUKLLWE BCreaCTBME HEMCNPABHOCTU

npuBeoaa.

Mpy BO3HMKHOBEHMWN KaKMX-IMBO BOMPOCOB, CBA3aHHbIX C NPUBOAOM

ABB, obpalanTtecb K MECTHOMY AWUNEPY Ui B NPEACTaBUTENbLCTBO

koprnopaunn ABB. TexHnyeckne gaHHble, MHpopmaums u

TEXHUYECKME YCIOBUS OENCTBUTENBHBI HA MOMEHT OMNy6rnMKoBaHUS.

M3roToBuTenb coxpaHsaeT 3a cobor NpaBo BHOCUTL U3MeHeHUs 6e3

npeaBapuTENbHONO YBELOMIIEHNS.
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CooTBeTCcTBME CTaHAapTam

RU
Mapkuposka UL, cUL
CM. nacnopTHyo Tabrnunyky.
UL, cUL.:

ACS55 npegHa3HaveH ans Ucrnonb3oBaHUs B CETAX, 0becnevnBaroLmx
CMMMETPUYHbIN TOK KOPOTKOro 3aMblkaHus He 6ornee 65 KA (adbd.),
npu HanpsbkeHnn He Bonee 230 B npu 3awmTe ¢ NOMOLLBIO NIaBKMX
npenoxpanutenen knacca CC nnn T.

C-Tick:

[laHHblE N0 ANEKTPOMarHUTHON COBMECTUMOCTU NMPUBEAEHbI
B cneundukauum Boiwe, B pasgene CE.

MapkupoBka CE

Mpueog ACS55 yaosneTtsopsieT TpeboBaHMAM creayroLmx
€BPONeNCKNUX CTaH4apTOB:

» [upekTtnBa no HU3KoMy HanpsxeHuto 73/23/EEC ¢ nonpaBkamu
» [Hupektnea no AMC 89/336/EEC ¢ nonpaskamu.

CoOTBETCTBYIOLLME AeKnapaLum 1 CMCOK OCHOBHbIX CTaHOapToB
NPefoCTaBNATCH MO 3anpocy.

3neKTpoma rTHUTHasA COBMeCTUMOCTbDb.

Mpueog ACS55 yooBneTBopseT TpeboBaHNSM NePEYNCIEHHbIX HXKE
CTaHAapTOB NpU YCOBMK, YTO MOHTaX NPUBOAA BbIMOSHEH MPaBUIBHO
N B COOTBETCTBUM C UHCTPYKLMAMM JAHHOMO PYKOBOACTBA.

3awmTta usgenusa B CLLUA

[aHHoe nzgenve 3almieHo ogHMM 1 6onee n3 NepevncrieHHbIX
HmxKe nateHToB CLUA..

1) BoinonHamnte TpeboBaHnst K MakcumarbHOM anvHe kabens
asuratens n yactore kommyTtauum (LLUAM), cm. ctp. 207. Cm. Takke

yKasaHus no npoknaake kaben
B0o3MOXXHO CHIKEHME TOKOB Bb

eun Ha cTp. 203.
ICLUMX FAPMOHMK MYyTEM YCTAHOBKM B

uenn nMTaHnAa BHELWHUNX ,D,pOCCGJ'IGVI.

OononHuTenbHoe ob6opyaoBaHue

KOH,D,yKTVIBHble EN61800_3’ nepsble yCroBusa 4,920,306 5,301,085 5,463,302 5,521,483 5,532,568 5,589,754

BbICOKOYACTOTHbIE aKcnnyatauum, HeorpaHuieHHoe/ 5,612,604 5,654,624 5,799,805 5,940,286 5,942,874 5,952,613

HOMEXH orpaHmueHHoe pacnpocTpatenne 1) | 6,094,364 6,147,887 6,175,256 6,184,740 6,195,274 6,229,356

6,252,436 6,265,724 6,305,464 6,313,599 6,316,896 6,335,607

BbicokoyacToTHoE EN61800-3, nepsble ycrnosus 6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452 6,552,510 6,597,148

n3nyyeHne aKkcnnyaTtaumm, orpaHM4eHHoe 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502 6,859,374 6,922,883

pacnpocTpaHeHue 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453 6,972,976

STSY——— ENG1800-3, BTopbie yoroaus 6,977,449 6,984,958 6,985,371 6,992,908 6,999,329 7,023,160

’ 7,034,510 7,036,223 7,045,987 7,057,908 7,059,390 7,067,997

SKenfyaraumi 7,082,374 7,084,604 7,098,623 7,102,325 D503,931 D510,319

FapMOHM4eckme IEC61000-3-2 D510,320 D511,137 D511,150 D512,026 D512,696 D521,466
NCKaXXeHNA CETEBOTO TOKa OcTarnbHble NaTeHTbl HaxoaAaTCA B CTaaun PaCCMOTPEHUS.

®unstp SMC: ACS50-IFAB-01

BxogHble gpoccenun: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1

BbixogHble gpoccenn: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
MoteHumomeTp: ACS50-POT

[na nonyyeHns OONONHUTENBHOM MHpOPMAaLMK MO KOMMNNEKTY
nporpammbl DriveConfig obpalyantecb B MeCcTHoe
npencrasuTenscTso ABB.
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Anvandarhandledning

for frekvensomriktare ACS55
fran 0,18 till 2,2 kW

Svenska SV

AL IDED
MW
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Fragor om produkt och service

Eventuella fragor med avseende pa produkten skall riktas till lokal ABB-representant. Ange produktens typkod och serienummer. En lista

Over ABBs forsaljnings-, support- och servicekontakter finns pa adressen www.abb.com/drives. Klicka pa Drives — Sales, Support and
Service network till hoger.

Produktutbildning

For information om ABBs produktutbildning, ga till www.abb.com/drives och valj Drives — Training courses till hoger.

Kommentarer om ABB Drives handbocker

Vi valkomnar dina kommentarer om vara handbdcker. Ga till www.abb.com/drives, och klicka pa Drives — Document Library — Manuals
feedback form (LV AC drives) till hdger.

3AFE68929300 Rev B ABB Automation Products

SV Svensk Forsaljning Motorer & Drivsystem
Galler fran: 25.02.2008 Orjansgrand 10

S-72177 Vasteras

SVERIGE

Telefon +46-21-329000

Telefax +46-21-148671

Internet www.abb.se/motorer&drivsystem

© 2008 ABB Oy. Med ensamratt.


http://www.abb.com
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
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Sakerhetsanvisningar

Las foljande instruktioner noggrant fore fortsatt installation.
Varning! Farlig spanning!
Endast kompetent elektriker far installera ACS55.

Arbeta aldrig med frekvensomriktaren, motorkabeln eller motorn
nar natspanning ar applicerad. Nar matningen har brutits, vanta
alltid minst 5 minuter for att lata mellanledskondensatorerna ladda
ur innan nagot arbete utférs pa frekvensomriktaren.

Varning! Om kylflansen inte ar korrekt jordad kan du utsattas for
en elektrisk stot om du vidror kylflansen.

Obs: DIP-omkopplarna ligger pa farlig spanningsniva.
Obs: Aven om motorn &r stoppad ligger det farliga spanningar pa
plintarna L/R, N/S, T1/U, T2/V och T3/W.

Obs: Aven nar enheten &r avstangd kan det finnas farliga externa
spanningar anslutna till relautgangsplintarna.

Varning! Heta ytor!

Under drift kan kylelementet nd hég temperatur (>80°C). Folj
noggrant installationsinstruktionerna.

Allmanna sakerhetsinstruktioner

ACS55 startar motorn automatiskt efter ett matningsavbrott om
extern startsignal foreligger.

Forsok aldrig att reparera en felaktig enhet. ACS55 kan inte
repareras i falt. Kontakta leverantoren for byte.

Installera ACS55 i ett utrymme som ar last eller som endast kan
oppnas med specialverktyg.

Anslut inte natspanning till enheten med kortare intervall an tre
minuter.

211

Andring av DIP-omkopplarnas lagen paverkar funktion och
prestanda hos ACS55. Kontrollera att forandringarna inte kommer
att orsaka fara for personer eller egendom.

Om denna handledning

Denna handledning ger nédvandig information for installation och
igangkdrning av enheten.

Leveranskontroll
| leveransen ingar: A ACS55-01E-09A6-2
npp
1. ACS55 U 0o o |
2. Anvandarhandledning H2a0h T8 aah
3. Tva plintar for styrkabeln (endast EMC- ;"Imimrl ilzlkr;ﬁlll
enhete r) . SIN YWWRXXXX
Kontrollera markskylten och verifiera att II!A!!)!(!X!X!III
levererad enhet motsvarar bestallningen. C(€E & &
RoHS
ACS55-01 - -

EMC-filter: E = Inbyggt N = Nej |
Max. kontinuerlig utstrom (/,):

01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 = 4,3 A,

07A6=7,6 A,09A8 =9,8 A

Matningsspanning (U,):

1=110...120 V AC +10 %/-15 %

2 =200...240V AC +10 %/-15 %

Serienummer (S/N) anges pa markskylten. (Y = tillverkningsar,
WW = tillverkningsvecka)
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Oversikt av enheten

Frekvensomriktare ACS55 styr varvtalet hos en 3-fasig asynkronmotor.

Ingangsplintar, sid 221
ABBWR s

Skyddsjord (PE), sid 221

Spanningslysdiod, sid 225

DIP-omkopplare, sid 2718

Fellysdiod, sid 225
Styrpotentiometrar, sid 220

Motorkabelskarm, sid 221

Motorkabelplintar, sid 221. Skjutlock som
ger extra isolering. Skjut locket at vanster
for att stanga.

Omkopplare for analog insig-
nal (spanning/strom), sid222

XK
TIU T2Iv Taw
CLOSED  OPEN

Monteringsfasten, sidorna 216

st Jordplat, sid 223 (endast EMC-enheter)
- 217 pare, £

¢

x|
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Installations- och igangkorningsprocedur
Las Sékerhetsanvisningar pa sid 211 fore fortsatt arbete.
Atgird Sid.
1 Kontrollera leveransen. 211
2 Kontrollera att installationsmiljon ar lamplig for ACS55. 214
Montera enheten. 216-
217
4 Kontrollera att standardinstallningarna kan tillampas: Motorns markfrekvens ar 50 Hz; belastningen ar en pump elleren | 218
flakt; maximal utfrekvens ar 50 Hz. Om standardinstallningarna inte kan tillampas, justera DIP-omkopplarnas lagen.
5 Kontrollera att laget hos potentiometern MOTOR | NOM 6verensstammer med motorns markstrom. Den definierar 220
funktionen hos motorns overhettningsskydd.
6 Justera vid behov laget hos potentiometern fér accelerations- och retardationstid, ACC/RET. 220
7 Anslut matningkabeln och motorkablarna. 221
8 Anslut styrkablarna. 222
9 Spanningssatt enheten. Gron lysdiod lyser. Obs: Motorn borjar rotera om startsignal foreligger.
10 | Stall in hastighetsreferensen och aktivera startsignalen. Motorn accelererar till angivet varvtalsborvarde. 224
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Miljogranser
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Installationsplats

Forvaring och transport i skyddande forpackning

Lufttemperatur

-20°C, ingen frost tillaten?) +40°C, vid
nominell belastning

+50°C, om kontinuerlig utstrom ar max. 85 %
av markutstrom /.

-40°C till +70°C

Installationshojd

0...2000 m. Pa hgjder 1000...2000 m skall Py
och [/, stamplas ner 1 % per 100 m.

Ingen begransning

Relativ fuktighet

Under 95%, ej kondenserande

Under 95%, ej kondenserande

Fororenings-
nivaer
(IEC 60721-3-3)

Ledande damm ej tillatet

Kylluften skall vara ren, utan fratande
substanser eller ledande damm
Kemiska gaser: Klass 3C2

Fasta partiklar: Klass 3S2

Lagring

Transport

* Ledande damm ej tillatet
+ Kemiska gaser: Klass 1C2
» Fasta partiklar: Klass 1S2

* Ledande damm ej tillatet
+ Kemiska gaser: klass 2C2
» Fasta partiklar: Klass 2S2

Sinusformade

Frekvensomrade: 5...150 Hz

| enlighet med specifikationen ISTA 1A

vibrationer Konstant toppacceleration: 1 g
(IEC 60068-2-6)
Stotar Tillats ej Max. 100 m/s2, 11 ms
(IEC 60068-2-29)
. Fritt fall Tillats gj Tillats gj

1) Vid drift av frekvensomriktaren i temperaturer understigande fryspunkten, lat inkommande matning vara kontinuerligt ansluten.
Installera frekvensomriktaren i ett skap. Kontrollera att varmen som frekvensomriktaren genererar leds bort effektivt.

Kapslingsklassen for ACS55 ar IP20.
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Matt
Bygg- | Bygg- | Bygg- | Bygg-
st. A st. B st. C st. D
mm mm mm mm
(ll) (ll) (ll) (ll)
53 72 74 74
(2,09) | (2,83) | (2,91) | (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) | (2,66) | (2,76) | (2,76)
128 128 159 159
(5,04) | (5,04) | (6,26) | (6,26)
67,5 67,5 - -
(2,66) | (2,66)
- - 77 77
(3,03) | (3,03)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
183 183 - 230
(7,20) | (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) | (6,14) | (7,17) | (8,43)
170 170 194 226
(6,69) | (6,69) | (7,64) | (8,90)
146,5 | 146,5 171 203
(5,77) | (5,77) | (6,73) | (7,99)
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Montering

SV

Varning! Enheten nar hdg temperatur under normal drift. Sakerstall tillrackligt kylluftfldde under alla férhallanden:
- Installera alltid ACS55 sa att kylflansarna ar vertikala.

- Lamna tillrackligt utrymme kring enheter med byggstorlek A och B. Byggstorlekarna C och D ar flaktkylda och kan darfor monteras i
direkt anslutning till varandra, utan fritt utrymme emellan.

Installera enheten med hjalp av medfdljande faste pa en 35 mm DIN-skena eller pa vagg.

Montering pa DIN-skena

"Klicka fast" ACS55 pa skenan.
Tryck pa armen hogst upp pa fastet
for att lossa enheten.

Montering pa véagg
Installera enheten pa vagg med
hjalp av fastet. Anvand M4-skruvar.

Fritt utrymme

Lamna alltid tillrackligt mycket fritt utrymme kring enheten

for att sakerstalla effektiv kylning.

'%‘m 2"
_— =
— S S
E| sl
— = 3 X O
S =
~ =
— e
'___5 cm 4 4 .
(2%) 5 cr—-
Byggst. | Byggst. (2"
AochB|CochD
cm (") | cm (")
X|1,5(0,6)| 0(0)
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Montering och demontering av faste

Enheten kan monteras med den breda eller den smala sidan mot vaggen. Installera fastet pa dnskad sida. Se instruktionerna nedan for
byggstorlekarna A och B. Ta av monteringsbygeln fran byggstorlekarna C och D genom att dra den nedat. Satt pa den genom att trycka

den uppat.

Demontering av faste, byggstorlekarna | Montering av faste, figur A: Placera de Montering av faste, figur B: Tryck in de
A och B: Tryck in de bada plasttungorna bada delarna enligt figuren och skjut ihop | bada delarna i kylelementet och klicka ihop
for att separera den 6vre och den nedre dem. dem.

delen av fastet fran varandra.




218 SV
DIP-omkopplare

DIP-omkopplare anvands for att anpassa ACS55 till motorn och tillampningen.

Varning! DIP-omkopplarna ligger pa farlig spanning (200 V). Bryt matningen och vanta 5 minuter fére andring av omkopplarlagen.
Se till att kapan ar stangd nar ACS55 ar spanningssatt.

Konfiguration

+ Oppna frontkdpan med hjalp av spetsen pa en skruvmejsel och stéll in DIP-omkopplarna.
» Anvand spetsen av en skruvmejsel for att flytta omkopplarna. Som standard star alla omkopplare i sitt vanstra lage.
+ Satt tillbaka skyddskapan.

Grundlaggande information

DIP-omkopplare # | Namn och funktion: Grund- Alternativ
installning !'j installning Ii—!'l
NOM FREQ HZ: Motorns markfrekvens 50 Hz 60 Hz
/I NOMEREQ| 2 | SILENT: Motorljudniva (PWM-moduleringsfrekvens) | OFF - Normal ON - Tyst (16 kHz)
50 (|SLLIN( 60 Hz (5 kHz)
OFF |\SLL | ON SILENT 3 | LOAD: Belastningsmomenttyp (U/f-kurva) P&F - pump/flakt CT - Konstant moment
PeF|[BCL] || CT LOAD i |
5 (11 ||90 JoGHz |4 | JOG HZ: Konstant frekvens for joggningsfunktionen: | 5 Hz 10 Hz
FLT | L) ||RUN RELAY | 5 | RELAY: Relautgangsfunktion FLT - Fel RUN - Motor i drift
OFF |l LL I ON - Al OFFSET 5™ Al OFFSET: Minimivarde for analog ingang OFF-0mA(0V) |ON-4mA 2V)
OFF ([ J (| OM AUTORESET
oFfF |- O || oN [IETE 7 | AUTOMATISK ATERSTART: Funktion for OFF - Ingen ON - Automatisk
E, automatisk felaterstallning automatisk felaterstallning
felaterstallning aktiverad
8 | HI FREQ: Hogfrekvenslage OFF - Standard ON - Hogfrekvenslage
aktiverat
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Ytterligare information

Nr. | Namn Information
1 NOM Definierar motorns markfrekvens (se motorns markskylt).
FREQ Hz

2 SILENT | Definierar frekvensomriktarens moduleringsfrekvens. Obs: Hogre frekvens ger hogre
elektromagnetisk stdrningsniva och kraver kortare motorkabellangd om EMC-direktivet skall I
uppfyllas. Se Tekniska data pa sid 226. Obs: Moduleringsfrekvensen anpassas till temperaturen |
i ACS55. |

, — . - . : 0% P&F |

3 LOAD Optimerar utspanning och frekvensegenskaper efter aktuell belastning. Valj P&F for kvadratiskt | f
0kande moment (t.ex. pumpar och flaktar), respektive CT for belastningar med konstant fN>
moment (t.ex. transportorer). ACS55 6kar automatiskt startspanningen med 10 % for att
kompensera for motorforluster och for att 6ka startmomentet.

4 JOG Hz | Definierar joggningsfrekvensen. Aktivera joggningsfunktionen genom att ansluta 12...24 V DC till digital ingang 3
("JOG"). (Frekvensomriktaren 6kar eller minskar frekvensen for att uppna joggningsfrekvensen och stannar pa
denna niva sa lange ingangen ar aktiv.)

3} RELAY Val av vilket frekvensomriktartillstand som skall indikeras av den normalt 6ppna kontakten hos reldutgangen. FLT =
Fel Kontakten 6ppen under feltillstand eller vid matningsavbrott. RUN = | drift. Kontakten sluten under normal drift.

6 Al Aktiverar dvervakning av levande nolla fér analog ingang. 4 mA (2 V) = ACS55 stoppas vid fel om vardet sjunker

OFFSET | under denna niva. Se Varvtalsreglering pa sid 224 fér information om skalning av analog ingang.
7 AUTO- Aktiverar funktionen for automatisk aterstallning for féljande fel: Underspanning, éverspanning, bortfall av analog
RESET ingang. ON = ACS55 gor automatiskt ett aterstartforsok tre sekunder efter felutldsning. Max antal
aterstallningsférsok ar tio per period om tre minuter. Om detta varde éverskrids stoppas ACS55 och inga ytterligare
aterstallningsforsdk sker. Se aven Statusindikering och felsékning pa sid 225.
Varning! Om startsignal foreligger startar motorn om efter aterstallning. Kontrollera att detta inte kan orsaka fara.
8 HI FREQ | Definierar maximal utfrekvens. OFF: Max. frekvens = varde som definieras av omkopplaren NOM FREQ HZ. ON:

Max. frekvens = varde som definieras av omkopplaren NOM FREQ HZ. + vardet installt med potentiometern Hi
FREQ. Se Programmeringspotentiometrar pa sid 220.




220

SV

Programmeringspotentiometrar

Programmeringspotentiometrarnas lagen kan justeras med en skruvmejsel. Som standard star alla potentiometrar i sina mittlagen.

HIOTOR | HOM MOTOR | | Berakna MOTOR | NOM med ekvationen i denna ruta eller valj ett varde pa MOTOR | NOM fran tabellen
™% 10 NOM nedan. ACS55 uppskattar motortemperaturen utgaende fran uppmatt utstrom och definierad
motormarkstrom. Frekvensomriktaren I6ser ut om den uppskattade temperaturen tyder pa
50 ~—%150 motoréverhettning.
Obs: Om motorkablarna ar langa och darmed orsakar stora kapacitiva strommar kan det vara nédvandigt
att 0ka vardet pa MOTOR | NOM.
MOTOR | NOM (%) = Motormarkstrom [A] - 100 %
ACS55, markstrom [A]
ace S ACC/DEC | Definierar accelerations- och retardationstid fran lagsta till hGgsta frekvens och vice versa, i sekunder. Ju
DeC storre varde pa ACC/RET desto langsammare foljer ACS55 borvardesandringar.
HI FREQ | Begransar utfrekvensen till ett dnskat varde mellan markfrekvensen och markfrekvensen + 70 Hz. For att
anvanda denna potentiometer, aktivera hogfrekvenslaget med DIP-omkopplaren HIGH FREQ. Se DIP-
- omkopplare pa sid 218.
HI FREQ (Hz)
Tabell for val av MOTOR | NOM ACC/DEC-tid
Motormarkstrom (A Ref. [%
ACS55-01x- A el
-01A4-x 0,7 08 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 20 21
T T T T I I | | I I I
-02A2x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
T T I | | I I | | | |
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
T T T | T T | T | | |
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
T I I I I I I I | | |
-09A8x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
| 1 1 1 1 1 1 | | | |
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Anslutning av matnings- och motorkablar

1-fas AVarning! Fore installation, kontrollera att matningsspanningen ar bruten.

matn.-spanning Obs: Sakerstall att matningsspanningen ar korrekt! Anslutning av 230 V AC till en ACS55-enhet avsedd for 115 V
AC kommer att skada frekvensomriktaren!

Plint Beskrivning Ledararea Atdragn.-
moment
/'R NIS &y
LINE L/R, N/S Anslutning av 1-fasmatning | Max. 2,5 mm? (byggstorlekarna A och B) 0,5Nm/
2
T1/U, T2/V, T3/W | Motorutgang eller max 4 mm~ (byggstorlekarna C och D), | 0,6 Nm
massiv kopparledare
PE @ Skyddsjord. Anvand flertradig kopparledare. Ledararean | 1 Nm(*)
Motorkabelskyddsledare och | far inte understiga ledararean hos den
skarm. matningskabel som har valts.
*Varning! Om kylflansen inte ar korrekt jordad kan du utsattas for en elektrisk stot om du vidror kylflansen.
Obs: Anvand endast medféljande kombiskruvar M4x8. Max tillatet inskruvningsdjup for jordningsskruvar &r 6 mm.
@
MOTOR FOlj de lokala foreskrifterna for ledarareor. Anvand kabel markt for 60°C, eller 75°C om omgivningstemperaturen
T1 T2 T3 Overstiger 30°C. Se aven Extra kabeldragnings- och EMC-instruktioner pa sid 223.
u v w
Lackstrommen till jord fran ACS55 kan 6verstiga 3,5 mA AC / 10 mA DC. Enligt EN50178 far ACS55 endast

anvandas i fasta installationer. .
Ingangssakring

Se Tekniska data pa sid 226 for reckommenderade sakringstyper.

Motor

Motorn méaste vara en 3-fas asynkronmotor med markspanning Uy fran 200 till 240 V och markfrekvens fy
antingen 50 eller 60 Hz. Motorns markstrom maste vara mindre an eller lika med frekvensomriktarens
markutstrom (/).

Om faserna ar anslutna, U-U, V-V och W-W, och vald rotationsriktning ar framat kommer axeln att rotera medurs
sett mot drivanden.
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Anslutning av styrkablar

Intern (1) eller extern (2) matning kan anvandas for de digitala
ingangarna. Analog mandéverspanning ar 0...10 V DC som
grundvarde. Bygeln Al maste sta i lage spanning ("U").

Styranslutningar
Anvand flertradig ledare 0,5...1,5 mm? (AWG22 - AWG16).

SV
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12...24 V DC-matning 1...10 kohm
Anvandning av 0/4...20 mA
stromsignal: - Flytta bygeln Al till — COM
lage strom ("1"). . T H COM
- Satt DIP-omkopplaren Al \/7\'/ SPEED/AI
OFFSET i lage ON om | +10V
4...20 mA stromsignal 6nskas: | +12v
| START
| REV
N JOG
SCR

# | Namn | Beskrivning

1 | COM Gemensam nolla for digitala eller
analoga ingangar ")

2 | COM Gemensam nolla for digital eller analog ingang ")

3 [ Al Analog ingang: Varvtalsbérvarde
(frekvensborvarde).
0/2...10 V DC (Ri=190 kohm), eller 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Upplosning 0,1%, noggrannhet
+/-1%.

4 | +10V Referensspanning for analog ingang.
Noggrannhet +/-2%. Max. 10 mA.

5 | +12V Hjalpspanning for digitala ingangar Max. 30 mA.

START | Digital ingang 1: Start (aterstaller

frekvensomriktaren efter en felutlésning) 2)

7 | REV Digital ingang 2: Motsatt rotationsriktning 2)

8 | JOG Digital ingang 3: Aktivera joggningsvarvtal 2

9 | SCR Jord for signalkablarnas skarmar. Internt ansluten
till chassijord.

Relautgang

1 | RO1 Vid fel: Relat 6éppnar. 12 V...250 V AC /30 V DC

> |RO2 10 mA..2 A

1) Internt ansluten till chassijord via ett motstand pa 1 Mohm.
2) Impedansen hos digital ingang ar 1,5 kohm.
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Extra kabeldragnings- och EMC-instruktioner

FOlj dessa instruktioner for problemfri drift och for att sakerstalla kompatibilitet med EGs EMC-direktiv.
Motorkabel

Motorkabeln maste vara en symmetrisk treledarkabel med koncentrisk skyddsjordledare, eller en fyrledarkabel med koncentrisk skarm.
Flatad metallskdrm rekommenderas, t.ex. typ MCCMK (NK Cables).

- Tvinna samman skarmtradarna till en kort ledare och anslut den till jordskruven JT— . Hall denna ledare sa kort som mgjligt.
- Anslut kabelskarmen med hjalp av en klamma (se figur) nar internt eller externt EMC-filter anvands.

- Vid motoranden maste kabeln ha 360 grader runtomgaende jordning i form av en EMC-kabelgenomféring. Alternativt kan
kabelskarmen tvinnas till en ledare vars langd inte dverstiger fem ganger dess bredd och anslutas till PE-plinten pa motorn.
Styrkablar

Styrkablar maste vara flertradiga ledare med flatad koppartradskarm. En
dubbelskarmad kabel med tvinnade parledare rekommenderas for analoga
signaler.

- Tvinna samman skarmtradarna till en kort ledare och anslut den till plinten
SCR. Hall denna ledare sa kort som mgjligt.

- Anslut kabelskarmen med hjalp av en klamma (se figur) (endast EMC-
enheter).

- Foérlagg motorkabeln pa avstand fran styr- och matningskablarna for att
undvika elektromagnetiska stérningar (avstand > 20 cm).

Obs: Blanda aldrig 24 V DC- och 115/230 V AC-signaler i samma kabel.

styrkabel _— 3 o

motorkabel
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Varvtalsreglering

SV

Den analoga ingangen ger varvtalsborvardet (frekvensborvardet) for ACS55. Foérhallandet mellan analog ingang och borvarde beror pa
installiningarna av DIP-omkopplarna, sa som visas nedan. Utfrekvensen foljer andringarna i bérvarde, sa som definieras av

potentiometern ACC/RET.

Hogfrekvenslage OFF (grundinstallning)

Hogfrekvenslage ON

f
YL S |
|
|
; :
b |
| >Insignal*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA
DIP-omkopplarlagen:
HI FREQ = OFF
Al OFFSET = OFF (kurva a) eller ON** (kurva
b)

MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz

Utfrekvensen begransas till vald markfrekvens
for motorn.

f A frekvensborvarde
I\ utfrekvensgrans
N - f e A
a
b
0 .y Insignal*
2V 10V [V, mA]
4 mA 20 mA ’

DIP-omkopplarlagen:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (kurva a) eller ON** (kurva b)
MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz

Faktisk utfrekvens begransas till ett varde mellan fy och fy + 70 Hz av potentiometern
HI FREQ. Potentiometern paverkar inte skalningen av den analoga ingangen.

* Anvand bygeln Al for att valja spannings- eller stromsignal. Se sid 222.
** For att skydda frekvensomriktaren vid bortfall av analog insignal 16ser enheten ut om signalen understiger 2 V (4 mA).
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Statusindikering och felsokning

225

ACS55 har tva statusindikeringslysdioder. Gron LED Rod LED Beskrivning

Dessa ar synliga genom frontkapan. Tand Slackt ACS55 fungerar normalt.

Om frekvensomriktaren upptacker ett problem — : : : —

blinkar den réda lysdioden. N&r problemet &r Tand Blinkande Skyddsfunktion aktiverad. Antalet blinkningar anger
atgardat, aterstall genom att satta T U felkod.

startsignalen till OFF. Om startsignalen redan Sl - =

ar i lage OFF, vaxla ON/OFF pa nytt. Blinkande Blinkande ACS55 aterstalls automatiskt inom 3 sekunder. (*)
Se tabellen nedan for felkoder (antalet blink). Varning! Motorn startar, om startsignal foreligger.

# |Mojliga orsaker och atgarder # |Mojliga orsaker och atgarder

1 | DC-6verspanning (*). 1) Natspanning for hog: Kontrollera 6 |Den analoga insignalens varde understiger 4 mA/2 V. (*)
matningen. 2) Retardationsramptiden ar for kort for OBS: Denna dvervakning ar aktiv om Al OFFSET ar ON.
trdghetsmomentet: Oka ACC/DEC-tiden med potentiometern.

2 | DC-underspanning (*). Natspanningen ar for lag: Kontrollera |7 | Motor 6verbelastning (Izt-éverbelastning): 1) Kontrollera

matningen. belastningen och kontrollera att motorns storlek ar lamplig for
ACS55. 2) Kontrollera att installningen av potentiometern
MOTOR | NOM ar korrekt.

3 | Kortslutning i motorkretsen: Bryt matningen och kontrollera 8 | Overbelastning av vaxelriktare eller fér hdg intern temperatur:

motorlindningar och motorkabel. 1) Lasten ar for stor eller 2) kylningen ar otillracklig.

4 | Qverstrom, utgang. 1) Accelerationstiden ar for kort for 9 | Andra fel. Internt fel. Bryt matningen och slut den igen. Om

trdghetsmomentet: Oka ACC/DEC-tiden med potentiometern. problemet kvarstar, byt enheten.
2) Motor- och frekvensomriktarstorlek ar inte kompatibla:
Kontrollera motorn.

5 |Reserverad 10 | Parametersattningsfel. Obs: Bada lysdioderna blinkar. DIP-
omkopplare har stallts om efter att frekvensomriktaren har
parametersatts med verktyget DriveConfig. Stall tillbaka DIP-
omkopplarna till sina grundlagen.

(*) Automatisk aterstallning om AUTORESET ar ON. Se DIP-omkopplare pa sid 218.
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Tekniska data
230V 115V

Inbyggd EMC, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Ingen EMC, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Kontinuerlig uteffekt fran motor kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

hk 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Byggstorlek (ej EMC) A A B C C A A
Byggstorlek (EMC) A A B D D A A
Markdata
Inspanning U Vv 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)
Kontinuerlig utstrom /, A 14 2,2 4.3 7,6 9,8 14 2,2
Max. utstrom /loax” A 21 3,3 6,5 11,4 14,7 21 3,3
Utspanning U, Vv 0-U,, 3-fas 0-2xU,4, 3--fas
Instrom /4 A 4,4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
Moduleringsfrekvens kHz 5 (max. 16)
Skyddsgranser
Overstrém (toppv.) A 4.4 6,9 13,5 23,9 30,9 4.4 6,9
Overtemperatur 95°C (kylelement)
Max ledararea
Kraftanslutningar mm2 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Styranslutningar mm2 1,5 (AWG 16)
Forlusteffekt w 21 32 51 74 103 24 35
Matningssakring, storlek**
IEC, typ IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, typernaCCoch T A 10 15 20 25 30 10 15

* Tillats under 1 minut.

** Rekommenderade varden. Anvand inte ultrasnabba sakringar
eller sakringar med utlosningsfordrojning. FOolj lokala foreskrifter.
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Max motorkabellangd Icke direktjordade distributionsnat

For att uppfylla EGs EMC-direktiv maste motorkabellangden Frekvensomriktare med inbyggt EMC-filter, eller ACS55-IFAB-01
begransas enligt specifikationen i tabellen nedan. Ju kortare externt ingangsfilter far inte anvandas i ett icke direktjordat nat eller
motorkabel desto mindre storningsemission till matande nat och i ett hogimpedivt jordat nat for anlaggningsdistribution.

omgivning.

Miljoinformation
Produkter som skall skrotas/deponeras innehaller vardefulla

ramaterial som bor ateranvandas for att spara energi och
naturtillgangar. Instruktioner fér materialatervinning kan rekvireras

Inbyggt EMC-filter |Externt EMC-filter

ACS55-01E- ACS55-IFAB-01 och
ACS55-01N/E

Omriktartyp 5kHz |[16kHz" | 5kHz |16kHz") | fran ABBs forsaljnings- och servicebolag.
ENG61800-3, Miljbklass 1, obegrdnsad distribution 2)
01A4-2, ..., 02A2-1 | 10m 3m - - Ansvarsbegransning
07A6-2, ..., 09A8-2 10 m 3m - - Tillverkaren ar inte ansvarig for:
EN61800-3, Miliéklass 1, begransad distribution 3) » Haverikostnader i fall da installation, idrifttagning, reparation,
01A4-2. ...  02A2-1 10 m 10m 30m 10m andring eller miljéférhallanden for frekvensomriktare inte
07A6-2, ... 09A8-2 20m 10m ) ) motsvarar de krav som specificeras i dokumentationen som
EN61800-3, Mijokiass 9 medfodljer enheten, samt annan relevant dokumentation.

d » Enheter som skadats genom felaktig anvandning, bristande
01A4-2, ..., 02A2-2 10m 10m 50 m 10m underhall eller olyckshandelser.
04A3-2 10m 10m 75m 10m « Enheter som innehaller material som tillhandahallits av koparen
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m eller som konstruerats enligt kdparens specifikationer.
07A6-2, ..., 09A8-2 30m 10 m - - Foretagets leverantorer och underentreprendrer kan under inga

: - . . omstandigheter goras ansvariga for speciella, indirekta eller
1) Moduleringsfrekvensen kan valjas med DIP-omkopplare. Se sid oférutsedda skador eller for foljdskador, forluster eller viten. .

219.
2) Galler endast for emission genom ledning
3) Galler emission genom ledning och stralning.

For eventuella fragor med avseende pa frekvensomriktare fran
ABB hanvisar vi till lokal aterforsaljare eller ABB-representant.
Angivna tekniska data, specifikationer och ovrig information ar de
Skydd som galler vid tidpunkten for tryckning. Tillverkaren férbehaller sig

- atten till andri tan féregaend ddelande.
Overspanning, underspanning, kortslutning i motorkretsen, ratien t andringar utan foregaende meddelande

Overstréom, bortfall av analog ingang, motordverbelastning,
Overbelastning av vaxelriktare.
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Godkannanden

CE
ACS55 uppfyller foljande EU-direktiv:

» Lagspanningsdirektivet 73/23/EEC med tillagg

« EMC-direktivet 89/336/EEC med tillagg.

Forsakran om dverensstammelse och en lista pa uppfyllida
standarder kan erhallas pa begaran.

Elektromagnetisk kompatibilitet:

ACS55 uppfyller foljande standarder forutsatt att installationen ar
utford korrekt och i enlighet med instruktionerna i denna
anvandarhandledning:

Hogfrekvent emission
genom ledning

EN61800-3 Miljoklass 1,
obegransad / begransad
distribution ")

Hogfrekvent emission EN61800-3 Miljoklass 1, begransad

genom stralning distribution
Immunitet EN61800-3 Miljoklass 2
Natdvertoner IEC61000-3-2

1) Observera max tilldten motorkabellangd och
moduleringsfrekvens, sid 227. Se aven
kabelférlaggningsinstruktionerna pa sid 223.

Stromdvertonerna kan reduceras med hjalp av externa
ingangsreaktorer.

UL-, cUL- och C-Tick-markning
Se markskylten.

UL, cUL:

SV

ACS55 lampar sig for anvandning i kretsar med matningskapacitet
upp till 65 kA rms symmetriskt, max 230 V, forutsatt skydd med
sakringar av klass CC eller T.

C-Tick:

For elektromagnetisk kompatibilitet, se specifikation i avsnitt CE

ovan.

Produktskydd i USA

Denna produkt skyddas av ett eller flera av foljande USA-patent

4,920,306
5,612,604
6,094,364
6,252,436
6,370,049
6,741,059
6,940,253
6,977,449
7,034,510
7,082,374
D510,320

5,301,085
5,654,624
6,147,887
6,265,724
6,396,236
6,774,758
6,934,169
6,984,958
7,036,223
7,084,604
D511,137

5,463,302
5,799,805
6,175,256
6,305,464
6,448,735
6,844,794
6,956,352
6,985,371
7,045,987
7,098,623
D511,150

Ytterligare patent har sokts.

Tillbehor

5,521,483
5,940,286
6,184,740
6,313,599
6,498,452
6,856,502
6,958,923
6,992,908
7,057,908
7,102,325
D512,026

5,532,568
5,942,874
6,195,274
6,316,896
6,552,510
6,859,374
6,967,453
6,999,329
7,059,390
D503,931
D512,696

5,589,754
5,952,613
6,229,356
6,335,607
6,597,148
6,922,883
6,972,976
7,023,160
7,067,997
D510,319
D521,466

EMC-filter: ACS50-IFAB-01
Ingangsreaktorer: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1

Utgangsreaktor: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiometerenhet: ACS50-POT
DriveConfig-sats, kontakta ABB for ytterligare information.
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AELR BRI As . ACSE5 TLiATE M 4Els, HBL i
Iy L RE S OB AR R

ACS55 N B AEATR I s Ial iy, bR r i
PR HL PR s I TR TR 2 3 0

B2 DIP JFoCHIAT . (PRI D ml g4 ACS55 D) REMIz
APIRES o DRIEEAR  ZERA AN 20 D R 46 38 G 35

RTAFM
AT A2 Bk ACSB5 b B {5 o
RIA R DTN A
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WA
ACS55 a1kl 3 FHAT It BN FEL ML A 4

Wi T, 241 7

{48 (PE), 22 241 0

FARIS, 75245 7

WY 7N, 75245

YL SRR = e v, 22241 7

RN T, 7241 W 4% &,
WEFE AT [6) 2 0 TR i 1 o

B A AG Tk Peas (B /
WA ), 70 242 1

<
wHMR, #5236-237 A ll o WBESR, 77243 7 (IR EMC #G )
e )

¢
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IR P B,
BRI AN 558 231 W) w2755 .
B Il
1 K& R BT N2 231
2 BN 2R B 15f ACS5E5 IZEK . 234
2235 ACS55 Agfiige ., 236-
237
4 | EPERE SIS ER o EHBUCIR 50 Hz 5 SECH XML e KM A% 50 Hz. WRbRAER BEARF A | 238
TR, i DIP JFCE Bk
5 | MBS E R ( MOTOR I NOM)  HLA 4 I A0 2 15 R R LADE HUR L . e o0 AR B F LI A LRY D B . 240
6 | WORTEEE, VRN / ek ] HA A 240
7 | EEEN ARG R LR, 241
8 HERE L g . 242
9 | b, S LED fERiT . R WREISGSEN, WK .
10 | wEMEESE, Gzl Bl 845 e 5. 244
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A P TEBAE N AN IZ S
IR -20°C (-4°F), Ttz . -40°C (-40°F) £ +70°C (158°F)

1) +40°C (104°F), #iE HLif .
+50°C (122°F), H NESHN 85% K% &
HLIR [o

W e 0...2000 m (0...6,600 ft). fEi#F44 1000...2000 | JEBE
>k (3,300...6,600 ft) i, A&EHE 0 100 K Py
A by B A% o

R ¥ MY 95%, Tl /N 95%, ToitEg

ep o LFHEKE fiti 17 e i

(IEC 60721-3-3) |« S35, JoJE ik A v ot LSk . S

o LIRSS 3C2
o [ARIRISES: 3S2

o EARAREY: 1C2
o [WABURIAEG: 182

o HEAAEY: 2C2
o WARURISE: 282

IE RS BTG 5...150 Hz it ISTA 1A ZE3k

(IEC 60068-2-6) | fHAE NI 1 g

Pt A S K 100 K / 75 2 (330 ft/s?), 11 2z
(IEC 60068-2-29)

EREEFELS AN VT AN FeVF

1) FEART 0 BRIREEIM BT Is AT, I dn & IR Frsm A Bt i

ACS55 [114h7eBid 554k 1P20,

o WAZIURE ACSSS L2 BEAEAT M4 AR AR o B DR A JAii 1) 23 i at
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HMERSF
SN A | SMEB | SME C | 4MED
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2.09) | (2.83) | (2.91) | (2.91)
45 67.5 70 70
(1.77) | (2.66) | (2.76) | (2.76)
128 128 159 159
(5.04) | (5.04) | (6.26) | (6.26)
67.5 67.5 -
(2.66) | (2.66)
- 77 77
(3.03) | (3.03)
- 40 40
(1.57) | (1.57)
- 40 40
(1.57) | (1.57)
183 183 - 230
(7.20) | (7.20) (9.06)
156 156 182 214
(6.14) | (6.14) | (7.17) | (8.43)
170 170 194 226
(6.69) | (6.69) | (7.64) | (8.90)
146.5 | 146.5 171 203
(5.77) | (5.77) | (6.73) | (7.99)
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CN

Bk VA g TAERR BEAR Ry o DR 22 et PR B8 (1 T XL

- f5iIF ACS55  H 2355 .

- XPAMERAT AR B AR, 78 A [ B A AL 08 122 8] o XHAME RS C AT D i, t e v 20N, BT BA ) BUTHE2ke, ANTR 2000 1 R

B A5 1]

P BB B 225 7E 35 mm DIN 4L 1B -,

Z4E7E DIN 851 b
R IS AT #54,  nR ACS55
PR [ e A T L

ZheAEsE b
] M4 MR 38 e 2 R AR AR e ]
SELERS I,

JE Bl 2 1]
A1 L B AT A2 05 (R B )

ﬁ{ffffﬁw
il (47

\ / AHEFREER A

"';Jff‘ffff!fffff

L

1

¥

ordAHRARARAAAAY
J

!

'
I|
1
1
!
1
1
I|
1
~No
—0
=)
d\.;i

S A
1B
cm (in.)

SME C

cm (in.)

X|1.5(0.6)

0(0)
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W il DURFAS L 8 1K) — i dE i 2e e, T LR R K I Sehi 2. Rl e i RAAE A R _ERDAT . W R EAME A RN B [ffE S U8
JFEISME C A D IR 2RI 7] R HE, 22k 22 Ay ) b
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I =3, SME A R B: $% T ISR
11| R Y T W N L 1

R e RAE A RIS B 2 NPT,
B LB LR PR X AE kS, W S
U Ca R E T,

R RAE B RIBER B 12 N KPR,
R 2R LT R 234 B R R, X
FE—i, WrBIHEmgE Bt Cze R I
T

S TR o
r, \
# \
F, \
¢ \
e 1
|
A A
{ |
Vs W
W AL
il

-

S, Ve TR ER AT,
TR

1
e
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= 2
I"'F'-l e | d
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RT Il
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IS
- p
| i o
o[£ &L
i =t
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DIP 3%

CN

WE DIP JF ORI E 4 ACS55, i 2 ik W L LA £ 2
& | DIP JFRaly A fa ke s (200 V) DIWTE IR <545 6 70 bl FREEATHRAE. ACSS5 A HLIN B OR 3 E G 1] o

WE

o IR EBCE DIP JFoRALE
o BUFHIR L J)REAE. T DIP JF oG BRI AL B A2 7R A
© RHIRYTE,

HEAER
DIP JF% # | BRRMTZ)RE AN u ATIE 2
R S [
1 | NOM FREQ HZ: F b4 52 4 % 50 Hz 60 Hz
W/l NOMEFREQ| 2 | SILENT: HLBLE:TF4E4% (PWM FF 4 ) OFF - k54t (5 kHz) | ON - #35 (16 kHz)
20 |FELLI 60 Hz : N . —
. ﬁ 7}&@ 2 _ ;g _ ,ﬁ,—.
orr|Ser 1 | oN SILENT 3 | LOAD: fi# L5287 (U/F 2k ) P&F - %£ | XML CT - fH ¥ 4h
P&F |0 (| CT LOAD 4 | JOG HZ: SshIhfRerisns 5Hz 10 Hz
5 L) 1|10 JOGHz | 5 | RELAY: 4k %% H Thig FLT - i RUN - Hifliz ¥4
FLT|[SC1] || RUN RELAY T - ]
ore e |l on o oFrseT 6 | Al OFFSET: Bl A 1) 5 /ME OFF -0 mA (0 V) ON-4mA (2V)
OFE|l £ || ON AUTORESET | 7 | AUTORESET: ki [18h 52 47 T hE OFF - 2% 1 ON - Ja 3
OFF |- O] | ON [IEEEW | 8 | HI FREQ: ikt OFF - %1 ON - 1%}
)
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*h7EfE B

No. | &K A

1 NOM S SCHALEE e (L FALE R ).
FREQ Hz

2 SILENT | B XJTFRFE, FE LB EMC FrifE, SR s g 2o, L 48 70 i K i
B U5 246 Gl FEARLH « TR @ JFRAEF ACS55 11T I iR A 5.

3 | LOAD AR AN ) D T O A o P 7 e Dk ( RLRIZR ) NI # P&F, fHFRHIf L (1514
it ) IFEEFE CT. ACS55 HahHETiEE N IR #Ma: LURAE AL B 4 A

4 | JOGHz | X mishfid. Wbk 12...24 VDC LA H A 3 ("JOG"), Wil mizhIhfe. (ALzhiniksimid 2] righ s, JHk
FFRBIIR, HEWIFECS A 3. )

5 | RELAY | & XH ISR~ feRaS . FLT = ks, ifeilas ol oIREs, i JF. RUN =1217. SipUs emy, sy
il

6 |Al & AU . 4 mA (2 V) = SEl AN T IR (ER,  ACS5S5 ifsfs it . ¢ TR A 52 0L 244 11
OFFSET | K&/ 5 o

7 |AUTO- | WmwbE AR RS, ACS55 KEREDL Tl : KUK, ibE, BHMAZ R, 3 BHE AR EN ).
RESET | %7t 3 4rit N S 10 Ik, ALHS 10 1k, ACS55 ¥ EHLIFAE I FRUCIAL. 2 WL 245 T 145 v AIAIEHREF,
4t | 305 h A BRI IR LI A SRS R 2 R

8 HI FREQ | & X K i, OFF: & A% & =NOM FREQ HZ F ¢ X [F8i# ., ON: &z K% 4 =NOM FREQ HZ H¢
+HI FREQ HLA7 88 W MR . 2 WS 240 WK 5 (775
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I AL A%

CN

AR 22 T AT A AL S o PIeAT FELSE A% (1 BRIAEL R TR

woromimwoM | FENLALE | ELE RS el T R VA LSS B (MOTOR | NOM) (18 .. ACSS55 i ik il &4 H FL IR AT e X
%) 10 L [ FEHLATE F SR T S LI o SR v s Bk I
(MOTOR | | ¥R : iR BB, SRR, MWIE 238 K BALRUE TR BE
50 =50 | NOM) H LA R A
B B (%) = h «100%
BHLEE B (%) ACS55 e it [A] &
ace 5 TN/ P | s SO o /)N N3 4 g R B R TR) R s 2 B s 7], B #bo N/ P i )R, ACS55 MK
=1 (ACC/ IR o 2 T R ek
0 0 DEC)
A (HI PR RN BE SR R HE A + 70 Hz Z 8l . RA K e 5¢ HI FREQ DIP ¥4 on, IfH
FREQ) AH. S0 238 UL DIP #8775 -
MOTOR | NOM iEFEEF INIE / JTE A (E]
”’ﬁ\';' 325 A éAfW
ACS55-01x- HL LA 2 LI (A) 7 iE (%]
01AMx 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100 -
| | | | | | | | | | |
02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | | | | | | | | |
04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
| | | | | | | | | | | I
07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 114
| | | | | | | | | | |
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147 | |
e ——
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 N VP Y
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% T 1 ki
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A FLIFORT FLAL

e DN\ s 1 s A 3
B N\ s HER AR E . Sk 230V BIEEER] 115V RSB b, SR,
I ¥ iR gz K S5
L/R, N/S 1~ HLYFHT N Bk 2.5 mm? (4ME A 1 B) 8k 4 mm? (| 0.5 Nm/
LR NS (@ T1/U, T2V, T3/W | % th 5 AN C F1 D) s 5 ek 0.6 Nm
LIME

PE @ R3 Hh ZHH, 1 Nm(*)
—RCOEBALRGI BN | BN TR,
FEISRE =

B VAR BT IR, SRk A I S e

TR AT BENIR AL MAX8 BRET . FEHURAT 1) KAl A K 2 6 mm.

TN Y () bR AR B FL 4R . T R PREE IR T 30 °C(86°F) , %M 60°C (140°F) Y 75 °C(167°F) 4115
BEIME. S0 243 W G KL EMC I1EA 15T o

ACS55 [ R KT 3.5 mA AC/ 10 mA DC. HR¥EHriE EN50178, ACSS5 A7 A ] 2 b 22 %5 .

LN L TR

HERZ I IE W a8 B 5 2 WS 246 TUi AR L0

ELAL

H LA ZIE = AR RN AL, A LR Uy o 200 & 240V, FEHR fy A 50 BX 60 Hz. HLHL AR A2 FEL It 4 .
SN T E 5T ACS 55 (1% H LI ().

WS HLFN ACS 55 % TAHF SRy U-U, V-V, W-W, JfH ACS 55 sEF¢1E iz, HHLTER 5 [ K i

B CWNH AL BED

MOTOR

T1 T2 T3
U v w
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EEE B

e al LUE T BRI (1) sRAMER IR (2) .

LSSl LENASE N

CN

A 0...10 VDC. (B Al Bk 20 B AE fi AT & ("U")o
< <
Q - o i
S 2Ll >0 S22 I>0K
con2¥Zm o g
OO%++(’7)L‘£9>((D) 888')++c|7)§938
| | \"’_‘_—\"’ _ - J
| |
| 0l
| |
2)| L — T
12...24 VDC 3 1...10 kohm
1§ 0/4...20 mA HLi 55
A B L (). T o
- Al OFFSET ) (LT ’ 5 SPEED/AI
4...20 mA. | +10V
| : +12V
| START
T @AI | REV
\ JOG
U A SCR

BEHE SR T
fiFH 0.5...1.5 mm? [ £ 54 (AWG22 - AWG16).
# | | iR
1 |COM | Hsalim A nits
2 |COM | Hyaikimlamanits
3 | Al BN - TR (PR ) 4558
0/2...10 VDC (Ri=190 kohm), % 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). 7 ##% 0.1%, *5/E +/1-1%.
4 | +10V FRAE 5 FL I
FERE +/-2%. $5: K 10 mA.
5 | +12V | A E 5B YR, 5K 30 mA.
START | £ 8N 1: #28) (s, 1% T17F R A7 b1
)2
REV | $FHiN 2: [kt 2
JOG | BiFHaN 3: iz 2
SCR | G4k bt 2% 8e 4.
ok FpL 2
1 | RO1 Mk - RASTT 12 V...250 VAC / 30 VDC 10 mA...2 A
2 | RO2

1) WERIE L 1 JEEAEEI?HT%HJ
2) B NFHAT 1.5 TBR




243

CN
AR EMC AT S

RSy T AT PR 6 5 T DL G A (R 5255 1 25 K EMC B

L L 2

PR L PR 205 0 0T PR ) 0 ) e o e M P 20, o e D s [ e o B 0 M P 4 o P 2

%41 MCCMK (NK H145 ).

LR B R R, R, BT L L,

TR, R AN S EMC SRS, i A 2 e e el

- U, 2T EMC SN 10RO 360 KEet, SRR W, KHERRLRALITE S f, IR L

N O

=

R

P bl A S0 A bR S LB . HERERERAE 5 B IR U D i HL 2
- ¥ hEMOE R, RTRERL, EH:3] SCR i1

- WE PR sl gE I e Aege e o GEH T4 EMC BB o

- FEZEIP R LR g R R s A A A A e s, e S FRRE T (B > 20
cm).

R 1 24 VDC (K155 F1 115/230 VAC 115 5 AT [A]— 2 T s .
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HE R

ACS55 i R A A B (BURAE ) M4 EfE 5 o A SRS 45 € Z 1A 5¢ 3 11 DIP JF5C A BEE KA o HiH PR
eI/ ekt e A7 2% BOE IR AR BE ST 2 (i A2 4k o

EARE O] (BRI ) FAER ) 3
f fA BR 25 5E
A AN\
Y S . i+ 70 Hz R R
N 7 ;
| N E
a : a :
b | b :
| A * 5 A
> 0 >
0 2V 10V 2V 0V
4 mA 20 mA [V, mAl 4 mA 20mA LV MA]
DIP JF 5 DIP JF R 5E :
HI FREQ = OFF HI FREQ = ON
Al OFFSET = OFF ( 1% a) o ON** ( 1%k b) | Al OFFSET = OFF ( [tk a) 5{ ON** ( [t b)
MOTOR NOM FREQ = 50 & 60 Hz MOTOR NOM FREQ = 50 &% 60 Hz
i HP AN 2 B ok M 00 e A0 PR PR 21 SE B A BB B HI FREQ FEAZ #% BRIE fiy 2 fy + 70 Hz 2 [A] B 48 (E
1% FELAT 28 AN 52 M B 4D S N 1) 4

*AEHT Al B LA 5 o Y B R T . 2 LR 242 1L
AP SRR, AESEINT 2V (4 mA) I, ARSI E RIs i
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R B/ FI B ER B

ACS55 AR _EfH A LED IRASFE AT . 4 LED 44 LED RE&
SRR AR, LUAT IR, MOBEHERR, g | on ACS55 IF ¥y

AL BTN IR a5 B 0. WA
i)ﬂ%%’ﬁéﬁg 0, #;%? gﬁ?’a 0. On JRENORTTTIRE . INBRI OB M A

HOBEACRS WL R 3R (= Z0AT N RIS CE ).

ACS55 &1t 3 Mot HEh B L. (%) E& ! WA=
7, HHLEEE).

IR

# | W R BRI SR B KA it # | W TR DRI Y SR B R i T
Hmd e (). ) REEEmEemd &, 2) a5 nEgiE |6 | BREAEMRT 4 mA2 V. (%) ER  lLIhaE L H1E Al
AFE Bl o 1) PR T A A 7 AR s P R 8 3 > 488 o ok / 9ok OFFSET &4 ON %4,
IR IA]
2 | EHIRE (). R s i 2 A, 7| EHLERR (P akdk): 1) KAk, IR A LA
ACS55 M5 2 AHML . 2) Ao £ LA & FE i HO A7 i 10 B Y
IRP
3 [Hih k. DIWTHE, KA AL SR FL I 1 R 8 | WiARER I HE P R I 1) R AR T L 2) KA
FE AR5 100 R 75 R
4 . 1) K S AT LI i TR R T A K 9 | HEkE. PR, DIWTEYE, FRT L. WAL
Jid,  FH AT AR M 0 I / I R 2) A A H LR AR A b, BT AR
A S A .
5 |k 10 | ZE il . VR« IR HINR . AR A H
DriveConfig T EZ¥ib )5, DIP JFEA A T BRI E . ¥
P S AL NN VA

(*) tn s AUTORESET {554 ON, HidlesHBhEAr. Z W5 238 5Lk DIP 7%
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230V 115V

& EMC, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 | 02A2-1

Jc EMC, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 | 02A2-1

L ATLIZE S HY D R kW 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2 0.18 0.37
hp 1/4 112 1 2 3 1/4 112

HME RS (J6 EMC) A A B C C A A

AME RS} (EMC) A A B D D A A

PERE

i N Uy Y, 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)

S H R A 1.4 2.2 4.3 7.6 9.8 1.4 2.2

B K H IR bomax” A 2.1 3.3 6.5 1.4 14.7 2.1 3.3

s Uy Y, 0-U4, 3 # 0-2xU4, 3 #

NG R T A 4.4 6.9 10.8 18.2 22.0 6.4 9.5

TF oA kHz 5 (&K 16)

PRy FR

A (VEAE ) A 4.4 6.9 13.5 23.9 30.9 4.4 6.9

U 95°C / 203°F ( H# )

X KNHYLR

RS mm2 2.5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)

12 il g 1 mm2 1.5 (AWG 16)

D2 W 21 32 51 74 103 24 35

MR AE

IEC, &5 IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16

UL, 45 CC AT A 10 15 20 25 30 10 15

* SUVFAE RN L N IESEIE B 1 2Bl

HERAE . AN B DU BRI (A W o TS = A A
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AL R KE IR
FE IR EMC Frife, Adnasim it 2 AL K EASEL T S TR, REE e AR BB . O ABB [ bR
TP YRR, FMEE BN AU B A R A5 S, v Lhia) ABB [PES B A IR 55 N 3 #5141
A EMC VEWE MW EMC JBUEE| sy
ACS55-01E- ACS50-IFAB-01 Al | -5 st 2 5o < b B F 4T
g e T T TN e T TS SR DU AR R AT 0 R, TR,
Yefls, AR RALEART A LR B PAEET AdFH Bids f 1) 22 A5 2% 40
ENG61800-3, 1 755, F AR5 2 - PR RIS FILHRE e
01A4-2, ..., 02A2-1 10m 3m - - o AFFETRTY, ORISR LA N A B 2 T B 1) AR A 40
07A6-2, ..., 09A8-2 10 m 3m - - « {FHAE ABB $2 it mlidi i 1 2 it B AR A s 4000 o
EN61800-3, 1 25545, RIS £ Tl 7 R U Y B A 20 B R R ) s TR 3 I EUE R
01A4-2, ...,02A2-1 | 10m 10 m 30 m 10m | PEBOREETHAGAT AT TIAT
07A6-2, ..., 09A8-2 20 m 10 m - - WERAATAT G T ABB AR A4S R in) i, 1515 AR 2 1 1K) 2347 7 50 ABB.
EN61800-3, 11 E#553) ABB & B ST BB i AR S S AR S W BB, AN S ATl A
01A4-2, ..., 02A2-2 | 10m 10m 50 m 10m
04A3-2 10m 10m 75m 10m
01A4-1, ..., 02A2-1 | 10m 10m 50 m 10m
07A6-2, ..., 09A8-2 | 30m 10m - -

1) SRR L@ DIP JFocik$. 2 W5 239 i,
2) DE B LY T
3) 3 HI Bt LI T IR Ze A A T30

TRy

s, KM, i, i, B ZK, mpLRLA, AR
:\L\—J—‘t’l—:‘ﬂﬁo

T b ERL Y

ffFH N E EMC JE 2% 5L ACS50-IFAB-01 iy A\ JIEJ #5 (1) AR 4 2% A e
AL BT H I B v B L B b R R
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WIE

CE

ACS55 F56 T 4 F< Bt b
o & 73/23/EEC Frift
« EMC 89/336/EEC 5.

< E ) R

7 i b CA R AN B LA S B LR AT ORI

4,920,306
5,612,604
6,094,364
6,252,436
6,370,049
6,741,059
6,940,253
6,977,449
7,034,510
7,082,374
D510,320

HeAT ez s LA

b

5,301,085
5,654,624
6,147,887
6,265,724
6,396,236
6,774,758
6,934,169
6,984,958
7,036,223
7,084,604
D511,137

5,463,302
5,799,805
6,175,256
6,305,464
6,448,735
6,844,794
6,956,352
6,985,371
7,045,987
7,098,623
D511,150

5,521,483
5,940,286
6,184,740
6,313,599
6,498,452
6,856,502
6,958,923
6,992,908
7,057,908
7,102,325
D512,026

5,532,568
5,942,874
6,195,274
6,316,896
6,552,510
6,859,374
6,967,453
6,999,329
7,059,390
D503,931
D512,696

CN

5,589,754
5,952,613
6,229,356
6,335,607
6,597,148
6,922,883
6,972,976
7,023,160
7,067,997
D510,319
D521,466

AT A IR RS RN 32 S bR v R 2L
FL IR A
ACS55 {114 I T SR IE A 2235 5 0T, 3l A2 T S AR UE:
it L, e AR EN61800-3 125355, AERRH| M4
| B pE s e 1)
TCEk AR S EN61800-3 1 25335, FRIPEEY
yEER 2 B W[ EN61800-3 1T ZKFfks
28 FE T IEC61000-3-2
1) WL HUATL R 25 e R S T AT (1) A S PN 25 55 24 7 TURIEF 24 3 T A
AT DU A0S O\ H A SR ik /D HL IR T U
UL, cUL F1 C-Tick t5:&
DA R
UL, cUL:
ACS55 i& ] T AT 65 KA rms W FR e k80, 5k 230 4k

R, 2 CC

C-Tick:
X ¥ LI

o T SFE YT as BEAT ORI

Z WL CE ¥ it B

EMC JE%#%: ACS50-IFAB-01
HNHEPIEE: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
HrH P es: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Hf7 2% 8 5G: ACS50-POT
WA R Z A ECE T RGE R, 5 4 ABB L5 iy Bk

/i\o
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AEA B =E
ACS55
AC Eetol2

0.18 ~ 2.2 kW
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HNE &€ AHA RF
MHIA & DIEH 22 AtE 2 Xl UelE Y ABB AR A2 HEGHAID| HHELICH. ABB S 2 A
=S EAE THAle LHIES &g = UASLITH.

ABB HS2 0K,
= QI& 4! www.abb.com/drives Ol Al Drives — Sales, Support £’ Service network

HE WE
ABB M Z0 U8t W=2 www.abb.com/drives 0l Al Drives — Training courses € &3t X

ABB =cl0|E 3 A0 Cigt =
2 A0l & www.abb.com/drives Ul A Drives — Document Library — Manuals

ABB = AtE £ N0l THet D289 == &
FAS=AID| BEESLICE .

feedback form (LV AC drives) 22 EH A

JHU
Mo o
Ur

3AKR01088051 Rev A (=) ABB 22| 0t

KR
Effective: 30.11.2007 N2 A 287 8dds 157-33 SAEE 85
MNS3HHS ME25F
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OLF 2H2| X| & DIP 29151 2| #1212 ACS559/ )| 5 S50 HaS BT ¥
AFEHS BHOIGHS 242 01 U AN CHEt P18 QA E Sl SU

RIZol SXI0 9N = or&eel NES BEA YU0BADI BEL o

Ch.

IS XIF S XIoH01 0F LT, S OHUAIS SUIO| HF U ASHD DS 925 HEE N
X R0 QOHE D YUS [, S2H01= Y E HOIZ  BEA* B 5|0
PN cC

N2 =Ct0l20 2= ot &0l,

N

Qa0 JUE 0|52t E =215 2 HINAIEQ ¢AE 296l YE &0l
IA 52 FHG J|CI2lAlD| HFRILICEH .
A DIk St mO| MAS MAIJL T0f YUK UCE  woEm HS A USHZE WSS Z&0HD USUICH.: [ sesssoteommsz
HEA MI|NQ =HS 22 4 AUSLICH. 1. ACS55 T
=:DIP A0 I8 A0l QIIIE 2 USLICH. 2. NBX NS =
= . 2FHI} ®X & Doﬂgarg, Ml 312 S LR, N/S, T1/U, T2/ 3. HIMHOIE ¢ZS 982 Il 2T (EMC IIIIIIIil)III
VvV, T3/IW 0| ¥ & 20l =M &LIC. =SBk ol CFOF) SIN YWWRXXXX
=, oulg] MO xrea Honis oEzuE U0 22 OX 9mo 2o =28 ey vEd xxy 2  (1RINIEI
ol 918 ®eol 52 4 USLICH. SX| BQIBIAID| HFILICEH . € ¢ &
ZDIHEH 2 S|
SH S0l 42A2E £ 2 (80°C 014 ) 0 S2E = UBUD pucme Eo U T s

SHEAl EX XIE S WMD) B S o= =2 @a Ty )_ 2E

_ 01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =43 A,

28 ohE X & 07A6 = 7.6 A, 09A8 = 9.8 A
ACSS5 = 2R 0 JIs Al2Dr 2DtE D = 32, HE S Tz JY (Uy):
SN NESo2 DHE JISSHLICH. 1 = 110...120 VAC +10%/-15%
&S HES MR 22|56tK O AIQ . ACS55 = s &tolAe 2 =200...240 VAC +10%/-15%
A21J1 ItSSLCH R0E HMEZE 22B22 =510 BHGHAID]

HE2HLICEH . AUHHS || ASLICH.
ACS55 = &2 &I U S 220l & XISHAID] gratLict. (Y=HA2EE , WW=0ld = - week)

= R
ol MRS O§ 320 3 M2 ZUSHH QWO QIIFEHK DHUAIQ

[
=
rr
02
i
=2
o
\=_é
N
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RO e

ACS55 Et0I1E= 34 SEESIIS £ MAHELICH.

258X (PE), 261 %

DIP A®Xl, 258 &

= &, 262 &

HOAOIS AZHAL, 262 %

Z2EA0I= XHH , 261 5

CHAOIE HZEHX, 261 % . BEAHS
o =clOlEHH MB . AHE HFE2

o Egs.

ST ZY0lE, 263 %
(EMC S0 31 )
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dx € A2d Ext
NS &0 251 B2 orA 22 A/ES F2AAH HUHEAID| BHELICH.
& Xt =
e MBS SelgLItt, 251
X HFAo 28 £240] ACS55 E &AXIot)| o HgstXl &elgtL|Ch. 254
S22 dx&Lt 256 -
257
H&E 4830l AtE0t2A 6t &0l BErstXl &l gLt . 258
HE 483 2H 2 St -50Hz; ot &5 - 82, WM ; xH =2 =0t - 50 Hz
Otor M&I6HX &2 ZR, DIP ARXE MESIH ZHELICH
MOTORINOM XM Z2&J|2 gis 2H A MF 2 XotEE LI, O] g2 2HE HEES JIsHl HEE | 260
LICt.
6 ACC/DEC M0 Z&EJIE 0180t It & 2= Al2tS L8 S F LIt 260
7 elad MR Aol & 2H AHoISS HZELICH. 261
8 HUHE AHOIES AZELICH. 262
9 MRS QIIELICH. =M LED JF ESE L. =2 :Js ASIF 483s & JA2H SEHIL 3| &otLI =2/ GHAID] Bt
LICH.
3N HE2 8806t , IS ASE CDELIGH. 2H= 883 E S 0HAI JtSELICH. 264




254 KR
=9 &4
&X & HE2 L 0SS A (N EH LHOHA-I)
e -20°C (-4°F), Paﬂtcu aﬂ/e; gig 2 -40°C (-40°F) ~ +70°C (158°F)
+40°C (104°F), 8 =
+50°C (122°F), ®i% 22 Mes= N £
8= I, =0 85% 2 Mgt LICH.
= 0...2000 m (0...6,600 ft) Hlst Sis
115 1000...2000 m (3,300...6,600 ft) Ol A &
2 EZP L EZ IZLE 04 100m &S
Al 1% MZ
Al % 95% 0|8, 22 A S 95% 0|8t 22 & S
o J|E - MEH UK SBoK %S 2o 012
. g; ;I CE]S:BCZ o 3} A Class 1C2 . P%* Dfﬁ : Class 2C2
) « X OI&Xt: Cl 1S2 « X Ol Xt:Cl 2S2
. T3 02X Class 352 Al 0l t: Class 1S A 0l | : Class 2S
= F1h4 29 :5..150 Hz ISTA 1A AFSE DI 201 [HE2
(IEC 60068-2-6) | ¢ I3AXl Jtx:1g

=2

(IEC 60068-2-29)

2§ 100 m/s? (330 ft/s?), 11 ms (36 fts)

g =l 525X &S olgothl &S
1) ™otol JIR20IA AFSE B2, 92t =HAS 84 RAGHAID| BIZILICH. S2I0IS0IA LES 22 20| LAEHLICH
ACS55 2] Es5=2 1P20 2 LICH
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s Xl
Iy ZdY | ZdY | 2y
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2.09) | (2.83) | (2.91) | (2.91)
45 67.5 70 70
(1.77) | (2.66) | (2.76) | (2.76)
128 128 159 159
(5.04) | (5.04) | (6.26) | (6.26)
67.5 67.5 - -
(2.66) | (2.66)
- - 77 77
(3.03) | (3.03)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
183 183 - 230
(7.20) | (7.20) (9.06)
156 156 182 214
(6.14) | (6.14) | (7.17) | (8.43)
170 170 194 226
(6.69) | (6.69) | (7.64) | (8.90)
146.5 | 146.5 171 203
(5.77) | (5.77) | (6.73) | (7.99)
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DIP A2 X

DIP A®XI= ACS55 € 2H & EX0 & £&ot=0 MESELICH.
U IDIP ARX0l= ASEE S (200 V) Ol QIO LICH. AKX ZE0 M 8F A = x4 52 X JIUel& AL . ACS55
Of @20l eIIE O USlile 23 EIHE E28AL.

S
. MHENHES o =, A2 Cl0IHE 0/2510| DIP ASIXZ XFELIC
. A92 COl0IHE 0|2510] ASIKE A% €= QE%02 WY AHBLICH. A2 S AQX I X0 =0 USLICH
. XN 5, ®ME GHE 2ELCH
e e
DIP A2 X| #|o2 2 os ES] Hes
7 | | M .- MR .!'
NOM FREQ HZ: 26 B2 =04 50 Hz 60 Hz
/I NOMFREQ|2 | SILENT: 2E A4S & (PWM A& =0} OFF - 28t 2 ON-Z= Q2C
o0 (L 60 Hz (5 kHz) (16 kHz)
OFFIMCLIH O SILENT 3T 0aD: =51 €23 Bre (U =4 P&F - HI /I CT-2=23
P&F |2 || CT LOAD a -
5 01|10 JOGHz 4 | JOGHZ: 21 2&= /st DE=1t+ &8 5Hz 10 Hz
FLT L] ||RUN RELAY |5 | RELAY: 240 = 2& FLT - D& RUN- 28 =
OFF ||l ON - ALOFFSET 5™ A OFFSET. ol 21 22iof 2| Agt A OFF-0mA(OV) |ON-4mA (2V)
OFF || C1) || ON AUTORESET _ i i
oFF 100 1 || ON [:Ilm 7 | AUTORESET: Xt= J&0HAl Jls OFF - & 856t X & ON-& &g
(S S
8 | HIFREQ: DI+ 22 ©C OFF-HZ 9C |ON- D=0+ 221 9
—




259

P &8
= L=
NOM PHe A FU+-E HdE8SLICH(ZH Eah).
FREQ Hz
2 SILENT | E2t0|Bo ARE FIHE HEHELICH. F: =2 AE Fl= K82 EMC # &0

B A0Sl Z0IE Met&LICH. 266 B2 J/=0/0/HE &

LOAD | =otel S0l et 2 My =045 HESSLC . PEF = ISKY £E23 26t (
B QW) CTS ZE23 2ok (0 : 28001 ) Of HEBLICH ACS55 = 2E{C &
A5 S50 ISR MAZ 10% $AESD , JIS ERAS SIAA SLIT.
JOGHz | X1 28 FI4+2 A4stLICH. OIXE &2 3("JOG") 0 12...24 VDC It ©I1Jte| 8! X1
2lol2E =0 28 FO4E Jt% £ 24010, XS L240] M G E2 )
RELAY | 2al0] £2 H&O0| QEAEHUIMN OH SEAEHE SX 220K MeBLICH FLT= DX .
20120t D&Y [ HH2 Q20 USLICH RUN=2HE . S2H0120t 2HEH HES 25 USLICH
Al Ol2] 92 M52 FAYS FOBLICH 4mA(2V) =022 UM S HStat 012t O XISt ACS55 =
OFFSET | 012 D&O2 TH50l EZSLICH. Of2 20 22{AS9 AHNUD 2250 264 B2 270/ S BEGHAAIR
AUTO- |CHSD 22 D&O0| Z4GHAS I, IS DRHA IS0l SHGES SHSLICH: NEY, BN, orugj )
RESET |2 A5 24, ON=ACS55= IXO=Z EE0 3% SO 20 1039 IS AWM JI5S +BSLICH
S ZGI0] DF AISIH HMEIX ZOBt, ACSE5 = FXIGHH GOl DEGHA IISS 48K LSLICH. 265
Zmo| NEZA Y DF XS BEE LHES BEOIADI HIZLICH,
Q018 I SASI 2HEE 0 YT, DHHH F SEIL IS ELICH. 0l 2 ABS HHS + U2
Ll 2015t Al
HIFREQ | 20§ 2 =42 SOASLICH. OFF: |0 £2 FI}+ =NOMFREQHZ A9IX| & EHat . ON: 2|0} £ FI}=+ =
NOM FREQ HZ A %I X &/Eh3t + HI FREQ ZEIS0IE S SFat. 260 BO| XX E EHAHEHS HEFSAR .
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260
¥ LTHHANEH
A2 HHAMHE= A2A3F EC0IHE AIE0H Z83E = UAsU U . =D|g2 ZTHEHES =2H0 fIXIELICH
MOTOR | MOM MOTOR |1 | MOTOR I NOM 2| gt Otel el AAAN ek HatetHLE 2 MOTORINOM MEH XEENA AMEHE &= QU
%) 100 NOM SLUICH. ACS55 = RFO =8 M2 2 Mo|E DEO N2 ME2S JIN 1D 2HO 252 =&t T},
OOk =XE 2C )1 DEO WIS (DS AR Selol8Bs E-SLIC.
s >0 X:0r% DE HO0IZ0/ 2 AR, 2 5 HEE SR £ YOS2 MOTOR INOM S &2l & X6 0t
SHLICH.
VOTOR | NOM (%) = HMEJ| HA M2 [A] .
OTORINOM (%)= — cess m= m= (o) 00%
ACC/DEC | =M =1t =D ==Kl DS L 25 A2t =22 a8 e LICH. ACC/DEC AlZ2t2 Z2H &8
gt == ACS55 = HIHetA =0 et = el H s&EELIT
HI FREQ A2A FIM=2 A FI= + 70 Hz AIOIHIAM =IO S22 =12 HistetLICh . H FREQDIP A9 XD &
AotE MEHHAN ZEHIAHEE AFZotd 1) 0 HAE BHESLICH. 258 Z 2| DIP A 9/x/ E & X06HA
U =)
HI FREQ (Hz)
MOTOR | NOM & & XtE ACC/DEC A2t
QE A2 MF (A) Ref. [%]
ACS55-01x-
.01A4x 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100 -
| | | | | | | | | | |
02A2x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | | | | | | | | |
04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
| | | | | | | | | | |
07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 114
| | | | | | | | | | |
09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Hd3 Y ZH FHOIE HE
1Al SA\ZD IR0 AN FHAS HOBAUAR |
gs e F: Q3 MRAQ| A=K HOIGHAIR ! 212 J2t0| 115VAC 21 ACS55 S 0l 230 VAC £ QIDJtotH =2t01E 0t
AEE 4 USLICH
CHXHCH A AHolg R X EQ3
urns 3y | L/R, N/S 1~ Qe M2 A& X ZH25mm2 (Z 2 A, B), ZH4mm?( |0.5Nm/
1T | ol CtAl A
UNE T1/U. T2V, T3W | 0f o128 o Ty C, D) &l Rels 0.6 Nm
PE 25 FXl . Ew Feld AIR . J Y HOIZECH U2 & | 1 Nm(*)
2HAOE BS L AS . | S AME6HA LSLICH.
ZN 1 YHET MES XL UK LS MEHOA LETE FESS R, MIHQ SAS &2 4 AUsL
Ct
ZF:M4x8 SEE AI25IH , X SEJ U2 SO £ A= 2A0l=6mm LLUICH..
HoIE AZA ME0 TG & X ﬁi% H2AAI2 . =22 T} 30°C (86°F) £ H=C+H , 60°C (140°F) & =
HOTOR 2 H0I2 £=75°C (167°F) 2 HO0IES AREIAIAIQR . 02l 263 %2 Ho/S0 (Hst S} Z2 2 EMC T &
S HXGHAR .
T1 T2 T3 = X
UV oW ACS55°2 &8 AMF=35mAAC/10mADCE Z e £ ASLICH. EN50178 0ff [t2tAl ACS55 = D& & X &
A ASHAIRE & JASLICH
glel 8%
ZHO= X ZER0 UI5I0 266 22| J/206/0/6HZ BEGHANAL .
2F
DEHE 3- A4 STHESIIE AI2G05HH , B2 T Uy 2200~240V 0l , B2 =104 fy 2 50 £= 60 Hz
QULICH. 2H HH MRE= S2t0129 £ MR () 20 ZHU =00k 8LICH.
OtoF D H0IE0] U-U, V-V & W-W 2 20| ZHE 0 QACIH 2HE = MBEHUA 2gAS I AHSESC2 5 H
srLIC
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MO AoIE2 24

CXE 2SS WRHE (1) L A2 (2) 2 AEE = USUT
O 2 Mo M2 E0...10 VDC & LICH(AI B1H o {I XDt
Mot ('U") O 2 MEEl0f U0JOF BHLICH.).
< z
- o ..k
==2u33 ¥y SsSgp=>2
oonL28ZL86 50a2¥2w3S
COW+ +0NES®D QO+ +0VWES®
| | R il J
| |
| 1)!
2) T - — L
12..24VDC 22 ® & 1...10 kohm
0/4..20mMA TR AISE AR5}
M AIEHE M2 (" X2 - COM
HEIBHA AR | Ris L COM
_oleE0 UHASE 4. 20mA ! y SPEED/AI
2 AF235te42 , Al OFFSET A ; +10V
XS ON2Z HIRMAIR | | +12V
| START
)
N JOG
U ) SCR

KR

2) LIXIE g4 gud

RO S}
0.5...1.5 mm2(AWG22 - AWG16) R712| CIAAH0IE AR |
# o= |UE
1|COM |CIXg ¥ otg20 g=io el g
2 |[COM |CiNg Y otg2 o 3ol erap
3 Al OtL20 Q2 =& (=02 ) HHAA .
0/2...10 VDC (Ri=190 kohm) &£ = 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). 2l s 0.1%, 8L T +/-1%.
4 |+10V | OlY20 QA2 YHMA MO
UGS +/-2%. X 10 mA.
5 | +12V CIXE g2 28X A3 . X0 30 mA.
START | CIXIE 212 1: J|S (Z2t0l8 D& EAl GHA DI
s)2
REV |CIXE 2 2: 3™ g5 Mst2)
JOG |C0iXg a3 20 282
SCR |A&Ho ATl XtH . WeEECZ Ty FX o
AL AS
2ol =
1 | RO1 DE Y0l 2F .12 V...250 VAC / 30 VDC
2 | RO2 10 mA..2 A
NUHERCZ Ty (HX )0l HEN AS: M2 1 Mohm

ﬁ .

1.5 kohm.
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AOIE I EE L EMC X &

[IS2 S22 EMC XIAI0 Tt Matd L Sgto|29 &8s 2AS st XEALICH.

2H HOlI=

DH HO0IZE2 SAS PESXE Zas (HREC 34 HOIZSS AFE6IHLE 21240 ot SAl S T8 4 4 HOIZ2S AFE
OF BLICI. MCCMK (NK HI0I£ ) D} 22 Dot=2 4! XH HolES =S LICH

SRDOIE XHH HOIZES 2SO MATAN HBSLICH . AEH HOIZS2 S AEE SXGHIAR

A EE QNS EMC ZHE AIEE 22, Of2i 20 20| 2RIE ALZ5H0 HO0IES A3 HalstalAlL .

SO UCHH HRE= 2F HOIZS EMCO Es HOlZ 2HEZ AFR5I01 360 & ATl MelsHAAIQ . =, XHH Hol=2S 3
012 ZO| 5HIJF YR Y= 2012 S RS2O2 10K 2H PE SHAHO HZSHAMAIL .

Mo AHOIZ

MO AHOIES KefItEe HAA XHHAHOIE (2l ) 2 AFEdH0F §LICH. OF

U2 ASH2 01 XIHE ESAE HOIZS AEESLICH,

SEQAE YHAHOIZSS 6HLIS SS22 SCR SHA0 SHZEHAAIL . H Ol

= S22 Jtsst A St AL .

“HO HOlE SyE= D210 20| &XISLICHEMC S% 0 g ).

-SH A0IZ, M A0S M HOIZSS B2 A RIS 16| 96t

Of 22I5HAIR (0122 H2l > 20 cm).

=SB HO0IZ0l 24 VDC 2F 115/230 VAC A S E 285101 AFZ5HXI O

AAIS

MO A0S

28 OIS




DIP AQIX| 87X :

HIFREQ= @I

AIOFFSET = QI (a 24 ), 2 * (b
MOTOR NOM FREQ = 50, 60 Hz

J

£4 == 282 3 Flt+=2 MHeHE L

Ch.

K

—

264 KR
== o
Of=20] Y2 ACS55 0l SE (X4 ) YHBMAR AHSELICH DIP AIXIS &F0l Thet Ofeh 2D 20/ OH2 20 942 2 3
HeiA S92 H82 4+ USLIC . ACC/IDEC ZHEHES SXD A2 A0 B0 (2t 52 F0H4IF BELICH
DFEN4 88 2E QT (EX) DFEO 28 2E 2
' " Fhba e
O . A g2t =04 HiE
[ !
| N E
a : a :
b | b
| = | o/ &
> 0 > =
0 2V 10V 2V 10V
4 mA 20 mA [V, mAl 4 mA 20mA LV MA]

DIP ASIX| &% :

HI FREQ = &

AlOFFSET = QI (a 24 ), 2 * (b 24 )
MOTOR NOM FREQ = 50, 60 Hz

£48 === HI FREQ ZE &N £F0 WMt fiy ~f

LICH. ZEHIEHEHE Otg2 0 22 AL Fat2 =X &

2SLICEH.

*AIEHO AX0 et M L &
=0l 2 A153L0l 2V (4 mA) 0

on 3

HU >

P

gt = USLICH. 262 BS HL0HMR.
HU 2401 &, E20IE EsE ot Ect01EJ1 ZXI&LICH.
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MEHEA L DE AE

=< S

ACS55 = MTEHH SIS AEH HEAIE LED E | =44 LED MM LED LH=
JHAI D U&LICH. - o ACSE E A =H
CelolE0 MOt 2XZ™ M LED OF & — " _
BFOILICH. D& BIAIZ 2610 J|E sz 1 | 2 e B3 Jls =& .LED 2 ZEHE 01 DE ES
LICH. BroF, JIS A1t 0101 A U= AEH = Ueatit.
ot IS A3 2, LEE CHAl BH=§L
Ct putE | 2uo ACS55 = 3 = o0l Xt D& A ELICH ()
Ol2Hel D& 25 (= LED O 28t HE 514 ) s dsI 2H0 A8, 2HIF AUs JIsEU
=ENCEPN|e] Ct.
# =& {2 L XX U8 # |FH AU L I3 UHE
1 |DC &L (*).1) 2 M0l R == 248 &Y &0l 6 |OtE=21] 81358014 mA2V OIStELICH. (*)=:0] Jls&
2) Fot 24 il &= AlIZ2H0l S &S : ACC/DEC 2 HIA Al OFFSET 0] 2& 0 JUSMH SHELILH..
BIEIQ Al2tS ZXHELICEH.
2 |[DC MAE (*). 238 M0l R IS 248 Mg &0l 7 | 2E D25 (Pt LREH): 1) 26t 20 L 2 HHI ACS55
2 201 .2)2H2 MOTOR INOM LEHIAHIE L 4 &0
L XIot=Xl 2RIt AIL .
3 |28 2 HE I MAS 2 =, BHYY AL L AHOISS & |8 |2HH LFot = LHRUE 1) 2ot £= 2) =022
OIoHA Al H2H0| 2 Eothl 23
4 (82235 nwsl Bg QOIS NAU URBE: [0 DIEDZ L 0y HES 20 GA AUND e e
ACC/DEC LEISMIE S AI2HS ZHELICH 2) REI Sat | | K ASSMRUES DIHSHAIDI BIRILICH.
0I5l 2260 XX LS RHE HOIGAIR
5 e J1s 10 | WetO0IY 014 . 3= : SIH2l LED Jt Z&8+ | DriveConfig =
Ol=ot IetOIeHHE M 28 e =, DIP A?XIE H= £F
CZ2H MHOIACHI Al #4& SHELICH.

(*) AUTORESET JIs0l 250 JLH A= DEHMESLICH. 258 2| DIP A7/ %/ € HE0HMR .
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Jl= GIOlEt
230 V 115V

EMC Z & W&, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 | 02A2-1
EMC Z & 212, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 | 02A2-1
DF oE A KW 0.18 0.37 0.75 15 2.2 0.18 0.37

hp 1/4 172 1 2 3 1/4 172
T2 A0l = (EMC ZE gi9) A A B C C A A
T2 AOI= (EMC ZE UH) A A B D D A A
2ot 3 A
ore Mo U, Vv 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)
oL =2 M2 [, A 1.4 2.2 43 7.6 9.8 14 2.2
A 2 AE gy A 2.1 3.3 6.5 1.4 14.7 2.1 3.3
£ MY U, Vv 0-Uy, 3-4F 0-2xUy, 3-&
olel M=, A 4.4 6.9 10.8 18.2 22.0 6.4 9.5
ENCTEIRESES kHz 5 (Z T 16)
Hstgt (23)
WEE (W) A 4.4 6.9 13.5 23.9 30.9 4.4 6.9
NIy 95°C / 203°F ( L E &)
ZICH AHIOIZ A0l =
rEREEE R mm2 2.5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)
HIOf A0S SO mm2 1.5 (AWG 16)
e W 21 32 51 74 103 24 35
& X J)| *
IEC, Ef2 IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL EIY CCZT A 10 15 20 25 30 10 15
12258 .
“EH B ASE L Y2032 )X SXE AREIK OIMAIL . 8K AES T25HM2 .



KR
2H A0I= 20 20|
&2 EMC # &0l et 28 A0I= 2

IE &XGINR .
2

Ol E
2H JO0I=E 2010t =S

il
J

A0l 0IXl= =022 3I[JF Z0tE LICE.

Built-in EMC filter

External EMC filter

ACS55-01E- ACS55-IFAB-01 and
ACS55-01N/E

Converter type 5kHz |16 kHz"| 5kHz |16 kHz "V

EN61800-3, 1 it &, W& 722

01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 3m - -

07A6-2, ...,09A82 | 10m 3m - -
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